[Familie si grup nesetate]

Comanda electronica a tragerii EDC

A AVERTISMENT

Deplasare neasteptata a utilajului!

din manualul furnizat de producatorul utilajului.

Utilizati intotdeauna dispozitivele de blocare ale utilajului pentru a preveni migcarile neintentionate
ale acestuia (utilaj montat sau tractat) sau ale componentelor acestuia, care pot aparea in timpul con-
ducerii pe drum sau al servisarii (depliere, balansare sau altele). Cititi si respectati toate instructiunile

Nerespectarea acestor instructfiuni poate provoca accidente grave sau fatale.

W1789A

SETARI INAINTE DE UTILIZARE
Atasati unealta la carligul cu agatare in 3 puncte.

Tnvartiti rotita de incarcare a tractiunii (2) complet inainte
(pozitia 10) - aceasta este setarea de comanda a pozitiei.

Porniti motorul si, cu ajutorul butonului (1) de comanda
a pozitiei, ridicati unealta in etape, asigurand faptul ca
exista cel pufin 100 mm (3.94 in) distan{a intre unealta si
orice parte a tractorului. Tineti cont de valoarea indicata
pe afisajul digital al tabloului de bord. Daca citirea este
mai mica de ,99”, inseamna ca unealta nu este complet
ridicata.

Reglati butonul de comanda a limitei de inaliime (1) pentru
a preveni ridicarea n continuare a cuplei si a evita astfel
posibilitatea ca unealta sa deterioreze tractorul cand este
complet ridicata.

Cand butonul de ridicare/coborare sau butonul de co-
manda a pozitiei este utilizat pentru a ridica unealta,
aceasta se va ridica numai pana la inalfimea setata de
comanda limitei, asa cum s-a determinat la pasul anterior.

Reglati viteza de coborére pentru a se adapta la dimen-
siunea si greutatea uneltei atasate prin rotirea butonului
de comanda a vitezei de coborare (2). Rotiti butonul in
sens orar pentru a mari viteza de coborare sau in sens
antiorar pentru a scadea viteza de coborare.

OBSERVATIE: Céand setati pentru prima oard unealta
pentru lucru, péastrati butonul de comandéa a vitezei de
coborére in pozitia coborére inceata (simbolul ,broasca
testoasa”).

Cand este utilizat comutatorul de ridicare/coborare pentru
a cobori unealta, o va coborf cu o viteza controlata asa
cum s-a determinat in pasul anterior.
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Functionarea controlului pozitiei

Pentru functionarea in modul Comanda pozitiei, rotita sar-
cinii de tractiune (3) ar trebui, Tn mod ideal, sa fie rotita
complet in sens antiorar.

Utilizati butonul de comanda a pozitiei (2) pentru a ridica
si coborf atelajul in 3 puncte. Unealta se va ridica si se va
opri la inaliimea setata de butonul de comanda a limitei
de Tnaltime.

NOTA: Viteza ridicérii va fi reglatd automat. Dacéd este
efectuatd o migcare mai ampla a manetei de comanda
a pozitiei, atunci legéturile inferioare vor reactiona depla-
séndu-se rapid. Pe masura ce legaturile se apropie de
pozitia setatda de maneta de comanda a pozitiei, migca-
rea uneltei va fi mai lenta.

Cand unealta este setata la inal{fimea de lucru necesara,
rotiti opritorul reglabil paAna cand se simte un ,clic” si in-
dicatorul este aliniat cu semnul de divizare de pe butonul
de comanda a pozitiei (2). De fiecare data cand inal{imea
uneltei este modificata, utilizadnd butonul de comanda a
pozitiei, poate fi readus rapid la aceeasi setare prin roti-
rea butonului de comanda a pozitiei pana cand se simte
ca face ,clic” la alinierea cu opritorul reglabil.

Daca trebuie ridicat accesoriul la capatul de rand, apasati
scurt pe partea de sus a comutatorului de ridicare/ cobo-
réare (4) pentru a ridica unealta la pozitia setata de butonul
de comanda a limitei de Tnaltime. La reintrarea in supra-
fata de lucru, apasati scurt pe partea de jos a butonului
(2) pentru a readuce unealta la inaltimea setata initial cu
maneta de comanda a pozitiei.

Functionarea controlului tractiunii

Pentru a activa modul de functionare cu controlul tractiu-
nii, este necesara reglarea catorva butoane de comanda
pentru ajustarea la unealta si la conditiile cAmpului.

Rotita de comanda a fortei de tractiune (2) determina
adancimea uneltei prin setarea unei forte recomandate
pe senzorii de tractiune. Setati comanda pe pozitia din
mijloc Tnainte de a incepe lucrul.

Pozitia butonului de comanda a sensibilitatii tractiunii (1)
determina sensibilitatea sistemului. Setati butonul in po-
zitia de mijloc inainte de a intra pe camp.
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Conduceti tractorul pe camp si coborati unealta pentru lu-
cru prin rotirea butonului de comanda a pozitiei (2) in sens
antiorar. Utilizati maneta de comanda a pozitiei pentru
a seta adancimea maxima si pentru a preveni afundarea
atunci cand se intalnesc zone de sol afanat. Setati adan-
cimea de lucru necesara a uneltei prin rotirea rotitei de
comanda a fortei de tractiune (3).

Fara deplasarea butonului de comanda a pozitiei, rotifi
opritorul reglabil (1) pana cand face ,clic” si indicatorul
este aliniat cu marcajul de pe butonul de comanda a po-
zitiei. Daca butonul de comanda a pozitiei este deplasat
acum, poate fi readus rapid la pozitia initiala prin rotirea
sa pana cand se simte ca face ,clic’ si marcajul se reali-
niaza cu opritorul reglabil.

Observati unealta pe masura ce trece prin sol si reglati bu-
tonul de comanda a sensibilitatii tractiunii (1), pana cand
tendinta de ridicare sau coborére, din cauza variatiilor in
rezistenta solului, este satisfacatoare. Odata setat, sis-
temul hidraulic al tractorului va regla automat adancimea
uneltei pentru a mentine o tragere uniforma (forta de trac-
tiune) a tractorului.

Setarea optima va fi ob{inuta prin observarea aprinderii si
stingerii indicatoarelor luminoase (2) si (3). Lumina su-
perioara (2) se va aprinde de fiecare data cand sistemul
ridica unealta pe masura ce apar corectii normale ale trac-
tiunii. Lumina inferioara (3) se va aprinde cand unealta
coboara.

Rotiti butonul sensibilitatii pozitie/tractiune (1) usor in sens
orar. Sistemul va raspunde cu miscari mai mici, mai ra-
pide, asa cum se va vedea la ambele lumini indicatoare
clipind. Tn acest moment, rotiti butonul usor in sens antio-
rar pana cand oricare dintre luminile indicatoare se aprind
intermitent, o data la fiecare 2 s sau 3 s sau, dupa cum
este necesar, astfel incat conditiile privind solul s& fie luate
in considerare.

Dupa ce conditiile de lucru necesare au fost stabilite, nu
mai este nevoie sa deplasati din nou maneta de comanda
a pozitiei pana cand sarcina ce trebuie efectuata este fi-
nalizata.

La ajungerea la capatul de brazda, apasati scurt partea
de sus a butonului de ridicare/coboréare rapida (3) pentru
a ridica rapid unealta la pozitia setata de butonul de co-
manda a limitei de inal{ime. La reintrarea in zona de lucru,
apasati scurt partea inferioara a butonului si unealta va
cobori cu viteza setata de butonul de comanda a vitezei
de coborére si se va opri cand atinge adancimea setata
de rotita de reglare a tractiunii (2).

Pe durata ciclului de ridicare, apasarea scurta a partii de
sus a comutatorului de ridicare/coborare va intrerupe ridi-
carea uneltei.

NOTA: Apésarea pértii de sus a comutatorului de ridi-
care/coborére in timpul desfasurarii ciclului de ridicare va
dezactiva temporar cérligul. Apdsarea din nou a partii
de sus a comutatorului va reactiva functionarea céarligu-
lui, dar migcarea initiala va fi inceata.
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Este posibil sa fie nevoie de patrunderea mai rapida a
uneltei, de exemplu dupa intoarcerea la un capat de
brazda ingust. De asemenea, unele unelte patrund greu,
mai ales daca terenul este tare. Apasati si mentinefi
partea de jos a comutatorului de ridicare/coborare (3)
si accesoriul va cobori cu viteza setata de butonul de
comanda a vitezei de coborare, pana cand atinge solul.

Setarile vitezei de coborare si cele ale comenzii poziiei
vor fi astfel ignorate si unealta va penetra rapid solul, ri-
dicandu-se la adancimea presetata de lucru atunci cand
comutatorul este eliberat.

Alternativ, opritorul reglabil (1) poate fi utilizat pentru a
seta adancimea accesoriului. Cand adancimea necesara
a uneltei a fost stabilita, roti{i opritorul reglabil pana cand
se simte un clic si indicatorul este aliniat cu semnul de
divizare de pe butonul de comanda a pozitiei (2). Cand
unealta este ridicata utilizand comanda pozitiei, va reveni
intotdeauna la aceeasi adancime de lucru cand butonul
de comanda este rotit si face ,clic” in aliniere cu opritorul
reglabil.

NOTA: Dacé este necesar, maneta de comandé a pozitiei
poate fi deplasata in lateral (spre stdnga) pentru a ocoli
blocarea si pentru a cobori mai mult unealta.

Butonul de comanda a limitei de patinare (1), disponibil
numai cu unitatea de senzor radar optionala, permite ope-
ratorului sa selecteze un prag al patinarii rotii care, daca
este depasit, adancimea de lucru a uneltei va fi ajustata
pentru a reduce patinarea rotii.

Cand este activat controlul patinarii, sistemul de comanda
a fortei de tractiune va reduce temporar adancimea de
lucru a uneltei. Pe masura ce patinarea se reduce, co-
manda fortei de tractiune va cobori unealta inapoi la adan-
cimea de lucru initiala.

Trebuie avut grija sa nu se selecteze o limita de patinare
a rotii prea mare sau prea mica. Setarea limitei de pati-
nare la un nivel foarte redus, care nu poate fi realizata in
conditii de teren umed, poate avea efecte negative asu-
pra vitezei si adancimii de lucru.

NOTA: Functia de control al patindrii rotii nu functioneazé
fn modul de comanda a pozitiei.

Indicatorul de ,activat” al limitei de patinare (2) se va
aprinde atunci cand este activat controlul patinarii si cand
unealta se ridica pentru a restabili rata de patinare selec-
tata. Butonul este dezactivat in pozitia ,oprit” (complet in
sens orar).
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Blocarea la transport

Atunci cand transportati echipament pe atelajul in 3
puncte, rotiti butonul de comanda a vitezei de coboréare
(2) complet in sens antiorar in pozitia de blocare la trans-
port (simbolul lacatului). Aceasta va impiedica coborarea
accidentala a uneltei si deteriorarea suprafetei de drum.

Controlul dinamic al deplasarii

La transportul echipamentului cu carlig de agatare in 3
puncte, vibratia uneltei poate duce la pierderea controlu-
lui directiei |la vitezele de transport. Cu controlul deplasarii
selectat, atunci cand rotile din fata lovesc un hop, cau-
zand ridicarea partji din fata a tractorului, sistemul hidrau-
lic va reactiona imediat pentru a contracara miscarea si a
minimiza vibratia uneltei, pentru a oferi o deplasare mai
uniforma.

Pentru a cupla controlul deplasarii, rotiti butonul sensibi-
litatii pozitie/tractiune (1) complet in sens antiorar. Utili-
zand butonul de ridicare/ coborare (4), figura 14, ridicati
unealta la inaltimea setata de butonul de comanda a limi-
tei de inaltime (3).

Rotiti butonul de comanda a vitezei de coborare (2) com-
plet in sens antiorar (simbolul lacatului).

Controlul deplasarii va functiona numai la viteze de
peste 8 km/h (5 mph). Cand viteza tractorului depaseste
8 km/h (5 mph), unealta va cobori 4 - 5 puncte (asa cum
este afigat pe panoul cu instrumente) deoarece sistemul
hidraulic efectueaza coreciii pentru a reactiona la vibra-
tiile uneltei. Cand viteza tractorului coboara sub 8 km/h
(5 mph), unealta se va ridica din nou la indl{imea setata
de butonul de control al limitei de Tnaltime, iar controlul
deplasarii va fi dezactivat.
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Deplasare pe drum
A AVERTISMENT

Piese in migcare!
Utilizati intotdeauna intrerupatorul hidraulic
principal pentru a dezactiva cuplajul si co-
menzile supapei telecomandate inainte de a
circula pe drum.
Nerespectarea acestor instructiuni poate pro-

voca accidente grave sau fatale.
W1587A

In cazul transportului pe drum, ridicati intotdeauna com-
plet dispozitivul de remorcare.

Utilizai comutatorul hidraulic principal din consola de co-
manda din dreapta pentru a bloca dispozitivul de remor-
care i supapele telecomandate in timpul transportului ru-
tier.

A AVERTISMENT

Deplasare neasteptata a utilajului!

Utilizati intotdeauna dispozitivele de blocare
ale utilajului pentru a preveni miscarile nein-
tentionate ale acestuia (utilaj montat sau trac-
tat) sau ale componentelor acestuia, care pot
aparea in timpul conducerii pe drum sau al
servisarii (depliere, balansare sau altele). Ci-
titi si respectati toate instructiunile din ma-
nualul furnizat de producatorul utilajului.
Nerespectarea acestor instructiuni poate pro-
voca accidente grave sau fatale.

W1789A
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Operarea dispozitivului de remorcare
A AVERTISMENT

Deplasare neasteptata a utilajului!

Utilizati intotdeauna dispozitivele de blocare ale utilajului pentru a preveni migcarile neintentionate
ale acestuia (utilaj montat sau tractat) sau ale componentelor acestuia, care pot aparea in timpul con-
ducerii pe drum sau al servisarii (depliere, balansare sau altele). Cititi si respectati toate instructiunile
din manualul furnizat de producatorul utilajului.

Nerespectarea acestor instructfiuni poate provoca accidente grave sau fatale.

W1789A

DISPOZITIV FRONTAL DE REMORCARE iN
TREI PUNCTE (daca exista in dotare)

Dispozitivul de remorcare frontal optional consta dintr-o
legatura superioara reglabila (1) si doua legaturi inferioare
pliabile (2). Bratul superior si bratele inferioare au capete
cu gheare deschise, care permit cuplarea si decuplarea
rapida a uneltelor. Ghearele sunt echipate cu incuietori cu
autoblocare pentru a asigura retinerea fortata a carligului
tractorului de unealta.

BRH3323B 1

Sunt furnizate trei bucse sferice, pentru instalarea pe stif-
turile de cuplare a uneltei.
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Acionarea dispozitivului frontal de remor-
care in 3 puncte

Atelajul fata poate fi comandat de distribuitoarele spate
sau de un distribuitor dedicat cu sertare duble, montat la
mijloc.

- cu distribuitoare cu comanda mecanica
spate:

Utilizand supapele 1 sau 2 din spatele tractorului, functio-
narea dispozitivului de remorcare frontal poate fi coman-
data cu manetele supapelor telecomandate.

Cu dispozitivul de remorcare frontal conectat la supapa
numarul 1, trageti spre Thapoi maneta (R) pentru a ridica
legatura frontala. Deplasati maneta pe (N) pentru a opri
deplasarea dispozitivului de remorcare; acesta varamane
la Tnaltimea la care a ajuns. Selectati (L) pentru a coborf
dispozitivul de remorcare. Cu maneta in pozitia plutire
(F), atelajul se poate deplasa in sus si in jos (plutire), per-
mitand uneltei sa urmeze contururile terenului.
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In cazul in care o unealtd necesitd servicii hidraulice su-
plimentare, acestea pot fi conectate la orice distribuitor
neutilizat. Totusi, pentru comoditate, se recomanda utili-
zarea celei de-a doua supape 2 in acest scop.

Ca alternativa, manetele care actioneaza supapele tele-
comandate 1 si 2 pot fi inlocuite de un joystick pozitionat
frontal pe partea dreapta a scaunului operatorului.

OBSERVATIE: In cazul in care joystick-ul actioneaza su-
papele spate, pozitia plutire (F) se activeaza prin depla-
sarea joystick-ului complet spre dreapta. Aceasta functie
nu este disponibild cand se utilizeaza distribuitorul cu 2
sertare montat la mijloc.

— cu distribuitoare cu comanda electro-hi-
draulica:

Distribuitoarele cu comanda electronica pot fi utilizate
pentru a actiona atelajul fata cu ajutorul manetei de
comanda sau a joystick-ului, (unde exista in dotare). Dis-
tribuitoarele cu comanda electro-hidraulica functioneaza
intr-un mod similar cu distribuitoarele mecanice descrise
anterior.

Supapa numarul 4 va fi utilizata intotdeauna, in mod impli-
cit, pentru actionarea dispozitivului de remorcare. Totusi,
daca este necesar, este posibil sa se seteze un alt distri-
buitor ca distribuitor implicit.

Supapa implicitd 4 este programata sa functioneze Tm-
preuna cu limitatorul de Tnalfime al dispozitivului de re-
morcare frontal. Daca se utilizeaza un distribuitor alterna-
tiv, limitatorul de Tnaltime al atelajului fata nu va functiona
pana cand nu se programeaza distribuitorul nou.

Pentru a reseta supapa implicita, tractorul trebuie sa fie
stationar, cu frana de parcare aplicata si toate conduc-
tele hidraulice deconectate de la cuplajele supapei tele-
comandate.
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« Aveti grija ca toate comutatoarele de comanda a tem-
porizatorului EHR (1) sunt in pozitia de oprire.

« Puneti comutatorul de pornire la cheie in pozitia pornit,
dar nu porniti motorul.

« Apasati comutatorul de comanda a temporizatorului al
supapei telecomandate nr. 1, apoi, in decurs de cinci
secunde, apasati comutatorul de comanda a tempori-
zatorului al supapei nr. 2.

« Pe afisajul cu matrice de puncte va aparea 'FEhr’, care
se va schimba dupa doua secunde pentru a indica su-
papa implicita curenta, de exemplu, 'Ehr4’.

« Alegeti noua supapa implicita si apasati de trei ori co-
mutatorul de comanda a temporizatorului al supapei
respective; afisajul se va schimba pentru a indica noua
selectie, de exemplu, 'Ehr1’.

« Rotiti cheia in pozitia de oprire, iar noua supapa impli-
cita pentru functionarea legaturii frontale va fi memo-
rata.

NOTA: Pentru procedurile de programare a supapelor
telecomandate EHR, consultati Supape telecomandate
(35.204)

Cu distribuitorul cu sertare duble montat la
mijloc: (unde exista in dotare)

Distribuitorul optional montat la mijloc este actionat de un
joystick amplasat in dreapta scaunului. Supapa montata
la mijloc asigura doua servicii suplimentare cu dubla ac-
tiune, unul dintre acestea putand fi utilizat pentru actiona-
rea dispozitivului de remorcare frontal.

Trageti joystick-ul spre Thapoi (R) pentru a ridica unealta.
Atunci cand dispozitivul de remorcare atinge Tnaliimea
stabilita prin intermediul butonului rotativde comanda a li-
mitei Tnal{imii, joystick-ul va reveni automat la pozitia neu-
tra (N). Alternativ, dispozitivul de remorcare se va opri din
ridicare atunci cand joystick-ul este readus manual n po-
zitia neutra. Prin tragerea complet inapoi a intrerupatoru-
lui, contra presiunii arcului, va asigura o viteza mai mare
de ridicare.

Impingerea joystick-ului inainte pe pozitia ,coborare” (L)
va produce coboréarea uneltei la sol la o viteza controlata
de coborére.

Deplasarea in continuare a manetei spre Tnainte, va se-
lecta pozitia ,Flotant” (F) care permite cilindrului sa se ex-
tinda sau sa se retraga liber. Cand se afla in pozitia flo-
tant, prin apasarea joystick-ului Tnainte, contra presiunii
arcului, se va Tncetini miscarea cilindrului.

NOTA: intotdeauna utilizati pozitia ,Flotant” pentru a co-
bori un cilindru cu simpla actiune. Pozitia ,Coborére” este
numai pentru cilindrii cu dublé actiune.
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Joystick-ul poate fi deplasat de asemenea lateral, (R) si
(L), pentru a furniza debitul de ulei pentru echipamentul
conectat la dispozitivele de cuplare frontale optionale.

NOTA: in cazul in care joystick-ul actioneazé supapele
telecomandate din spate, pozitia de flotatie (F) se acti-
veaza prin deplasarea manetei complet spre dreapta. Po-
zitia de flotatie laterald (F) nu este disponibild cand se
utilizeaza supapa telecomandata cu 2 bobine montata la
mijloc.

OBSERVATIE: Daca exista in dotare, utilizati intot-
deauna pozitiile ,inferioara” si de flotatie” pentru a
actiona un motor hidraulic. Pentru a opri motorul, depla-
sati maneta din pozitia ,inferioara” in pozitia de ,flotatie”.
Motorul va incetini apoi treptat péna la oprire; nu se
opreste brusc, fapt ce ar putea provoca defecte interne

motorului.

Joystick-ului are avantajul suplimentar ca, prin deplasa-
rea sa pe diagonala, poate actiona doi cilindri simultan.

Levierul de blocare de siguranta a joystick-ului este utilizat
pentru prevenirea actionarii accidentale a distribuitorului
(distribuitoarelor).

Levierul de blocare de siguranta a joystick-ului are trei
pozitii:

(1) Complet in exterior. Toate migcarile
joystick-ului sunt
disponibile.

(2) Pozitie mijlocie. Miscarea laterala
este blocata.

(3) Complet in interior. Toate migcarile
joystick-ului sunt
blocate.

Setarea inalt{imii atelajului fata

Comanda limitei de Tnal{ime este furnizata de o rotita (1)
de pe consola din dreapta. Rotit complet in sens orar,
comanda Tnalfimea maxima. Rotiti pana la capat in sens
antiorar pentru Thaliimea minima.

NOTA: Setarea limitei de inéltime este influentata de de-
bitul de ulei prin sistem. De exemplu, dacé setarea co-
menzii debitului este definitd la valoarea maxima si turatia
motorului este mare, inéltimea dispozitivului de remorcare
poate fi cu pana la 10 cm (4 in) mai mare decét cea care
ar putea fi atinsa daca turatia motorului si debitul de ulei
ar fi reduse.
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Pozitia de transport

Legatura superioara si legaturile inferioare trebuie sa fie
puse in pozitia de transport cand nu sunt in uz. Ridicat;
legatura superioara (1) In pozitia verticala si fixati prin in-
troducerea stiftului de blocare (2) prin legatura superioara
si consola de ancorare. Asigurati stiftul cu clema elastica,
ca in ilustratie

Legaturile inferioare pivoteaza in jurul boltului rotativ (2).
Acest stift nu trebuie Tnlaturat decat daca trebuie nlatu-
rate legaturile inferioare. Extrageti stiftul inferior (3) din
ansamblul suportului legaturii si ridicati legatura inferioara
(1) In pozitia verticald, ca n ilustratie. Introduceti stiftul
prin gaura superioara din bratul legaturii interioara cand
gaurile din legatura interioara si exterioara (4) sunt corect
aliniate. Tnainte de a utiliza tractorul verificati ca ambele
stifturi sa fie bine fixate utilizand stifturile de blocare.

Pentru convertirea la pozitia de lucru, scoateti splintul, tra-
geti afara stiftul (5) si coborati manual bratul legaturii in
pozitia de functionare, ca in ilustratie. Reinstalati stiftul
scos n una din gaurile (6) sau (7), dupa cum este nece-
sar.

Cand este instalata in gaura din spate (6) ca in ilustratie,
legatura inferioara va fi blocata ca o unitate rigida. Daca
stiftul este instalat in gaura din fata (7), bratul inferior va
putea sa se deplaseze liber in sus si in jos (flotare) pe o
raza de aproximativ 75 mm (3 in). Fixati stiftul utilizand
stifturile de blocare.

Repetati la cealalta legatura inferioara, avand grija ca am-
bele legaturi inferioare sa fie instalate la fel, adica ambele
sa fie blocate ca unitafi rigide sau ambelor sa li se permita
flotarea.

BRH3269C 11
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[Familie si grup nesetate]

NOTA: Cu legaturile inferioare prinse in poziia flotants,
laturile din stdnga i din dreapta ale uneltei se pot deplasa
in sus i in jos independent, pentru a permite funcionarea
pe suprafee neuniforme. In plus, functia flotanta a supa-
pei cu comanda la distanta va permite intregii unelte sé se
deplaseze in sus sau in jos pe masura ce trece deasupra
terenului neuniform.

Cuplarea uneltei la tractor

Porniti motorul. Deplasati maneta supapeitelecomandate
sau joystick-ul (daca este montat) din pozitia neutru (N) in
pozitia de coborare (L) pana cand bratele legaturii se afla
imediat deasupra solului. Pozitionati tractorul astfel incat
capetele cu gheare deschise sa fie dedesubtul carligelor
de agatare ale uneltei.

Deplasati incet Thapoi maneta distribuitorului sau joys-
tick-ul pentru a ridica legaturile inferioare pana cand dis-
pozitivele de cuplare ale ghearei se potrivesc cu bucsele
rotunde. Un clic sonor se va auzi cand incuietorile cu
autoblocare se cupleaza cu bucsele rotunde ale uneltei.
Comanda ridicarii trebuie sa fie readusa in pozitia neutru
inainte calegaturile inferioare sa inceapa sa ridice unealta
de la sol.

OBSERVATIE: inainte de a utiliza tractorul, verificati daca
clichetii de eliberare (1) sunt complet retrasi la capatul
legaturii.

Atagati bratul superior la unealtd, regland lungimea co-
recta prin rotirea sectiunii centrale filetate , cu ajutorul ma-
nerului (3) ca parghie. Pentru a preveni rotirea sectiunii
centrale in timpul lucrului, puneti clichetul de blocare (1)
peste stiftul (2) sau peste manerul (3) al dispozitivului de
reglare. Legatura superioara are un capat cu gheara simi-
lar la legaturile inferioare. Coborafi gheara bratului supe-
rior pe bucsa sferica superioara a uneltei si apasati pana
cand auziti ca inchizatoarea s-a cuplat.

Suporturile uneltei, unde exista, pot fi acum Tnlaturate sau
retrase, iar unealta poate fi sprijinitd pe carligul fata.
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[Familie si grup nesetate]

Legatura superioara este fixata de consola cu stiftul (2),
care este asigurat cu cuiul spintecat. Doua gauri sunt
prevazute Tn consola legaturii superioare pentru atasarea
acesteia. Utilizati gaura de sus (1), ca in ilustratie, pentru
capacitatea maxima de ridicare. Utilizati gaura inferioara
(3), pentru a asigura cea mai mare inaltime de ridicare a
uneltei.

Decuplarea uneltei de la tractor

Utilizand maneta sau joystick-ul supapei telecomandate,
coborati unealta la sol, avand grija sa nu poata cadea
cand este deconectata de la dispozitivul de remorcare
frontal. Utilizati suporturile uneltei (unde exista in dotare).

Trageti inapoi maneta de pe bratul superior pentru a eli-
bera gheara din stiftul de agatare superior al uneltei.

Trageti complet spre inapoi inelul (1) de la ambele brate
inferioare. Levierul se va bloca in pozitie cu incuietoarea
retrasa. Acest lucru va permite legaturilor sa elibereze
bucsele rotunde de pe carligele de agatare inferioare ale
uneltei cadnd legaturile sunt complet coborate.

Coborati complet bratele inferioare utilizand maneta de
comanda de la distanta sau joystick-ul si dati Tnapoi trac-
torul, departandu-I de unealta.

Deplasare pe drum
A AVERTISMENT

Piese in migcare!
Utilizati intotdeauna intrerupatorul hidraulic
principal pentru a dezactiva cuplajul si co-
menzile supapei telecomandate inainte de a
circula pe drum.
Nerespectarea acestor instructiuni poate pro-

voca accidente grave sau fatale.
W1587A

BRH3268C

SVIL20TR02245AA

A AVERTISMENT

Deplasare neasteptata a utilajului!

Utilizati intotdeauna dispozitivele de blocare
ale utilajului pentru a preveni migcarile nein-
tentionate ale acestuia (utilaj montat sau trac-
tat) sau ale componentelor acestuia, care pot
aparea in timpul conducerii pe drum sau al
servisarii (depliere, balansare sau altele). Ci-
titi si respectati toate instructiunile din ma-
nualul furnizat de producatorul utilajului.
Nerespectarea acestor instructiuni poate pro-
voca accidente grave sau fatale.

W1789A
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[Familie si grup nesetate]

In cazul transportului pe drum, ridicati intotdeauna com-
plet dispozitivul de remorcare.

Utilizai comutatorul hidraulic principal din consola de co-
manda din dreapta pentru a bloca dispozitivul de remor-
care i supapele telecomandate in timpul transportului ru-
tier.

SVIL18TR02290AA 19
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[Familie si grup nesetate]

Supape telecomandate

A AVERTISMENT

Deplasare neasteptata a utilajului!

Utilizati intotdeauna dispozitivele de blocare ale utilajului pentru a preveni migcarile neintentionate
ale acestuia (utilaj montat sau tractat) sau ale componentelor acestuia, care pot aparea in timpul con-
ducerii pe drum sau al servisarii (depliere, balansare sau altele). Cititi si respectati toate instructiunile

din manualul furnizat de producatorul utilajului.

Nerespectarea acestor instructfiuni poate provoca accidente grave sau fatale.

W1789A

Distribuitoarele cu comanda hidraulica sunt destinate
actionarii cilindrilor hidraulici din exterior, motoarelor etc.
Toate modelele au doua distribuitoare instalate standard
in partea din spate a tractorului.

O a treia supapa telecomandata (1) este disponibila op-
tional.

Distribuitoarele sunt actionate de manete situate pe con-
sola din dreapta scaunului operatorului.

Distribuitoarele pot fi reglate pentru a asigura simpla sau
dubla actiune.

Fiecare supapa telecomandata este dotata cu doua cu-
plaje rapide de 1/2” pentru conectarea furtunului uneltei.

Manete de comanda

Fiecare maneta de comanda a distribuitorului are patru
pozitii de functionare, dupa cum urmeaza:

1. Ridicare (R) - Trageti maneta Thapoi pentru a extinde
cilindrul la care este conectata si a ridica unealta.

2. Neutru (N) - Impingeti maneta inainte din pozitia ridi-
cata pentru a selecta pozitia neutra si a opri miscarea
cilindrului.

3. Coborare (L) - impingeti maneta si mai mult inainte,
dincolo de pozitia neutra, pentru a retrage cilindrul si
a cobori unealta.

4. Flotatie (F) - impingeti maneta complet inainte, dincolo
de pozitia de ,coborare”, pentru a selecta pozitia de
Jlotafie”. Aceasta va permite cilindrului sa se extinda
sau sa se retraga liber, permitand astfel echipamentu-
lui, cum ar fi lame de raclor, sa ,floteze” sau sa urmeze
conturul solului.

Pozitiile extindere, neutru, retragere si flotant sunt identi-
ficate de simbolurile de pe o eticheta alaturata.

Pentru a ajuta la identificare, distribuitoarele si manetele
sunt numerotate astfel:

Nr. maneta Pozitie supapa
1 Supapa inferioara
2 Supapa centrala
3 Supapa superioara
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Convertirea distribuitoarelor de la simpla ac-
tiune la dubla actiune

Fiecare supapa telecomandata este dotata cu un surub
(1) care transforma supapa din una cu actiune dubla intr-
una cu actiune simpla.

« Simpla actiune: Desurubati complet surubul de reglare
(in sens antiorar), pana se opreste. Nu strangeti exce-
Siv.

. Dubl& actiune: Tnsurubati complet surubul de reglare
(in sens orar). Nu strangeti excesiv.
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[Familie si grup nesetate]

Conectarea cilindrilor cu comanda de la dis- 7 I

) |
tana - o e
Fiecare supapa telecomandata are o pereche de cuplaje . \\ 1‘\\\\‘/ [
mama de 1/2 in. cu deconectare rapida. Racordurile sunt T/ = f“’
de tipul cu auto-etansare/blocare, dar vor permite furtunu- ( SN A
rilor cilindrului cu comanda de la distanta sa se desprinda , = T~ \ (\( Ve
dacé se intdmpla ca unealta sa se deconecteze de la trac- /« 2 ]
tor. Cuplajul din stanga (1) din fiecare pereche este desti- VN \((/ ST .\,
nat furtunului de alimentare, cuplajele din dreapta (2) sunt ‘?j ,\, 7 \ ty')\, H0
destinate furtunurilor de retur. gaj IO ( @

) | NN
Pentru a conecta un cilindru cu comanda de la distanta, r—\i\\ A \
ridicati capacul de protectie pana se blocheaza in pozi- SVIL20TRO2079AA 4
tia ridicat si introduceti furtunul de tur si/sau de retur in
racord, verificand sa fie corect agezat. Verificati sa existe

suficient joc la furtun(uri) pentru a permite tractorului/unel-
tei sa intoarca in orice directie.

Tnainte de a conecta sau a deconecta furtunurile hidrau-
lice de la cilindrii telecomandati, opriti motorul si eliberati
presiunea din circuit deplasand maneta (manetele) supa-
pei telecomandate complet inainte in pozitia de ,flotatie”,
apoi Tnapoi in pozitia neutra.

Pentru deconectare, apucai furtunul la o distana mica faa
de racord, impingei furtunul Tnainte in racord, apoi tragei
rapid de furtun pentru a elibera racordul. Inchideti capacul
de proteciie.

A AVERTISMENT

Pericol de strivire!

Pierderea de presiune hidraulica sau deplasa-
rea unei comenzi poate cauza caderea echipa-
mentului ridicat. Nu lucrati niciodata sub un
utilaj accesoriu sau sub un dispozitiv atasat
sustinut numai de sistemul hidraulic. Utilizati
intotdeauna echipament adecvat pentru susti-
nerea unui utilaj accesoriu sau dispozitiv ata-
sat la care sunt necesare interventii in pozitia
ridicat.

Nerespectarea acestor instructiuni poate pro-

voca accidente grave sau fatale.
WO0430A

NOTA: Unele unelte necesita utilizarea unui distribuitor
suplimentar, montat la distantd. Cand un asemenea dis-
tribuitor este racordat la alimentarea cu ulei de la distribui-
torul tractorului, trebuie sa fie de tipul cu centrul deschis.

NOTA: Pentru a evita contaminarea sistemului de ulei hi-
draulic, asigurati-va céa racordurile uneltei sunt bine cura-
tate inainte de introducerea in distribuitorul tractorului.
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Conectarea i utilizarea cilindrilor cu simpla
aciune

Distribuitoarele tractorului dvs. pot fi utilizate pentru actio-
narea serviciilor cu simpla actiune in oricare din cele doua
moduri.

Cu distribuitorul setat pe modul dubla actiune:

Conectati furtunul (1) de la un cilindru cu actiune simpla
la cuplajul din dreapta (2). Pentru a extinde cilindrul, pu-
neti maneta in pozitia coborare, pentru a retrage cilindrul,
puneti maneta pe pozitia flotant.

NOTA: Maneta distribuitorului nu va reveni automat din
pozitia flotant in pozitia neutru.

Cu distribuitorul setat pe modul simpla actiune:

Conectati furtunul (1) de la un cilindru cu actiune simpla la
cuplajul din stanga (2). Pentru a extinde cilindrul, punef;
maneta in pozitia ridicare, pentru a retrage cilindrul, puneti
maneta pe pozitia coborare.

Readuceti manual maneta in pozitia neutra pentru a opri
cilindrul Tnainte de a fi complet extins sau, daca distribui-
torul dispune de caracteristica blocare rapida (kick-out),
permiteti distribuitorului sa revina automat la pozitia neu-
tréd cand cilindrul atinge sfarsitul cursei sale.

NOTA: in modul simpl& actiune, maneta de comanda va
reveni automat in pozitia neutrd numai la sfarsitul cursei
de ridicare.

NOTA: Nu mentineti maneta in pozitia de ridicare sau de
coboréare odata ce cilindrul telecomandat a atins capatul
cursei, pentru ca acest lucru va face ca supapa de golire
sé ,explodeze”. Fortarea trecerii uleiului prin supapa de
suprapresiune pe perioade lungi va duce la supraincal-
Zirea uleiului si poate provoca defectarea componentelor
hidraulice si ale transmisiei.
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Conectarea i utilizarea cilindrilor cu dubla
aciune

Pentru actionarea unui cilindru cu dubla actiune, conectati
conducta la un distribuitor care lucreaza in modul dubla
actiune.

Conectati furtunul de alimentare (1) de la un cilindru cu
dubla actiune la cuplajul din stdnga al supapei telecoman-
date si furtunul de retur (2) la cuplajul din dreapta al ace-
leiasi supapei, conform descrierii anterioare.

OBSERVATIE: Utilizarea de incarcatoare cu distribui-
toare cu blocare (distribuitoare cu blocare automatad —
kick-out) poate avea ca rezultat miscarea necontrolata,
pierderea de material din cupa sau obiecte care se rosto-
golesc pe bratele incarcatorului pe operator.

Pentru a extinde un cilindru cu dubla actiune, trageti ma-
neta de comanda spre inapoi in pozitia de ,ridicare”.

Pentru a retrage un cilindru cu dubla actiune, impingeti
maneta de comanda spre Thainte, trecand de pozitia neu-
tra, in pozitia de ,coborare”.

Deplasarea 1n continuare a manetei spre Tnainte va se-
lecta pozitia de ,flotatie”, care permite cilindrului sa se ex-
tinda sau sa se retraga liber. Aceasta caracteristica este
de ajutor practic in cazul efectuarii de activitati cu echipa-
ment cum ar fi lame de screper si incarcatoare.

NOTA: Un clichet va tine maneta in pozitia selectats de
ridicare sau de coborére pana cand cilindrul comandat de
la distanta atinge capatul cursei, moment in care maneta
de comanda va reveni automat la pozitia neutra. Ca alter-
nativa, maneta poate fi readusa manual la pozitia neutra.
Maneta nu va reveni automat din pozitia de flotare.
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Functionarea joystick-ului cu un incarcator frontal
A AVERTISMENT

Deplasare neasteptata a utilajului!

Utilizati intotdeauna dispozitivele de blocare ale utilajului pentru a preveni migcarile neintentionate
ale acestuia (utilaj montat sau tractat) sau ale componentelor acestuia, care pot aparea in timpul con-
ducerii pe drum sau al servisarii (depliere, balansare sau altele). Cititi si respectati toate instructiunile
din manualul furnizat de producatorul utilajului.

Nerespectarea acestor instructfiuni poate provoca accidente grave sau fatale.

W1789A

(unde exista in dotare)

n cazul in care un incarcator frontal este instalat ca optiune din fabrica, este furnizat un joystick electronic pentru a
comanda supapele telecomandate (EHR) utilizate pentru actionarea incarcatorului si a echipamentelor.

NOTA: in cazul in care un incarcétor a fost instalat la un tractor care are distribuitoarele configurate pentru utilizarea
cu atelaj fad sau pentru utilizarea cuplajului fad, cel mai important este ca supapele sa fie reconfigurate de distribui-
torul dvs. autorizat pentru utilizarea incarcatorului. Este esenial ca aceasta procedura sa fie finalizata, astfel incat
programul HTS pentru distribuitoarele montate la mijloc i funciile cronometrului sa fie dezactivate pentru utilizarea
fncércéatorului frontal. Reconfigurarea supapelor telecomandate necesita utilizarea unor scule speciale i TREBUIE s&
fie efectuata de un furnizor autorizat. Reconfigurarea supapelor telecomandate va oferi si caracteristicile avansate
disponibile cand incarcatorul este utilizat impreuna cu afisajul color.

Joystick pentru 2 supape telecomandate

Joystick-ul activeaza supapele 1 si 2, functionand in mod incrucisat.

Deplasarea joystick-ului Thainte sau Tnapoi in linie dreapta activeaza supapa nr. 1.
Deplasarea joystick-ului in lateral in linie dreapta activeaza supapa nr. 2.

Prin deplasarea joystick-ului in diagonala, ambele supape vor fi activate simultan. Prin aplicarea unei abateri de
directie, o supapa poate fi actionata mai repede sau mai incet decat cealalta.
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Tragefi joystick-ul inapoi din pozitia neutra, iar cilindrul
conectat la supapa nr. 1 se va extinde pentru a ridica
unealta. Tmpingeti joystick-ul inainte, peste pozitia de
neutru, pentru a retrage (coborf) cilindrul. Prin impingerea
joystick-ului complet Thainte, peste pozitia de ,retragere”,
se va selecta pozitia de ,flotatie” care va permite cilindru-
lui conectat la supapa telecomandata nr. 1 sa se extinda
sau sa se retraga liber, permitand astfel echipamentelor,
cum ar fi lamelele de screper, sa ,pluteasca” sau sa ur-
meze conturul solului.

Deplasati joystick-ul la stdnga din pozitia neutra, iar cilin-
drul conectat la supapa nr. 2 se va extinde pentru a ridica
unealta. Deplasati joystick-ul la dreapta, peste pozitia de
neutru, pentru a retrage cilindrul. Prin deplasarea joys-
tick-ului complet la dreapta, peste pozitia de ,retragere”,
se va selecta pozitia de ,flotatie” care va permite cilindru-
lui conectat la supapa telecomandata nr. 2 sa se extinda
sau sa se retraga liber.

Joystick-ul i supapele aferente sunt codificate pe culori
pentru identificare.

A AVERTISMENT

Pericol de strivire!

Coborati toate componentele, dispozitivele
atasate sau utilajele inainte de a parasi cabina.
Nerespectarea acestor instructiuni poate pro-

voca accidente grave sau fatale.
WO0419A

Dispozitivul de blocare a joystick-ului

Dispozitivul de blocare a joystick-ului asigura controlul se-
lectiv al joystick-ului. Cand dispozitivul de blocare este
complet impins inauntru, pozitia (1), joystick-ul este fixat
n pozitia neutra, iar supapele telecomandate nu pot fi ac-
tionate, nici accidental, nici voit.

Cand dispozitivul de blocare este complet tras in afara,
pozitia (3), supapele 1 si 2 pot fi actionate independent
sau Tmpreuna prin deplasarea joystick-ului in directia
adecvata.

In pozitia intermediaré (2), deplasarea laterala a joystick-
ului care actioneaza supapa 2 este blocata.

BRE1534B
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Comenzi cu joystick sau cu manete

Pozitiile extindere (ridicare), neutru, retragere (coborare)
si flotant sunt identificate de simbolurile de pe o eticheta
de langa joystick-ul si/sau manetele de comanda.

Un clichet va {ine joystick-ul/maneta in pozitia extinsa sau
retrasa selectata pana cand cilindrul comandat de la dis-
tanta atinge capatul cursei, moment in care maneta de
comanda va reveni automat la poziia neutru. Ca alter-
nativa, maneta poate fi readusa manual la pozitia neutra.
Maneta nu va reveni automat din pozitia de flotare.

NOTA: Nu mentineti joystick-ul/maneta in pozitia de ex-
tindere sau de retragere odata ce cilindrul telecomandat
a atins capatul cursei, pentru ca acest lucru va face ca
supapa de golire sé ,sara”. Fortarea trecerii uleiului prin
supapa de suprapresiune pe perioade lungi va duce la
supraincélzirea uleiului si poate provoca defectarea com-
ponentelor hidraulice gi ale transmisiei.

BRE1743B 3
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Aspecte generale

Acest pas de intretinere de mai jos este necesar LA FIECARE 600 DE ORE.

Verificarea franei de mana

Frana de méana trebuie verificata si reglata de catre reprezentanta locala autorizata, deoarece
procedurile necesita indepartarea unor componente.
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