[Pere ja rihm pole maaratud]

Hudraulika pealuliti

A HOIATUS

Liikuvad osad!
Enne soitmist lilitage konksu ja ventiili kaugjuhtimispuldid alati hiidraulilise pealiiliti abil vilja.

Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.
W1587A

A HOIATUS

Masina ootamatu liikumine!

Kasutage alati masina lukustusseadmeid, et valtida masina (paigaldatud v6i pukseeritava) voi selle
osade tahtmatut liikumist s6itmise vo6i hooldamise ajal (lahtivoltimine, viljap66ramine vms). Lugege
ja jargige koiki masina tootja poolt antud juhiseid.

Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.
W1789A

A HOIATUS

Vale kasutusviisi oht!
Eesmise haakeseadme valjaliilitamiseks kasutage alati hiidraulika pealiilitit. Langetuskiiruse seade
0% pole ette ndhtud ohutuslukumehhanismina.

Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.
W1792A

A HOIATUS

Vale kasutusviisi oht!
Tagumise haakeseadme valjaliilitamiseks kasutage alati hiidraulika pealiilitit. Langetuskiiruse seade
0% pole ette nahtud ohutuslukumehhanismina.

Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.
W1603A

EHC/EHR transpordilukusti

Teedel sdites saab keskpaigutusega hidrovaljavétted, tagumised elektroonilised hidrovaljavotted ja kolmepunktilise

haakeseadme valja lllitada, et valtida td6seadme juhuslikku langetamist, mis vdib kahjustada traktorit voi teepinda.

MARKUS: Olenevalt traktori konfiguratsioonist véib liilitil olev siimbol erineda.

Kabiini parempoolse C-piilari lilitil on kolm asendit ja see
taidab jargmisi funktsioone:

« (A) Tagumise ja keskmise elektroonilise kaugventiili
(kui see on paigaldatud) ja kolmepunktilise haake-
seadme lukustuse aktiveerimine

« (B) Elektrooniliste kaugventiilide ja kolmepunktilise
haakeseadme lukustamine

« (C) Tagumise ja keskmise elektroonilise kaugventiili
(kui see on paigaldatud) ja kolmepunktilise haake-
seadme lukustuse aktiveerimine

SVIL18TR02290AA
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[Pere ja rithm pole maaratud]

et niihasti EHR-id (2) kui kolmepunktiline haakeseade (1)

Kui pealiliti on keskasendis (vool véljas), pblevad inte-
greeritud juhtpaneelil olevad hoiatustuled, mis tdhendab, ®\~
on lukustatud.
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[Pere ja rihm pole maaratud]

Elektrooniline juhtkang (kui on paigaldatud)
A HOIATUS

Liikuvad osad!
Enne soitmist lilitage konksu ja ventiili kaugjuhtimispuldid alati hiidraulilise pealiiliti abil vilja.
Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.

W1587A

A HOIATUS

Masina ootamatu liikumine!

Kasutage alati masina lukustusseadmeid, et valtida masina (paigaldatud v6i pukseeritava) voi selle
osade tahtmatut liikumist s6itmise vo6i hooldamise ajal (lahtivoltimine, viljap66ramine vms). Lugege
ja jargige koiki masina tootja poolt antud juhiseid.

Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.
W1789A

Saadaval on kahte tllpi taiustatud juhtkangid.

Kdigil valikulistel tiustatud juhtkangidel on:

« Kaigu Ulesvahetuse IUliti (1)

- Kaigu allavahetuse liliti (2)

SVIL17TR02659AA 1

Joonisel 2 kujutatud juhtkangil on lisaks:

 Kaks lulitit (3) hidrauliliste valjavétete funktsioonide ka-
sutamiseks relee ja lisaklapi kaudu.

Kui vajatakse taiendavaid hidraulilisi funktsioone, vdimal-
dab juhtkang neid aktiveerida, kui:

» Vajutada ja hoida all lulitit (4) koos juhtkangi ligutami-
sega vertikaal- voi horisontaalteljel

- Vajutada lUlitit (5) edasi- ja tagasisuuna vahetamiseks.

MARKUS: Kui traktor on varustatud monitoriga ja (im-
berkonfigureeritavate elektrohiidrauliliste kaugventiilide
(EHR) avamisfunktsioon on aktiivne, on lilitid (3) ja (4)
saadaval téielikult konfigureeritavate lilititena.

MOIL24TR00052AA 2
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[Pere ja rithm pole maaratud]

Joonisel 3 kujutatud juhtkangil on lisaks:

« Luliti (6) edasi- ja tagasisuuna vahetamiseks

« Juhtimiseks poidlaratas (7):
- eesmine kolmas klapp pikendamisel ja tagasi tdmba-
misel, kui juhtkang on maaratud eesmistele elektrohu-
draulilistele kaugventiilidele
- tagumine kolmas klapp pikendamisel ja tagasi tdmba-
misel, kui juhtkang on maaratud tagumisele elektrohl-
draulilistele kaugventiilidele.

MOIL24TR0O0793AA 3

MARKUS: Jargmistel lehekiilgedel kirjeldatud téiustatud juhtkangi lisafunktsioonid véivad olenevalt konfiguratsioo-
nist erineda. Tutvuge alati juhtkangi funktsioonide (iksikasjaliku kirjeldusega Hiidroviljavétted - elektrohiidrauliline
(35.204).
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[Pere ja rihm pole maaratud]

Integreeritud juhtpaneel

A HOIATUS

Liikuvad osad!
Enne séitmist liilitage konksu ja ventiili kaugjuhtimispuldid alati hiidraulilise pealiliti abil vilja.

Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.
W1587A

A HOIATUS

Masina ootamatu liikumine!

Kasutage alati masina lukustusseadmeid, et valtida masina (paigaldatud v6i pukseeritava) voi selle
osade tahtmatut liikumist séitmise voi hooldamise ajal (lahtivoltimine, viljap6oramine vms). Lugege
ja jargige koiki masina tootja poolt antud juhiseid.

Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.
W1789A

(@@M

SVIL17TR03697FA 1

Traktor on varustatud mitmete elektrooniliste juhtelementidega, mis asuvad kaetoel. Liilitite toimimise taielik
kirjeldus on toodud juhendi vastavates peatikkides.

Parempoolne juhtkonsool

Elektrooniliste hiidrovaljavotete ja kolmepunktilise haakeseadme lukustuse hoiatustuled
Konstantsete mootoripoorete (CES) seadistamine

Automaatne/kasitsi HMC salvestamine/taasesitus

Automaatjuhtimise funktsioon

Tagumise PTO automaatjuhtimine

Hudrauliliselt reguleeritav Glemine tdmmits ja parempoolne tdstevarras

Sdidumugavuse slsteem

© N O Ok~ N>

Tagumise kolmpunktilise haakeseadme asendi juhtimine
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[Pere ja rithm pole maaratud]

10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.

Tagumise kolmepunktilise haakeseadme koormusjuhtimine
Tagumise kolmepunktilise haakeseadme téstmise/langetamise lilitid ja téotuled
Libisemiskontroll

Automaatne/manuaalne diferentsiaaliluku rakendamine
Automaatne/manuaalne nelikveo rakendamine

Esivedrustuse lukusti

Ulekande automaatreZiim

Kiirendus-/aeglustusmaara juhtimine

Eesmise/tagumise juhtkangi valikulGliti

Eesmise automaatse PTO juhtimine

Eesmise haakeseadme téstmise/langetamise lulitid ja t66tuled
Kahesuunaliselt td6tava mootori ventilaatori juhtimine

Eesmise haakeseadme positsioonijuhtimine
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[Pere ja rihm pole maaratud]

Multicontroller

A HOIATUS

Liikuvad osad!
Enne séitmist liilitage konksu ja ventiili kaugjuhtimispuldid alati hiidraulilise pealiliti abil vilja.

Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.
W1587A

A HOIATUS

Masina ootamatu liikumine!

Kasutage alati masina lukustusseadmeid, et valtida masina (paigaldatud v6i pukseeritava) voi selle
osade tahtmatut liikumist séitmise voi hooldamise ajal (lahtivoltimine, viljap6oramine vms). Lugege
ja jargige koiki masina tootja poolt antud juhiseid.

Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.
W1789A

Hoob Multicontroller

Multicontroller hoob véimaldab mitmeid traktori
funktsioone Uhe kdega juhtida. Koigi nende
funktsioonide Uksikasjalikumad selgitused leiate
kasutusjuhendist.

1.

© N o O R~ 6N

Sustikreversi edasikaigu luliti
Kiiruse valiku Ulesvahetuse luliti
Kiiruse allavahetuse liliti
Sistikreversi tagasikaigu lUliti

Silindrite kaugjuhtimispuldid

~ . . s ey SVIL17TRO3619AA
Haakeseadme tdstmise / langetamise Ililitid

Kiirusvahemiku ratas
Pdodrderibal podramine (kui on paigaldatud)

1
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[Pere ja rihm pole maaratud]

Elektrooniline tombekontroll EDC

A HOIATUS

Vale kasutusviisi oht!

Tagumise haakeseadme valjaliilitamiseks kasutage alati hiidraulika pealiilitit. Langetuskiiruse seade

0% pole ette ndhtud ohutuslukumehhanismina.

Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.

W1603A

Siinkohal kirjeldatud sisteemi nimetatakse elektroonili-
seks tdmbekontrolliks (EDC). See elektrooniliselt juhitav
hidrauliline stusteem tuvastab muutunud koormuse sen-
sorite abil, mis asuvad kolmepunktilise haakeseadme
veoraudade kinnitussérmedes, ning haakeseadme muu-
tunud asendi sensori abil, mis asub ristvdllil. Ststeem
t66tab nii positsioon- kui ka koormusjuhtimisel.

MARKUS: Hoidke tagumise haakeseadme alumised veo-
rauad alati téielikult (les téstetuna transpordiasendis, kui
sbidate teel ja alumiste veoraudadega pole (ihendatud ag-
regaate.

Positsioonikontroll véimaldab tapselt juhtida agregaate,
mis tédtavad tavaliselt maapinna kohal. Kui agregaadi
kérgus on maaratud, sailitab sisteem selle kdrguse vaa-
tamata valistele jdududele, mis seda mdjutavad.

Koormusjuhtimine on ette nahtud maapinnal t66tavatele
tais- vdi poolrippagregaatidele. Koormusregulaator kom-
penseerib automaatselt mulla tiheduse muutumise, mis
pdhjustab tédseadme koormuse suurenemist véi vahene-
mist.

Ulevaade elektroonilisest koormusregulaa-
torist (EDC)

Haakeseadme positsiooniregulaatoriga (1) maaratakse
agregaadi kdrgus positsioonijuhtimisel td6tamisel ja ag-
regaadi maksimaalne stigavus koormusjuhtimisel.

Rikke hoiatustuli (4) tdidab kahte Glesannet:

« Vilkuv tuli tahendab riket siisteemis.

- Pidev valgus, tuli jaab pdlema, kui haakeseade ei ole
enam valitud t66korgusel voi eelnevalt kdrguse piira-
jaga maaratud kdrgusel. Selle pbhjused vbdivad olla
jargmised:

Toste ja langetamise lilitite (3)kasutamine.

Elektrooniline koormusjuhtimine peatatakse tdstetsukli
ajal.

Poritiibadel olevate lilitite kasutamine.

Haakeseadme juhtelementide liigutamine parast mootori
valjalilitamist.

Ulalkirjeldatud tuledega kaasneb haakeseadme veasiim-
bol, mis kuvatakse tookuval. Vea korvaldamiseks kee-
rake haakeseadme asendi juhtnuppu aeglaselt labi koi-
kide tosteulatuse tasemete.

SVIL17TRO0779AA
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[Pere ja rithm pole maaratud]

Jarkjargulise tostmise ja langetamise lilitid (3). Kui kol-
mepunktilise haakeseadme kdrgust on vaja muuta vahe-
sel maaral, vajutatakse korduvalt nendele lulititele ja haa-
keseadme kdrgus muutub véikeste sammude kaupa.

Tdusu ja langetamise lulitite tuled (3) pdlevad, kui agre-
gaadi téstmiseks voi langetamiseks keeratakse positsioo-
niregulaatorit, vdi kui kasutatakse jarkjargulise téstmise
ja langetamise liliteid. Kui traktori normaalse t66 kaigus
ilmneb koormuse korrektuure, pdleb alumine tuli, kui haa-
keseade langeb alla. Ulemine tuli pdleb, kui haakeseade
tduseb Ules.

Veokoormuse juhtseadise (2) abil maaratakse traktori
koormus ja seega agregaadi tddsligavus, valides koor-
mustundlikkuse tihvtidele avalduva jdu. Maksimaalse
koormuse ja seega maksimaalse agregaadi sigavuse
saavutamiseks keerake koormusregulaator I6puni vastu-
paeva.

Tostmise ja langetamise lilitid (5). Kui kolmepunktiline
haakeseade on seatud vajalikku té6asendisse, voib IUli-
tit kasutada haakeseadme tdstmiseks ja langetamiseks,
ilma et see mdjutaks koormuse voi asendi seadeid. Luli-
teid saab vajadusel kasutada kiiremaks pinnasesse tun-
gimiseks. Lisainfot vt Ik Elektroonilise tombekontrolli
(EDC) kasutamine (55.130) jj.

MARKUS: Téstmise/langetamise liiliti on méeldud kor-
raks allavajutamiseks. Ldliti tuleks alla vajutada ja vabas-
tada lihe sekundi jooksul ja seda ei tohiks hoida allava-
jutatuna. Selle juhise eiramisel véib tekkida elektroonika-
stisteemi rike.

Haakeseadme asendi ekraan

Naidikute paneelil oleval digiekraanil ndidatakse veorau-
dade (1) asendit skaalal vahemikus O kuni 100. Nait O
tahistab maksimaalselt langetatud liigendmehhanismi.
Nait 100 tahendab, et mehhanism on taiesti lles toste-
tud. Kui koormusregulaator on aktiivne ja slisteem on
automaatselt kohandanud haakeseadme koérgust, kuva-

0

takse asendi korval traktori simbol
vastavate klahvistiku klahvide abil.

. Valige ekraan

SVIL17TR00779AA
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[Pere ja rihm pole maaratud]

Elektroonilise koormusregulaatori (EDC) pa-
neel

EDC paneel asub kaetoekatte all; tdstke polster lles, et
juhtelementidele ligi paaseda.

1. Tagarataste labilibisemise juhtseadis.

2. Elektrohldraulilise valjavotte (EHR) programmi juht-
seadis (vt EHR-i kasitlevat osa).

3. Eesmise kolmepunktilise haakeseadme kérguse pii-
raja (vt eesmist haakeseadet kasitlevat osa).

4. Tagumise kolmepunktilise haakeseadme langemiskii-
ruse juhtseadis.

5. Tagumine kolmepunktilise haakeseadme veotundlik-
kuse sate.

6. Tagumise kolmepunktilise haakeseadme kérguse pii-
raja.

Labilibisemise regulaator (1) on ainult tdiendava radari-
sensoriga traktoritel ja vdimaldab juhil valida |abilibise-
mise vaartust, mille tletamisel hakkab siisteem agregaati
tdstma, kuni rataste Iabilibisemine langeb maaratud tase-
mele. Aktiveerimiseks vajutage kaetoel olevale labilibise-
miskontrolli lUlitile.

Langetuskiiruse regulaator (4) maarab kiiruse, millega
kolmepunktilist haakeseadet langetatakse langetustsikli
jooksul. Asendis 1 on langetuskiirus minimaalne ja seda
téhistab ka juuresolev kilpkonna simbol, asendis 7 on
langetuskiirus maksimaalne.

Koormusjuhtimise tundlikkuse regulaatoriga (5) saab
muuta sisteemi tundlikkust koormuse muutumisel.
Keerates regulaatori 16puni paripaeva, on tundlikkus
maksimaalne.

Tagumine téstekdrguse piiraja (6) piirab kérgust, milleni
haakeseadet vdib tdsta. Selle abil on vdimalik piirata suu-
remate agregaatide tostmist, et need ei vigastaks Ulestos-
tetud asendis traktorit.

Kui labilibisemise kontrollimine on aktiveeritud, pdleb
margutuli, mis tahistab Iabilibisemise piirvaartuse sisse-
[Ulitamist.

Haakeseadme viljalilitamine ja vabasta-
mine

Pisivalt pdlev hoiatustuli (3) naitab, et haakeseade on
vélja lulitatud ja positsiooniregulaatori asend (1) ei vasta
alumiste lUlide kdrgusele.

"Haakeseade valja lUlitatud" hoiatustuli kuvatakse jarg-
mistel juhtudel:

« positsiooniregulaatorit on liigutatud mittetd6tava moo-
tori korral.

« Kolmepunktilise haakeseadme tdstmiseks kasutati
Uht haakeseadme valistest juhtseadmetest. Vaadake
.Rikke hoiatustuli“ joonist 6 vdi lehekilge Haake-
seadme vilised juhtseadmed (55.130).

o
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[Pere ja rithm pole maaratud]

Positsiooniregulaatori ja alumiste lllide t66 Uhtlustami-
seks kaivitage mootor ja liigutage hooba (1) aeglaselt
Ukskoik kummas suunas, kuni hoova asend vastab
haakeseadme kdrgusele. Seda kinnitab hoiatustule
.Haakeseade blokeeritud" kustumine.

Alternatiivina vdib kasutada tdstmise ja langetamise lUli-
teid (5), et tdsta vdi langetada haakeseadet, kuni kustub
véljalllitatud haakeseadme tuli. Uhtlustamise ajal tuse-
vad alumised veorauad aeglaselt, kuid parast asendite
Uhtlustamist hakkavad alumised veorauad t66tama nor-
maalselt.

Tootingimused (monitoriga)

Monitoridega traktorid saavad salvestada EHC slsteemi
ja kolmepunktilise haakeseadise tdoseadistusi. Need
seadistused vdidakse salvestada traktori mallu ja kutsuda
tulevikus valja.

MARKUS: Hiipikkuvast véljumiseks ilma midagi muut-
mata vajutage X.

MARKUS: Kui suvalisel kuval muudetakse agregaadi voi
téotingimuse kirjeldusi, uuenevad kéik téétingimuste ku-
vad automaatselt.

Lisaseadme seadistus
& Too6tingimused
& Agreg

Agregaadi kuva laseb juhil valida, redigeerida voi luua ag-
regaadi kirjeldusi ja t66tingimusi.

¥ Tooseade (1)

Valige hipikloendist agregaat, muutke aktuaalse agre-
gaadi kirjeldust voi lisage loendisse uus agregaat.

& Tootingimus (2)

Valige hlpikloendist aktuaalne t66tingimus, muutke seda
voi lisage loendisse uus t66 kategooria.

SVIL17TR03619AA
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Implement setup
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Work Condition
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[Pere ja rihm pole maaratud]

Kaugklapid ventiilid

A HOIATUS

Masina ootamatu liikumine!

Kasutage alati masina lukustusseadmeid, et valtida masina (paigaldatud vo6i pukseeritava) voi selle
osade tahtmatut liikumist s6itmise voi hooldamise ajal (lahtivoltimine, valjapooramine vms). Lugege
ja jargige koiki masina tootja poolt antud juhiseid.

Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.
W1789A

A HOIATUS

Ootamatu liikumise oht!
Mootori kdivitamisel veenduge, et kaugklappide hoovad on 6iges asendis ENNE, kui siiitevotit kee-
rate. Nii valdite Gihendatud lisaseadme tahtmatut liikumist.

Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.
W0433A

A HOIATUS

Lekkiv vedelik!
Kui méni hidraulikavoolik, -liin v6i -toru néditab kulumise voi kahjustuse marke, vahetage see kompo-
nent KOHE vilja.

Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.
W0297A

A HOIATUS

Lekkiv vedelik!
Arge iihendage hiidraulika kiirliitmiku korki lahti ega kinni rohu all. Veenduge, et enne hiidraulika
kiirliitmiku korgi lahti- v6i kinniiihendamist on siisteemist kogu hiidrorohk vilja lastud.

Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.
W0095B

A HOIATUS

Sisteem on surve all!

Enne liitmike lahtilihendamist tuleb teil:

-langetada lisaseadmed maapinnale,

-seisata mootor,

-liigutada kdiguhooba edasi ja tagasi, et lasta hiidraulikasiisteemist rohk vilja.

Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.
WO0389A

A HOIATUS

R6hu all olev vedelik v6ib tungida labi naha ja pohjustada tésiseid kehavigastusi.
Hoidke kaed ja keha surve all olevatest leketest eemal. ARGE otsige lekkeid palja kdega. Kasutage
selle asemel papi- voi paberitiikki. Kui vedelik tungib labi naha, poorduge viivitamatult arsti poole.

Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.
WO0158A

A HOIATUS

Rohu all olev vedelik voib tungida labi naha ja péhjustada tosiseid kehavigastusi.
Veenduge, et koik hiidraulikavoolikud on korralikult kinnitatud ega jaaks tugevalt painutatud vo6i kok-
kupressitud asendisse. Sellisel juhul v6ib voolik puruneda ja réhu all vedelik viljuda.

Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.
WO0439A
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[Pere ja rithm pole maaratud]

MARKUS: Vt Ik Hiidraulikaéli tase lisahiidraulikaseadmete kasutamisel (21) kasutada olevate 6likoguste kohta
véliste hiidroseadmete kéitamiseks.

Siin kirjeldatud hadrovaljavotted on koormustundlikku tldpi. Koormustundlikud valjavétted tuvastavad automaatselt
to6seadme oOlivajaduse ja reguleerivad pidevalt dlivoogu traktorist vastavalt tddseadme vajadustele.

Hudrovaljavottusid kasutatakse valiste huddrosilindrite,
mootorite jm juhtimiseks. Paigaldada saab kuni neli
hidrovaljavottu (2 konfigureeritavat + 2 mittekonfigu-
reeritavat) ning need asuvad traktori tagaosas. Kaigil
hudrovéljavotetel on tdstmise (valjasirutamise) poolel
automaatne lukustusklapp, mis valistab tdd6seadme ise-
enesliku langemise.

Hudrovaljavdtteid juhitakse hoobadega, mis paiknevad
juhiistmest paremat katt kilgkonsoolil. Hudrovaljavétud
ja juhthoovad on tuvastamiseks tahistatud varvikoodiga.

SVIL14TR00158AB 1

Juhthoova kasutamine

Igal hiidrovaljavétte hooval on neli tédasendit:

+ (R) Tosteasend (voi valjasirutatud asend)
Tdédmmake hooba tagasi, et viia Uhendatud silinder valja
ja tdsta agregaat Ules.

« (N) Neutraalasend
Suruge hooba tésteasendist edasi, et valida neutraala-
send ja Ghendatud silinder inaktiveerida.

« (L) Langetusasend (vo6i sissetdbmmatud asend)
Suruge hooba lle neutraali edasi, et silinder sisse tom-
mata ja agregaat alla langetada.

 (F) Flotatsioon
Ujuvasendi valimiseks liikake hoob labi langetusasendi
I6puni ette. See vdimaldab huidrosilindril liikuda va-
balt sisse ja valja, véimaldades seelabi tééseadmel (nt
skreeperi labadel) ,ujuda“ voi jargida pinnakontuuri.

Tdste-, neutraal-, langetus- ja ujuvasend on tahistatud
juhthoobade kdrval oleval sildil (1) kujutatud simbolitega.

SVIL18TR00246AA 3

Fiksaator hoiab hooba valitud tdste- (sirutus) véi langetusasendis (sissetdmmatud asend), kuni abisilinder jouab I6p-
pastmele; ntld viige juhthoob neutraalasendisse.
Alternatiivina saab hoova seada neutraalasendisse tagasi kasitsi.

MARKUS: ujuvasendise seatud hoob ei naase automaatselt neutraalasendisse.

MARKUS: &rge hoidke hooba sirutuse voi sissetdmmatud asendis pérast seda, kui abisilinder on jéudnud I6ppast-
mele: sellises olukorras viib hiidropump siisteemi maksimaalse réhuni.
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[Pere ja rihm pole maaratud]

Maksimaalse siisteemirbhu pikaajaline hoidmine véib pbhjustada 6li llekuumenemise ja hiidroslisteemi voi joulile-
kande enneaegse rivist vélja langemise.

Vooluhulga reguleerimine

ST \
. il %@( 0
Igal hidrovaljavottel on oma vooluhulga regulaator (1), "\/'5'
mis véimaldab k&iki valjavétteid individuaalselt seadis- Slio s,
tada. \ @ [?( X/~
) SO

.

\
« Keerake vooluhulga regulaatorit dlivoolu suurendami- < S r NG \} QA
seks vastupaeva. e ',\5\\,; \
SONGEN o /\ S
DINgs
QA= N
\ S N\D \ \

BRE1562B 4

MARKUS: Vooluhulkade kohta leiate teavet juhendi jaotisest , Tehnilised andmed®.

Konfigureeritavate fiksaatorite kasutamine (kui on paigaldatud)

Traktori hidrovaljavdtetel 1 ja 2 vdivad olla konfigureeritavad fiksaatorid. P&drdnupuga (1) saab valida Uhe viiest
fiksaatori seadest.

Seade valimine: K

- keerake juhtseadet, kuni otsakorgil olev number (2) on
kohakuti valjavétte korpusel oleva margiga (1).

BRH3755B 5

MARKUS: Kui number selektoril ei ole kohakuti mérgiga véljavotte korpusel, vbib see méjutada véljavotte t66d.
Enne valitsa keeramist veenduge, et hlidrosusteem oleks vabastatud jadkrohust, jargmisel viisil:

- seisake traktori mootor;
- seadke hiudrovaljavétte hoob kdikidesse asendistesse;
- seadke see tagasi neutraalasendisse.
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[Pere ja rithm pole maaratud]

Igal asendil on jargmised funktsioonid:

l.
Voéimalikud asendid on tdste- (R), neutraal- (N), langetus- (L) ja ujuvasend (F). Fikseeruv on ainult ujuvasend. Hoob
ei liigu automaatselt neutraalasendisse.

Il.
Vdimalikud ainult tdste-, neutraal- ja langetusasendid. Ujuvasend puudub. Fikseeruvad asendid puuduvad. Hoob ei
ligu automaatselt neutraalasendisse.

M.
Véimalikud asendid on tdste, neutraal, langetus ja ujuv. Fikseeruvad asendid on tdste-, langetus- ja ujuvasend. Juh-
thoob liigub tdste- ja langetusasenditest automaatselt neutraalasendisse.

IV.
Voéimalikud asendid on téste, neutraal, langetus ja ujuv. Fikseeruvad asendid on tdste-, langetus- ja ujuvasend. Hoob
ei ligu automaatselt neutraalasendisse.

V.
Véimalikud on langetus- ja ujuvreziim. Fikseeruv téste- ja ujuvasend. Hoob ei liigu automaatselt neutraalasendisse.

Asendi V valimine:

« seadke hidrovaljavétte juhthoob neutraalasendisse;
- valige asend | voi IV ja seejarel seadke hoob ujuvasendisse.

« Kui hoob on ujuvasendis, valige asend V.
Asendi V valimise tuhistamine:

« seadke hidrovaljavotte hoob ujuvasendisse;
« keerake valiku juhthoob asendisse | voi IV

« seadke hidrovéljavotte hoob neutraalasendisse.
Nadad on vdimalik valida asendid | kuni IV.

MARKUS: Valits asendis | kuni IV — neutraalasend. Valits asendis V — ujuvasend.
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[Pere ja rihm pole maaratud]

Elektroonilise tombekontrolli (EDC) kasutamine
A HOIATUS

Liikuvad osad!
Enne soitmist lilitage konksu ja ventiili kaugjuhtimispuldid alati hiidraulilise pealiiliti abil vilja.
Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.

W1587A

A HOIATUS

Masina ootamatu liikumine!

Kasutage alati masina lukustusseadmeid, et valtida masina (paigaldatud v6i pukseeritava) voi selle
osade tahtmatut liikumist séitmise voi hooldamise ajal (lahtivoltimine, véaljapé6ramine vms). Lugege
ja jargige koiki masina tootja poolt antud juhiseid.

Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.
W1789A

Positsiooniregulaator

Veenduge, et hidraulika pealtilition SEES, et kolmepunk-
tiline haakeseade saaks to66tada, vt Ik Hiidraulika pealii-
liti (35.000).

Uhendage té6seade kolmepunktilise haakeseadmega.

Keerake koormusregulaator (2) 16puni vastupdeva. See
on positsioonjuhtimise seadistus.

Kaivitage mootor ja - kasutades positsiooninuppu (1) -
tostke tdoseade jarkjargult Ules, kontrollides, et agre-
gaadi ja traktori vahele jaab vahemalt 100 mm (4 in)
vaba ruumi.

SVIL17TRO0779AA 1

Pange tahele alumisel ekraanil olevat numbrit. Kui nait on
alla 100, pole agregaat taielikult Gles tostetud.

Reguleerige tdstekdrguse piirajat (6), et takistada haake- \\ > @)
seadme jatkuvat tdstmist ning valtida véimalust, kus 16- P
puni lilestdstetud agregaat vigastab traktorit. -

Kui agregaadi t6stmisteks kasutatakse kiire téstmise/lan-
getamise lUlitit vdi positsiooniregulaatorit, tduseb see

ainult kdrguse piirajaga maaratud kdrgusele, mis maarati e
eelmise sammu kaigus.
Positsioon 0 vdimaldab t6sta haakeseadet ainult 50%
selle tdstekdrgusest, samal ajal kui positsioon 10 véimal- 2\ \
dab t6sta maksimaalsele tGstekbrgusele. Vaartust saab \ \ G\
reguleerida Uhtlaselt muutuvas vahemikus 0 kuni 10. G &
: 29, W= O

Reguleerige langetuskiirust vastavalt Ghendatud agre-
gaadi suurusele ja massile. Selleks keerake langetus-
kiiruse regulaatorit (4). Keerake nuppu langetuskiiruse
suurendamiseks paripdeva voi langetuskiiruse vahenda-
miseks vastupaeva.

BRL6436C 2

TAHTIS: Agregaati esmakordselt t66ks seadistades
hoidke langetuskiiruse regulaator aeglase langetamise
asendis ('kilpkonna' siimbol).

Kui téstmise/langetamise lilitit kasutatakse agregaadi
langetamiseks, langeb see kontrollitud kiirusel nagu
maaratud eelmise sammu kaigus.
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[Pere ja rithm pole maaratud]

Positsioonijuhtimise kasutamine

Positsioonjuhtimise kasutamiseks on soovitatav pddrata
koormusregulaator (2) 16puni vastupaeva.

Kasutage kolmepunktilise haakeseadme tdstmiseks ja
langetamiseks positsiooniregulaatori nuppu (1). Agregaat
ligub ja peatub kdrgusel, mis on maaratud kdrgusepiiraja
nupuga.

MARKUS: Téstekiirust requleeritakse automaatselt. Kui
positsiooniregulaatorit liigutada suures ulatuses, liiguvad
veorauad é&kilisemalt. Kui veorauad hakkavad jéudma po-
sitsiooniregulaatoriga maéaratud asendisse, siis agregaadi
likumine aeglustub.

SVIL17TR00779AA 3

Agregaadi tdstmiseks pdlluotsal vajutage korraks tdste lU-
litile (5), et tdsta agregaat piirkdrguse juhtnupuga maara-
tud asendisse. Kui sisenete taas tddalasse, siis vajutage
korraks langetuslilitile (6) ja agregaat Iaheb tagasi esialgu
positsioonikontrolli nupuga (1)maaratud kdrgusele.

SVIL17TR03619AA 4
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[Pere ja rihm pole maaratud]

Koormusjuhtimine

Et saavutada pdllul parim t60 tulemuslikkus, tuleb regu-
leerida koormusregulaatori stisteemi vastavalt agregaa-
dile ja pinnasetingimustele.

Koormusregulaator (2) maaratab agregaadi td6sligavuse,
rakendades vajalikku jdudu koormusanduritele. Seadke
enne t00 jatkamist ratas keskmisse asendisse.

Koormustundlikkuse regulaatori (7) asend maarab ara
susteemi tundlikkuse. Enne agregaadi langetamist t60a-
sendisse seadke nupp keskmisse asendisse.

Langetage agregaat mulda, keerates positsiooniregulaa-
torit (1) vastupaeva.

5

Maarake vajalik agregaadi tddsligavus, reguleerides sea-
distust koormusregulaatori nupuga (2). Kui vajalik stiga-
vus on saavutatud, keerake positsiooniregulaatorit vas-
tupdeva, kuni agregaat hakkab tdusma. Seejarel kee-
rake vahehaaval paripaeva, et maarata maksimaalne su-
gavus.

Oigesti reguleerituna hoiab positsioonjuhtimise seadistus
ara agregaadi ,sukeldumise” voi té6tamise liiga stigaval
pehme vdi kerge pinnasega piirkondades.

Kui on maaratud koormus ja maksimaalne siigavus,
tostke ja langetage agregaati, kasutades kaiguvahetus-
hooval asuvat kiirtdste lulitit.

ss10D218 6

Jalgige mullas tootavat agregaati ja keerake koormus-
tundlikkuse regulaatorit (7), kuni agregaadi tdstmine voi
langetamine vastavalt mullaomaduste muutumisele toi-
mub rahuldavalt. Seadistatuna hakkab traktori hidrauli-
line sisteem automaatselt korrigeerima agregaadi t66sU-
gavust, et sailitada traktori pisiv veojéud.

Optimaalne seadistus saavutatakse, jalgides liikumise
margutulesid (3), joonis 5. Ulemine tuli sitib alati, kui
susteem téstab agregaadi Ules normaalse veojou kor-
rektsiooni ilmnemisel. Alumine tuli sitib, kui agregaat
langeb alla.
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[Pere ja rithm pole maaratud]

Keerake koormustundlikkuse regulaatorit (7) aeglaselt
paripdeva. Sisteem reageerib lUhemate ja kiiremate
likumistega, nagu on naha margutulede kiiremast
vilkumisest. Sellest kohast keerake nuppu kergelt vas-
tupaeva, kuni Gks margutuledest hakkab vilkuma iga 2 s
vOi 3 s tagant voi vastavalt mullaomaduste muutmisele.

Olles slisteemi reguleerimise I6petanud, pole positsiooni-
regulaatorit tarvis liigutada enne t606 I6petamist.

Jbéudes pdllupeenrale, vajutage korraks Kiire tdstmise 10-
litile (1), et tdsta agregaat kiiresti kdrguspiiraja nupuga
maaratud asendisse. Kui sisenete uuesti tddalasse, vaju-
tage korraks langetamise lUlitit (2); tdoriist langeb kiiruse
reguleerimise nupuga maaratud kiirusel, peatudes parast
stigavuse seadistamist siivise juhtnupuga (2), joonis 8 .

Tostetsikli ajal peatab hetkeline vajutus toste/langeta-
mise lulitile agregaadi tdusu.

MARKUS: Vajutades t6stetsiikli ajal téstelillitile, Idilitub
haakeseade ajutiselt vélja. Vajutades uuesti lilitile, akti-
veerub haakeseade uuesti, kuid alguses on liikumine aeg-
lane.

Agregaadi kiire langetamine vaib olla vajalik naiteks kitsal
pdlluotsal. Samuti tungivad moéned agregaadid halvasti
pinnasesse, eriti kbva pinnase korral. Vajutage alla luliti
(2) ja agregaat langeb alla kiirusega, mis on maaratud
langetuskiiruse regulaatoriga, kuni puutub vastu maad.

Vajutage jatkuvalt langetamisllitile ja langemiskiirus ning
positsiooni kontrollseaded Uletatakse. Agregaat tungib
kiiresti maapinda, tdustes eelnevalt maaratud té6sigavu-
sele, kui lUliti vabastatakse.

7

SVIL17TR00779AA

8

SVIL17TR03619AA

9
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[Pere ja rihm pole maaratud]

Libisemispiirangu kontrollimine

Labilibisemise regulaator (3), mis on saadaval ainult koos
lisavarustusse kuuluva radariga, véimaldab juhil valida ra-
taste labilibisemise vaartuse, mille Uletamise korral re-
guleeritakse agregaadi t6ostigavust, eesmargiga vahen-
dada rataste Iabilibisemist.

Kui I&bilibisemise regulaator on aktiveeritud, védhendab
koormusregulaatori sisteem ajutiselt agregaadi todslga-
vust. Kui tagarataste labilibisemine vaheneb, langetab
koormusjuhtimine agregaadi tagasi algsele t6dstugavu-
sele.

Tuleb jalgida, et ei valitaks liiga vaikest vdi liiga suurt 1abi-
libisemise vaartust. Kui valida vaga madal labilibisemise
tase, ei ole see saavutatav niisketes tingimustes ja moju-
tab otseselt tootlikkust ja t66sligavust.

MARKUS: Ratta labilibisemise funktsioon ei toimi posit-
sioonjuhtimisel.

Kui labilibisemise funktsioon on aktiveeritud kaetoel ole-
vale lilitile vajutades, siis sittib hoiatustuli (1), mis naitab,
et labilibisemise piirvaartus on sees. Kui labilibisemise
juhtsiisteem t66tab, pdleb ka hoiatustuli (2) ja agregaat
tduseb, et vahendada labilibisemise maara.

Kui ratta labilibisemine laheneb eelseadistatud piirvaartu-
sele, kuvatakse ka punktmaatriksekraanile hoiatus.

Labilibisemise funktsiooni valjalllitamiseks vajutage kae-
toel olevale lilitile.

Labilibisemise piirvaartuse seadistamine
(monitoriga)

[ Satted

[ Agregaat. Kasutage agregaadi kategooria valimiseks,
muutmiseks voi uue kategooria lisamiseks hipikkuva.

[ Tootingimus. Kasutage tootingimuse valimiseks,
muutmiseks voi uue kategooria lisamiseks hipikkuva.

1. Labilibisemise protsent. See muutub vastavalt rataste
I&bilibisemise suurenemisele ja vahenemisele.

2. Sama, mis (1) tlalpool, kuid tulpdiagrammina.

3. & hipikakna avamiseks, et maarata rataste labilibi-
semise alarmi lavivaartus. Maarake arvd voiP abil,
seejarel vajutage Enter (Sisesta). Valitud arv kuva-
takse labilibisemise alarmboksi.

DN

BRL6435D 10

BRK5669B 11

9‘%%&? ::g'?@ Implement Work Condition
10 ~=7Plough |[Dry |
1 Sl 0 100
87O =0
; Slip alm thres
e C—

SVIL15TR02390AA 12
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[Pere ja rithm pole maaratud]

Soidumugavuse slisteem

Transportides td6seadmeid kolmepunktilisel haakesead-
mel, hakkab agregaat traktorit 66tsutama, mdjutades
transportkiirusel traktori juhitavust. Kui 66tsumisleevendi
on rakendatud ja esirattad hakkavad 66tsuma, kergitades
traktori eesmise otsa Ules, reageerib hiidrosiisteem kohe
ja liigutab 66tsumise summutamiseks haakeseadet ules
vOi alla, mis muudab liikumise sujuvamaks.

Kasutage kiirtdsteldlitit (1) ja tostke agregaat tdstekdr-
guse piirajaga maaratud kdrgusele.

Oadtsumisleevendi rakendamiseks vajutage juhtkonsoolil
olevat lulitit. LUlitis olev hoiatustuli pdleb, mis tahistab
rakendumist.

Odtsumisleevendi té6tab ainult kiirustel le 8 km/h
(5 mph). Kui traktori kiirus Gletab 8 km/h (5 mph), langeb
agregaat 4-5 Uhikut (armatuurlaual kuvatuna), sest hi-
draulikasisteem korrigeerib asendit, et kompenseerida
agregaadi liikumist. Kui traktori kiirus langeb alla 8 km/h
(5 mph), tduseb agregaat uuesti tdstekdrguse piirajaga
maaratud koérgusele ja 6d6tsumisleevendi deaktiveeri-
takse.

SVIL17TRO3619AA

13

SVIL17TR03626AA

14
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[Pere ja rihm pole maaratud]

Haakeseadme kasutamine
A HOIATUS

Vale kasutusviisi oht!

Eesmise haakeseadme valjaliilitamiseks kasutage alati hiidraulika pealiilitit. Langetuskiiruse seade
0% pole ette nahtud ohutuslukumehhanismina.

Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.

W1792A

Valikuline eesmine haakeseade koosneb reguleeritavast
Ulemisest lilist (1) ja kokku kaivatest alumistest lllidest
(2). Ulemisel tommitsal ja veoraudadel on kiirhaakeotsad,
mis vdimaldavad agregaati kiiresti haakida.

Kiirhaakeotsad on varustatud iselukustuvate riividega,
mis kinnitavad kolmpunkt-haakeseadme automaatselt
agregaadi kulge.

1

TAHTIS: Keerme kahjustamise véltimiseks pikendage
vertikaaltbmmitsat vaid seni, kuni keermes olev sélk (3)
on néhtav.

SVIL14TR00023AC 2

Eesmist haakeseadet kasutatakse tagumise vdi keska-
setusega (kui paigaldatud) hiidrovaljavétte abil. Haake-
seadme korguse (1) voib kuvada keskmisel ekraanil prot-
sendina (%) vahemikus 0 (taiesti all) kuni 100 (taiesti tle-
val).

o
)

Elektrohldrauliliste valjavotetega voib kasutada haa-

B
7
keseadme elektroonilise juhtsisteemi paneelil olevat @ 1000

poordregulaatorit, et maarata vajadusel kindlaks haake-
seadme maksimaalne t60korgus.

o)
3y
3

BRK5803R 3
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[Pere ja rithm pole maaratud]

Todseadme paigaldamiseks vajadusel on kaasas kolm
haakemunakat. Projektsioonkaelustega (1) haakemunak
peab olema paigaldatud agregaadi Ulemisele haakesor-

mele. @ > )

Kaks lihtsat haakemunakit (2) koos dravoetavate juhtkoo-

nustega (3) tuleb paigaldada agregaadi alumistele haake-
sdrmedele.

BRJ5352B 4

107669445 - [Publication Number] [Publication Date]
[FamilyCode].[GroupCode] / 2



[Pere ja rihm pole maaratud]

Eesmise haakeseadme kasutamine

Eesmist haakeseadet saab juhtida tagumiste mehaani-
liste hiidrovaljavbtetega, tagumiste elektrohidrauliliste
valjavotetega vdi, kui on paigaldatud, keskmiste elektro-
hadrauliliste valjavotetega.

Haakeseadme kasutamine tagumiste me-
haaniliste hiidrovaljavotetega

Uhte tagumistest mehaanilistest hiidrovéljavotetest saab
kasutada eesmise haakeseadme juhtimiseks juhthoo-
vaga (1).

Eelseadistatud hidrovaljavéte eesmise haakeseadme
juhtimiseks on alati number (1).

Kdigil hudrovaljavotete juhthoobadel on neli jargmist
asendit.

(R) Tosteasend (voi valjasirutatud asend)
Tdmmake hooba tagasi, et viia Uhendatud silinder valja ja
tdsta agregaat ules.

(N)Neutraalasend
Suruge hooba tdsteasendist edasi, et valida neutraala-
send ja Uhendatud silinder inaktiveerida.

(L) Langetusasend (vdi sissetdmmatud asend)
Suruge hooba lle neutraali edasi, et silinder sisse tdm-
mata ja agregaat alla langetada.

(F) Ujuvasend — likake hoob (le langetusasendi |dpuni
ette ja valige ujuvasend. See vdimaldab hudrosilindril
liikuda vabalt sisse ja valja, vdimaldades agregaadil, nt
skreeperi labadel, ujuda vdi jargida pinnakontuuri.

Uksikasjalikku kirjeldust tagumiste mehaaniliste hiidroval-
javdtete kohta lugege selle juhendi jaotisest Kaugklapid
ventiilid (35.204).

Haakeseadme kasutamine tagumiste elek-
trooniliste hiidrovaljavotetega:

Tagumisi elektrohidraulilisi valjavotteid saab kasutada
eesmise haakeseadme juhtimiseks multifunktsionaalse
kaepidemega, juhthoovaga (1) (kui on paigaldatud) voi
juhtkangiga (kui on paigaldatud).

Tehasepoolse variandina on haakeseadme kasutamiseks
ettendhtud valjavote vaikimisi alati valjavdte nr 1 - seda nii
tagumise kui keskasetusega valjavotete kasutamise kor-
ral.

Kui eesmine haakeseade on Uhendatud valjavéttega nr 1,
tdmmake hoob haakeseadme tdstmiseks taha (R). Haa-
keseadme peatamiseks antud kdrgusel viige hoob neu-
traalasendisse (N). Haakeseadme langetamiseks valige
(L). Juhthoova ujuvasendis (F) voib haakeseade liikuda
Ules-alla (ujuda), mis laseb agregaadil jargida maapinna
kontuuri.

Valjavote nr 1 on programmeeritud té6tama koos eelne-
valt kirjeldatud eesmise haakeseadme kdrguspiirajaga.

SVIL18TRO0246AA 5
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[Pere ja rithm pole maaratud]

Haakeseadme kasutamine multifunktsio-
naalse kaepidemega ja tagumiste voi kesk-
miste elektrohuidrauliliste valjavotetega

Kui masin on konfigureeritud eesmist haakeseadet toe-
tama, siis olenevalt masina spetsifikatsioonidest maara-
takse multifunktsionaalse kaepideme elektrohtdraulilise
(EHR) valjavotte juhtseadised (1) Umber vastavalt alltoo-
dud tabelile.

SVIL17TR03619AA

7

Multifunktsionaalne juhtimine

Hudrovaljavdtte number

valjavotetega

Keskmise hidrovaljavottega F1
Kahe keskele paigaldatud hiidrovaljavottega F1
3 keskele paigaldatud hidrovaljavdtte ja tagumiste elektrohiidrauliliste F1

ja esilaaduriga

3 keskele paigaldatud hiidrovaljavdtte, tagumiste elektrohldrauliliste valjavotete [F1

F viitab keskele paigaldatud hidrovaljavotetele

Haakeseadme kasutamine koos liitkangi ja
tagumise voi keskasetusega elektrohiidrau-
lilise valjavottega:

Liitkangi (1)abil saab tagumise asetusega vdi - kui pai-
galdatud - keskasetusega elektrohlidrauliliste valjavotete
kaudu juhtida eesmist haakeseadet.

Kui traktor on tehasepoolselt varustatud eesmise haake-
seadmega, on traktoril litkang ja keskasetusega elektro-
hddraulilised valjavotted. Haakeseadme juhtimiseks ka-
sutatakse valjavétet nr 1.

MARKUS: Nii kesk- kui ka tagumise asetusega elektrohii-
drauliliste véljavotetega traktoritel voib liitkangi kasutada
moblema véljavéttesélme juhtimiseks.

Konsoolil asuv valikuliliti (1) véimaldab juhil ldlitada liit-
kangi kesk- ja tagumise asetusega valjavdtete vahel.

Korduvalt IUlitile vajutades lilitatakse kesk- ja tagumise
asetusega valjavdtete vahel. Ldliti (2) ja (3) tuled naita-
vad, millised valjavéotted on aktiveeritud.

MARKUS: Kui liitkang on konfigureeritud t66ks eesmise
laaduriga, pole liitkangi véimalik kasutada tagumiste vél-
Jjavéte juhtimiseks.

TAHTIS: Enne liitkangi liilitamist kesk- ja tagumise asetu-
sega véljavotete vahel veenduge, et kbik hiidrovéljavétete
hoovad ja liitkang oleksid neutraalasendis.

Liitkang on inaktiveeritud, kui siide on valjas. Liitkang
aktiveeritakse uuesti, kui juht on istmel ja mootor toé6tab
rohkem kui kolme sekundi valtel.

MOIL20TRO1563AA
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[Pere ja rihm pole maaratud]

Kui juhtkang on inaktiveeritud, hakkavad vilkuma hoiatus-
tuled eesmisel/tagumisel valikuldlitil.

MARKUS: Liitkangi kasutamine keelatakse, kui traktori
mootor on seiskunud.

Kui see on eesmise haakeseadme tagumiste hudrovalja-
votete ja litkangi abil juhtimiseks vajalik, vajutage lulitit ja
tagumiste hudrovaljavotete margutuli (2) hakkab vilkkuma.

Viie sekundi parast lakkab tagumiste valjavotete margu-
tule vilkumine ning see jaab puisivalt pdlema, mis on mar-
giks, et aktiveeriti tagumiste htdrovaljavétete liitkangiga
juhtimine.

NUUd juhitakse eesmise haakeseadme t66d liitkangiga
Iabi tagumiste hidrovaljavotete.

Nii kesk- kui tagumise asetusega elektrohtdraulilistel val-
javotetel on liitkangiga juhtides jargmised funktsioonid.

Keskmine/tagumine elektrohidrauliline valjavote 1:
eesmisel haakeseadmel tdste-, neutraal-, langetus- ja
ujuvasendi valimiseks liigutage juhtkangi edasi voi tagasi.

Keskmine/tagumine elektrohiidrauliline valjavote 2:
liigutage juhtkangi vasakule véi paremale, et tagada 0li-
vool |abi eesmiste muhvide (kui on paigaldatud).

MARKUS: Kollast ja rohelist liilitit vbib kasutada agregaa-
dil asuvate tagasivooluklappide juhtimiseks, mis on (ihen-
datud eesmise haakeseadmega (kui juhtmed on vastavalt
paigaldatud).

MARKUS: Liitkangi ei tohi kasutada hiidromootori kéita-
miseks.

MOIL20TRO1563AA 10
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[Pere ja rithm pole maaratud]

Agregaadi tdstmiseks tdmmake juhtkangi tahapoole
asendisse (R). Kui eesmine haakeseade saavutab téste-
kérguse piirajaga maaratud positsiooni, siis haakeseade
peatub.

Likates liitkangi ettepoole langetusasendisse (L), langeb
agregaat maapinnale varem maaratud kiirusega.

Likates liitkangi veel ettepoole, valitakse ujuvasend (F),
mille korral agregaat langeb omaenda massi mojul.

Ujuvasendit saab kasutada ka vdimaldamaks haakesead-
mel koos tédseadmega vabalt tdusta ja langeda pollurel-
jeefi ebatasasuste jargimiseks.

MARKUS: Uhepoolse toimega silindri langetamiseks ka-
sutage alati ujuvasendit. Langetusasend on ette nahtud
ainult kahepoolse toimega silindritele.

MARKUS: Kui tagumiste elektrohiidrauliliste véljavétete
Jjuhtimiseks kasutatakse juhtkangi, pole ujuvasend vélja-
vottele 2 ja (juhtkangi kiilgsuunaline liigutamine) saada-
val.

Liitkangi saab liigutada ka kilgsuunas, (R) ja (L) asen-
disse, et tagada dlivool taiendavatesse eesmistesse Kiir-
muhvidesse Uhendatud agregaatidele.

Liigutades liitkangi diagonaalselt, juhitakse samaaegselt
mdlemat silindrit.

Haakeseadme juhtimine valise liliti (kui on
paigaldatud) ja keskmiste hiidrovaljavote-
tega.

Valikuline valine liliti on Ghendatud keskele paigaldatud
hidrovaljavottega F1.

Luliti kasutamine

« (A)Tostmise funktsioon. Vajutage lilitit, et tdsta voi
pikendada silindrit, mis on Uhendatud vastava haake-
seadmega.

« (B)Langetamise funktsioon. Vajutage lulitit, et lange-
tada vdi kokku tdmmata silindrit, mis on thendatud vas-
tava haakeseadmega.

MOIL20TRO1563AA
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[Pere ja rihm pole maaratud]

Eesmise haakeseadme seadistamine
Eesmisel haakeseadmel on kaks t60reziimi.

. Uksik efekt (B): surve rakendatakse ainult silindrite alu-
misele kiljele.

- Kahekordne efekt (A): surve rakendatakse silindrite
mdlemale kiiljele.

Eesmise haakeseadme koérguse reguleeri-
mine ainult elektrohidrauliliste valjavotete
abil

Tdstekdrguse piiraja voimaldab juhil eelnevalt maarata
haakeseadme maksimaalse kérguse. Tostekdrguse pii-
rajat reguleeritakse nupuga (1), mis asub haakeseadme
elektroonilise juhtsisteemi konsoolil. Maksimaalse kor-
guse maaramiseks keerake paripaeva; kdrguse vahen-
damiseks vastupaeva.

Haakeseadme asendit kujutatakse ekraanil protsendina
(%) vahemikus O (taiesti all) ja 100 (taiesti Gleval).

Kérguspiiraja funktsiooni valjalllitamiseks keerake juht-
seadis I6puni vastupeva.

Et tagumisi valjavotteid uuesti hoovaga juhtida, vajutage
valikulllitile keskasetusega valjavotete aktiveerimiseks.
Tagumise asetuse margutuli kustub ja keskasetuse mar-
gutuli (1) hakkab vilkuma.

2 s parast jadb keskasetuse margutuli pisivalt pélema,
mis kinnitab, et litkangiga saab taas juhtida keskasetu-
sega valjavotteid (kui paigaldatud).

Tagumisi hidrovaljavédtteid juhitakse ntld vastavate hoo-
badega.

Juhtkangi funktsioonide ekraan (monitoriga)

Traktoritel, millele on paigaldatud monitor, paaseb juht ligi
juhtkangi kuvale, mis pakub Uksikasju juhtkangi funktsio-
naalsusest.

& Hidrovaljavotted

Kerige nuppudegaA¥ labi menud, kuni kuvatakse ,Re-
conf* (Umberkonfigureerimine).

®

MOIL19TR00322AA
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[Pere ja rithm pole maaratud]

¥ ,Reconf"

Juhtkangi funktsionaalsuse kuva tahistab juhtkangi kont-
rollitud hidrovaljavbtete arvu ja vastavat liikumist, mida
on vaja iga hidrovaljavotte juhtimiseks. Sinise servaga
tahistatud valjavdtete juhtimiseks piisab liitkangi liigutami-
sest, musta servaga valjavotete puhul tuleb enne liitkangi
ligutamist vajutada ldlitit (1).

Laliti vajutamisel kuvatakse ekraani alumisse paremasse
nurka simbol.

Kui klappi kasutatakse, muutub valge taust oranziks.

Kui liitkangiga juhitakse vaheldumisi tagumise ja keskase-
tusega valjavotteid, muutub ka ekraanipilt vastavalt uuele
seadistusele: R1, R2 jne. - F1, F2. Mehaaniliselt kaita-
tavate hidrovaljavétete puhul ei saa seda funktsiooni ka-
sutada.

Kui traktor on varustatud eesmise haakeseadmega, ta-
histab juhtkangi funktsionaalsuse kuva ka eesmise haa-
keseadme juhtimiseks kasutatavat hidrovaljavottu.

%’&g;& V‘I'/12I pl it Work Condition
‘\\90\ o [Plough |[Dry ]
el

T -~
)] (O fie] ]

S SEEEE

]

Default 1 3

m 4 Reconf

SVIL17TRO1298AA

16

107669445 - [Publication Number] [Publication Date]
[FamilyCode].[GroupCode] / 8



[Pere ja rihm pole maaratud]

Hudrovaljavotted - elektrohuidrauliline
A HOIATUS

Liikuvad osad!
Enne soitmist lilitage konksu ja ventiili kaugjuhtimispuldid alati hiidraulilise pealiiliti abil vilja.
Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.

W1587A

A HOIATUS

Masina ootamatu liikumine!

Kasutage alati masina lukustusseadmeid, et valtida masina (paigaldatud v6i pukseeritava) voi selle
osade tahtmatut liikumist s6itmise vo6i hooldamise ajal (lahtivoltimine, viljap66ramine vms). Lugege
ja jargige koiki masina tootja poolt antud juhiseid.

Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.
W1789A

A HOIATUS

Ootamatu liikumise oht!
Mootori kdivitamisel veenduge, et kaugklappide hoovad on 6iges asendis ENNE, kui siilitevotit kee-
rate. Nii valdite lihendatud lisaseadme tahtmatut liikumist.

Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.
W0433A

A HOIATUS

Lekkiv vedelik!
Arge lihendage hiidraulika kiirliitmiku korki lahti ega kinni rohu all. Veenduge, et enne hiidraulika
kiirliitmiku korgi lahti- voi kinniiihendamist on siisteemist kogu hiidroréhk vilja lastud.

Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.
W0095B

A HOIATUS

Sisteem on surve all!

Enne liitmike lahtilihendamist tuleb teil:

-langetada lisaseadmed maapinnale,

-seisata mootor,

-liigutada kdiguhooba edasi ja tagasi, et lasta hiidraulikasiisteemist rohk vilja.

Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.
WO0389A

A HOIATUS

Ro6hu all olev vedelik v6ib tungida labi naha ja pohjustada tosiseid kehavigastusi.
Hoidke kaed ja keha surve all olevatest leketest eemal. ARGE otsige lekkeid palja kdega. Kasutage
selle asemel papi- voi paberitiikki. Kui vedelik tungib labi naha, poorduge viivitamatult arsti poole.

Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.
W0158A

A HOIATUS

Lisaseadme kontrollimatu liikumine!

Kuna elektroonilised kaugklapid on varustatud hoova hammastega asenditega, ei soovitata neid ka-
sutada esilaaduriga tootades. Konsulteerige volitatud edasimiiiijaga.

Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.

W0428A

MARKUS: Teie traktorile saab paigaldada (ihe- vbi kahepoolse toimega silindrite kaugjuhtimiseks kaks, kolm véi neli
vélist elektrohtidraulilist juhtklappi, mis kasutavad sama 6li nagu hlidrauliline téstukiahel, mille kiilge need on lihen-
datud.

MARKUS: Vi Ik Hiidraulikaéli tase lisahiidraulikaseadmete kasutamisel (21) kasutada olevate 6likoguste kohta
véliste hiidroseadmete kéitamiseks.
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[Pere ja rithm pole maaratud]

TAHTIS: Traktoriga té6tamine, kui élitase on madal, véib kahjustada tagatelge ja kéigukasti komponente.

(EHR) Electronic Hydraulic Remote'i juhtklapid toimivad
tootamise ajal sarnaselt mehaanilistele juhtklappidele,
vbimaldades kaitaja valitud tste-, langetus- ja ujuvfunkt-
siooni.

Ent kui td6seadis vajab korduvaid hudraulilisi liigutusi, nt
hudrosilindrite valjasirutamine ja sissetdmbamine, vdi-
maldavad (EHR) Electronic Hydraulic Remote'i juhtklapid
luua kaitajal nende liigutuste jaoks automatiseeritud
programmi.

Iga programm on visuaalsete naidikute toega (ICU) Inte-
grated Control Unit'i ekraanil ja IntelliView™ IV (EHR)
Electronic Hydraulic Remote'i kuval (kui on paigaldatud).

SS10K051 1
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MOIL22TR0O3968AA 2

Kui pealiiliti on keskasendis (toide valjas), suttivad (ICP)
Integrated Control Panel'i juhtpaneelil hoiatustuled (vt In-
tegreeritud juhtpaneel (90.151)):

« kinnitades elektrohidrauliliste kaugjuhtklappide deakti-
veerimist (1)

« kinnitades kolme punkti haakeseadise deaktiveerimist

(2).

BRK5781B 3

Traktori mootori kaivitamisel tuleb kéik kaugjuhtklappide
hoovad ja juhtkang (kui on paigaldatud) seada neutraala- ( 850 O )
sendisse. Juhtseadised, mis ei ole neutraalasendis, p&h- n/min

justavad vastava klapi keelamise.

Keelatud hidrovaljavotu taasaktiveerimine: o=_J0
- veenduge, et hiidrosiisteemi pealiliti oleks asendis ON R 1
(sisselllitatud);

. seadke kaugklappide juhthoob ka&sitsi neutraalasen-
disse.

0-00 km/h

—

MOIL22TR03778AA 4

MARKUS: Kui klapp ei ole kéivitamisel neutraalasendis, kuvatakse (ICU) Integrated Control Unit ekraanile siimbol ja
vastava klapi number. Kui mitu klappi ei ole neutraalasendis, kuvatakse ekraanile jarjekorras iga klapi number.
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[Pere ja rihm pole maaratud]

MARKUS: Kéivitamisel on elektrohiidraulilise kaugjuhtklapi kasutamine keelatud senikaua, kuni siisteem tuvastab
mootori p66rlemiskiiruse lle 500 RPM umbes 3 s valtel.

Kui kaugklapp lakkab t66tamast vdi blokeerub, siis keelatakse see, kuni rike on parandatud véi klapp elektrooniliselt
susteemist lahti Ghendatud. Kui nii juhtub, po6rduge CASE IH volitatud edasimuija poole.

Juhthoova kasutamine

MARKUS: hoova asendeid v6ib méératleda tdste-, neutraal-, langetus- ja ujuvasendina véi véljasirutamis-, neutraal-,
sissetébmbe- ja ujuvasendina. Kuid funktsionaalsus jddb samaks.

Hoovad (1), (2), (3) ja (4) ning vastavad juhtklapid saab tuvastada sama varvi jargi.

Kbige pdhjalikuma konfiguratsiooni puhul juhivad hoovad
(1), (2), (3) ja (4) nelja tagumist vbi eesmist elektrohtdrau-
lilist kaugjuhtklappi (kui on paigaldatud).

Elektrohtdrauliliste juhtklappide hoobadel (1) (2), (3) ja
(4) on neli asendit:

+ (R) hoob tagasi, tdoseadise tdstmine

 (N) neutraalasend

« (L) hoob ette, tddseadise langetamine \3

« (F) hoob taielikult ette, ujuvfunktsioon =

MOIL22TR03302AA 5

Joonisel 6 kujutatud sildil, mis asub juhthoova laheduses,
on kaitaja tarbeks kujutatud iga kangi jaoks saadavalole-
vaid kaitusasendeid.

f

bl

MOIL22TR03777AA 6

« Témmake hoob neutraalasendist (N) tagasi tdsteasen-
disse (R).

« Neutraalasendist suruge hooba edasi langetusasen-
disse (L).

« Suruge hoob I6puni ette ujuvasendisse (F). Lukk hoiab
hooba ujuvasendis.
Ujuvasend tahendab, et hoob véib vabalt liikuda kogu
tédvahemikus ja seega saavad t60seadised nagu raak-
lid jargida maapinna kontuuri.

MOIL22TR03302AA 7

TAHTIS: Késitsijuhtimisel peab olema ettevaatlik, et hiidrovéljavétte hoob ei jééks hiidrosilindreid kasutades fiksee-
ritud toste- voi langetusasendisse.

Kui silinder on jéudnud té6kéaigu I6puni, tuleb juhtkang viia késitsi tagasi neutraalasendisse.

Kui seda protseduuri ei jargita, vbib tagajérjeks olla hiidrodli llekuumenemine, mis voib pohjustada hiidraulika vbi
Jéullekande komponentide kahjustumist.
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[Pere ja rithm pole maaratud]

TAHTIS: Arge kunagi kasutage neutraalasendit hiidromootori seiskamiseks véljasirutatud véi sissetémmatud asen-
dist. Sisteemi &akiline hiidraulika lukustumine voib mootorit pohjalikult kahjustada. Hiidromootorite kditamisel kasu-
tage ALATI mootorireziimi; vt Ik Taimeri programmide loomine (35.204) ja jargnevad.

Mitmeotstarbelise hoova kasutamine

Mitmeotstarbelisel hooval on kaks lulitit, mida kasutatakse elektrohtdraulilise kaugjuhtklapi kaitamiseks.

Ldlititel on valjasirutus-, sissetdmbe- ja ujuvasendi funkt-
sioon.

« hddrosilindri valjasirutamiseks vajutage Ulemist llitit
(1)
« hudrosilindri sissetbmbamiseks vajutage alumist Iulitit

().

Ujuvfunktsiooni rakendamine:

- vajutage ja hoidke funktsioonilulitit (3) liigutamishoova
tagakdljel, seejarel vajutage/vabastage sissetdmbeli-
liti. Nii laheb klapp ujuvasendisse.

Ujuvasendi tihistamiseks:

- vajutage valjasirutamise voi sissetdmbamise [Ulitit kaks
korda; sel viisil lUlitub valine hidrovaljavote neutraala-
sendisse (N).

Valjasirutus- voi sissetdmbereziimi taasaktiveerimiseks:

« vajutage valjasirutus- vdi sissetdmbelulitit kaks korda.

SVIL17TR0O3619AA 8
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- Teist korda vajutades hoidke lilitit all, kuni ekraanilt kustub ujuvasendi simbol.

« Laske luliti lahti ja klapil on nttd dlivool.

Neid lUliteid saab kasutada ka taimerireZiimi kaivitamiseks juhtklapil 1.

Juhtklapil 1 taimerireziimi aktiveerimiseks vt tddkoja juhendi I6iku 3. Taimeri kaivitamiseks ja seiskamiseks vajutage

valjasirutus- voi sissetdmbeldlitit.
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Elektroonilise juhtkangi kasutamine (kui on paigaldatud)

Lisavarustusse kuuluva elektroonilise juhtkangiga (1) saab juhtida nii kesk- kui ka tagumise asetusega elektrohldrau-
lilisi juhtklappe. Kui tagumiste juhtklappide kaitamiseks kasutatakse juhtkangi, antakse keskasetusega juhtklappide
kaitamine Ule elektrohldrauliliste juhtklappide hoobadele.

Kesk- ja tagumise asetusega elektrohtdrauliliste juhtklappidega traktoritel vdimaldab integreeritud juhtpaneelil asuv
IUliti kesk- vOi tagumise asetusega juhtklappe juhtida juhtkangi abil.

Pdhinedes erinevatel konfiguratsioonidel, véivad igal elektroonilisel juhtkangil olla jargmised paarid:

« (B) vertikaaltelg / (A) horisontaaltelg
- F keskasetusega elektrohiidraulilised juhtklapid / R tagumised elektrohtidraulilised juhtklapid.
MARKUS: Juhtkangi té6éprotseduuride alljrgnevad kirjeldused on seotud traktoritega, millel puudub tehases paigal-

datud laadurikomplekt. Lisainfot laaduri funktsioonide kohta leiate laaduri kasutusjuhendist, vt Ik Juhtkangi kasuta-
mine esilaaduriga (90.151).

Konfiguratsioon Hidrauliline jaotur
I T O /K”/\
Esilaadurita F1/R1 F2/R2 =
Esilaaduriga F1 F2 ﬁ\\ T
Esilaaduri ja eesmise 3 /Q/\
~ . F2 F3 %
tostukiga %
\/jy\,\
R
MOIL20TR01563AA 10
Konfiguratsioon Hiidrauliline jaotur
B A B+ A+
diver- | diver-
ter ter
CAN | CAN
Esilaadurita F1/R1 | F2/IR2 F3 -
Esilaaduriga F1 F2 - F3
Esilaaduri ja
eesmise tdstukiga F2 F3 F1 -

MOIL21TR02565AA 11

Konfiguratsioon Hiidrauliline jaotur
B A ratas
Esilaadurita F1/R1 F2/R2 F3
Esilaaduriga F1 F2 F3
Esilaaduri ja eesmise
t5stukiga F2 F3 F1

MOIL19TR02377AA 12

107669800 - [Publication Number] [Publication Date]
[FamilyCode].[GroupCode] / 5



[Pere ja rithm pole maaratud]

Méargutuled (1) ja (2) naitavad, milliseid klappe juhib juhtkang.

MARKUS: keskasetusega elektrohiidrauliliste juhtklappide ja mehaaniliselt juhitavate véliste tagumiste juhtklappi-
dega traktoritel on liliti (1) keelatud ja tuli (2) jaéb pblema.

Kui traktor lllitatakse sisse, jagb margutuli (1) pdlema,
eeldusel et juhtkang on seatud kaditama keskasetusega
klappe.

Juhtkangiga juhtimise Umberlilitamiseks keskasetusega 4_1_, _ oy
valjavotetelt tagaasetusega EHR-valjavotetele:

. vajutage ja hoidke liiitit all 2 s, kuni margutuli (1) kustub O éﬂ
ja margutuli (2) hakkab vilkuma.

« Vabastage liliti ja tuli (2) lakkab vilkumast ning jaab pu-
sivalt pélema. Juhtimine on nutd kantud Ule tagumise
asetusega klappidele.

$810J123 13

Enne juhtkangiga juhtimise Umberlllitamist elektrohtdrauliliste juhtklappide vahel on oluline, et kdik elektrohtdraulili-
sed kaugjuhtklapid oleksid neutraalasendis. Kaik juhtklapid, mis ei ole neutraalasendis, keelatakse ja elektrohidrau-
liliste juhtklappide ekraanile kuvatakse number ning sibol ,R* (tagumine) voi ,FR* (eesmine). Kui plltakse minna
ule juhtkangiga juhtimisele ja Uks siht-juhtklappidest ei ole neutraalasendis, vilgub margutuli, kuni keelatud elektro-
hddrauliline juhtklapp on taasaktiveeritud.

Juhtklapi taasaktiveerimine:

« kasutage asja maaratud elektrohtdraulilise juhtklapi juhtseadet (hooba véi juhtkangi) ja seadke see neutraalasen-
dist tdste- voi langetusasendisse;

- seadke see neutraalasendisse.

MOIL21TR02872EA 14
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[Pere ja rihm pole maaratud]

Kui voti on asendis OFF (valjalllitatud), salvestatakse juhtkangi praegune seadistus (kesk- voi tagumise asetusega
juhtklappide juhtimine) elektrohiidrauliliste juhtklappide mallu, et aktiveerida see, kui vdti on asendis ON (sisseliilita-
tud).

Kui traktoril ei ole keskasetusega juhtklappe, kasutatakse lUlitit ainult tagumise asetusega elektrohidrauliliste juht-
klappide hoova vdi juhtkangiga juhtimise valimiseks. Kui lUliti hoiatustuled on valja lUlitatud, siis juhitakse juhtklappe
kangi abil; kui joonisel 13 olev tuli (2) pdleb, toimub juhtimine juhtkangi abil.

Juhtkang t66tab kahe telje suunas: edasi/tagasi ja vasakule/paremale.

- Juhtkangi liigutamine edasi/tagasi tagab langetus-, neutraal-, tdste- ja ujuvasendi juhtklapil 1.
- Juhtkangi liigutamine kilgsuunas tagab langetus-, neutraal-, t6ste- ja ujuvasendi juhtklapil 2.
« Hudrosilindri valjasirutamiseks liigutage juhtkangi tagasi voi vasakule (R).

- silindri sissetdbmbamiseks likake juhtkangi edasi voi paremale langetusasendisse (L). Likates juhtkangi veel ette-
poole valitakse ujuvasend (F), mis véimaldab silindril vabalt sisse-valja liikuda.

Liigutades juhtkangi diagonaalselt saab samaaegselt juhtida kahte teenust.

Kui vaja laheb taiendavaid hidroteenuseid, saab liliti (1) vajutamisega ja vajutamise ning allhoidmisega aktiveerida
lisafunktsioone.

Esimene valine juhtklapp.

- Juhtkangi saab liigutada edasi voi tagasi, valides tdste-, neutraal-, langetus- ja ujuvasendeid.
Teine valine juhtklapp.
- Juhtkangi saab liigutada vasakule vdi paremale, valided toste-, neutraal- ja langetusasendeid.

MARKUS: Uhepoolse toimega silindri langetamiseks kasutage alati ujuvasendit. Langetusasend on méeldud ainult
kahepoolse toimega silindritele.

MARKUS: Juhtkang on deaktiveeritud, kui siiiide on véljas. Juhtkangi aktiveerimiseks peab juht istuma istmel ja
mootor peab t66tama rohkem kui 3 s jooksul.

Juhtkangi funktsionaalsuse kuva (koos monitoriga)

[ Kaugjuhtimisklapid

N Reconfig EHRs
@"&b L Work Condition

Kasutage AY menuis kerimiseks, kuni kuvatakse "Re- O Prougn |[Dry |
conf".

=" ,Reconf*

= &8
Juhtkangi talitluskuva tuvastab juhtkangi kontrollitavate ﬁ"]. I I .

juhtklappide arvu ja vastava liikumise, mida on vaja iga L]
juhtklapi juhtimiseks.

[Defauit | [ 1 | NEEE[ 3 |

Kui klappi kasutatakse, muutub valge taust oranziks.

@ Reconf

MOIL21TRO1965AA 15

Kui juhtkangiga kaitatakse vaheldumisi tagumise ja keskasetusega juhtklappe, muutub ka juhtklapi tuvastus R1, R2
pealt F1 , F2 peale. Mehaaniliselt kditatavate kaugklappide puhul ei saa seda funktsiooni kasutada.

Kui traktor on varustatud eesmise haakeseadmega, tuvastab juhtkangi funktsionaalsuse kuva ka eesmise haake-
seadme juhtimiseks kasutatava juhtklapi.

107669800 - [Publication Number] [Publication Date]
[FamilyCode].[GroupCode] / 7



[Pere ja rithm pole maaratud]

Juhtkangi ujuvasendi kasutamine

O

Tagumiste juhtklappide vabastamiseks hiudraulilise réhu A
alt voi enne painduva toru lahtilhendamist traktori kuljest HOIATUS
vOib kasutada jargmist protseduuri, kui mootor t60tab: Lomastusoht!

Kui lasete siisteemist rohku vilja, veenduge,
et keegi ei saa seadmete liigutamisel viga.
Enne silindrite voi varustuse lahtiiihendamist
veenduge, et varustus voi lisaseade on kind-
lalt toestatud.

Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosi-
sed vigastused vo6i surm.

MOIL21TR02872EA 16

« Vertikaalteljel kaitatava juhtklapi puhul liigutage juht-
kang edasi ujuvasendisse ja seejarel lllitage mootor
vélja (juhtklapp 1).

W0424A

Ujuvreziimi tlihistamiseks liigutage juhtkangi mistahes suunas tdste- voi langetusasendisse ja seejarel tagasi neu-
traalasendisse.

Horisontaalteljel kaitatava juhtklapi puhul liigutage juhtkang paremale ujuvasendisse, ja lllitage mootor valja.

107669800 - [Publication Number] [Publication Date]
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[Pere ja rihm pole maaratud]

Juhtkangi kasutamine esilaaduriga
A HOIATUS

Liikuvad osad!
Enne séitmist liilitage konksu ja ventiili kaugjuhtimispuldid alati hiidraulilise pealiliti abil vilja.
Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.

W1587A

A HOIATUS

Masina ootamatu liikumine!

Kasutage alati masina lukustusseadmeid, et valtida masina (paigaldatud v6i pukseeritava) voi selle
osade tahtmatut liikumist séitmise voi hooldamise ajal (lahtivoltimine, viljap6oramine vms). Lugege
ja jargige koiki masina tootja poolt antud juhiseid.

Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.
W1789A

A HOIATUS

Lémastusoht!
Enne kabiinist valjumist langetage kdik masina osad, tarvikud ja lisaseadmed maapinnale.

Nouete eiramise tagajarjeks voivad olla tosised vigastused voi surm.
W0419A

Kui eesmine laadur on paigaldatud tehases valikvarustusena, on sellel juhtkang, millega juhitakse elektroonilisi hi-
drovaljavéttusid (EHR), mida kasutatakse laaduri ja td6seadmete juhtimiseks. Juhtkangiga saab samaaegselt juhtida
kuni kolme hudrovaljavottu.

MARKUS: kui traktor on varustatud eesmise laaduri ja tagumiste EHR-véljavotetega, téétab juhtkang ainult laaduri
keskasetusega véljavétetega, juhtkangiga ei saa juhtida tagumisi EHR-véljavétteid.

Juhtkang kahe hiidrovaljavotte jaoks

MOIL21TR02872EA 1

Esimene valine juhtklapp.

- Laaduri langetamiseks liigutage juhtkangi ettepoole asendisse (L) vdi tdstmiseks tahapoole asendisse (R).
- Juhtkangi lukkamisel ettepoole langetusasendisse (L) langeb laaduri nool kontrollitud kiirusega maapinnale.

« Kui juhtkang likatakse |6puni ette ujuvasendisse (F), langeb laaduri nool omaenese raskuse majul kiiremini alla.
Kui on aktiveeritud ujuvasend ja nool on taiesti all, jargib kopp voi lisaseade maapinna kontuure.

MARKUS: Ujuvasendit ei saa kasutada hiidrovéljavétetega nr 2 ja 3.
Teine lisaklapp

« Kuijuhtkang seada asendisse (R), podrab kopp tagasi. Kui juhtkang seada asendisse (L), siis kopp tihjendatakse.

MARKUS: Liigutades juhtkangi diagonaalselt, véib samaaegselt juhtida laaduri noole ja kopa liikumist.

107670959 - [Publication Number] [Publication Date]
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[Pere ja rithm pole maaratud]

Kui vaja Idheb taiendavaid hidraulikateenuseid, vaadake liliti funktsioone Elektrooniline juhtkang (kui on paigal-
datud) (55.024).
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[Pere ja rihm pole maaratud]

Juhtkang kolme hudrovaljavotte jaoks

MOIL21TR02872EA 2
Esimene valine juhtklapp.

« Laaduri noole langetamiseks liigutage juhtkangi ettepoole langetusasendisse (L) v&i tdstmiseks tahapoole tdstmi-
sasendisse (R).

« Juhtkangi lUkkamisel ettepoole langetusasendisse (L) langeb laaduri nool kontrollitud kiirusega maapinnale.

- Kui juhtkang likatakse 16puni ette ujuvasendisse (F), langeb laaduri nool omaenese raskuse mdjul kiiremini alla.
Kui on aktiveeritud ujuvasend ja nool on taiesti all, jargib kopp vbi lisaseade maapinna kontuure.

MARKUS: Ujuvasendit ei saa kasutada hiidrovéljavétetega nr 2 ja 3.
Teine valine juhtklapp.

- Kuijuhtkang seada asendisse (R), poérab kopp tagasi. Kui juhtkang seada asendisse (L), siis kopp tihjendatakse.

MARKUS: Liigutades juhtkangi diagonaalselt, vib samaaegselt juhtida laaduri noole ja kopa likumist.

Valjavote 3 (kui on paigaldatud):

« Kui tédseadme (nt pallikahvli valjutusplaat voi

,neli-lhes* kopaldug) kasutamiseks on vaja kolmandat
hidrovaljavotet, kasutatakse kolmanda huadrovalja-
votte juhtimiseks lulitit (1).
Selle valjavotte juhtimiseks on ette nahtud progres-
siivne isetsentreeruv klahvliliti. Seda tadpi lGliti voi-
maldab kasutajal juhtida kiirust, millega hidrosilinder
sisse-valja liigub.

- Vajutades kergelt lulitile tekitatakse minimaalne 6livool,
mis tagab aeglase kiiruse; vajutades lulitile tugevamini,
suureneb 6&livool ja seega Kiirus.

MOIL21TRO0656AA 3

Liitkangi aktiveerimine ja konfigureerimine

Liitkang on inaktiveeritud, kui siiide on valjas.

Juhtkangi aktiveerimiseks peab juht istuma istmel ja moo- 1 I

tor peab t66tama rohkem kui 5 s jooksul. 4—1—> <—l—>

« Kui juhtkang on desaktiveeritud, hakkab vilkuma hoia- %
tustuli (2). O O

BRK5676D 4
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[Pere ja rithm pole maaratud]

MARKUS: Kui juht lahkub istmelt ja mootor té6tab, desaktiveeritakse juhtkang ja hoiatustuli (2) hakkab vilkuma. Juhi
naasmisel istmele aktiveerub juhtkang 2 s parast uuesti. Hoiatustule vilkumine lakkab ning tuli jaab pdisivalt pélema.

TAHTIS: Kui laadur on paigaldatud traktorile, mille hiidrovéljavétted on konfigureeritud eesmise haakeseadme véi
eesmise lilitusseadme kéitamiseks, on vaga tahtis lasta volitatud edasimdilijal véljavotted laaduri kditamiseks iimber
konfigureerida.

See aktiveerib tdpsemad funktsioonid, mis on saadaval siis, kui laadurit kasutatakse koos monitoriga, ning keelab ka
automaatfunktsiooni, nii et juhtkangi kasutamist ei saa kaasata HMC ja programmidesse.

Umberkonfigureerimine néuab spetsiaalsete instrumentide kasutamist ning selle peab teostama volitatud edasimiiija.

MARKUS: Kui juhtkang viiakse keskasetusega hiidrovéljavétetelt tagumistele hiidrovéljavétetele, katkeb automaat-
selt tagumiste hiidrovéljavétete hoovaga juhtimine.

TAHTIS: Enne juhtkangi lillitamist kesk- ja tagumise asetusega véljavétete vahel veenduge, et hiidrovéljavétete hoo-
vad ja liitkang oleksid neutraalasendis.

107670959 - [Publication Number] [Publication Date]
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[Pere ja rihm pole maaratud]

Juhtkangi funktsiooniekraan standardse
juhtkangi korral (kui on paigaldatud)

Juhtkangi ekraani kasutamiseks:
¥ Tagasi

& Hidrovaljavotted

[ ‘Uuesti konfig.’

Monitor naitab juhtkangi valjavottude ja esihaakeseadise
seadistusi. Juhtkangi reziimidest saab valida jargmisi
« Normaalne

. Stopp

Klépsake juhtkangireziimil, et valida kahe erineva
valikulise reziimi vahel:

« Normaalne

- Stopp

Tavareziim

Juhtkang on vaikimisi tavareziimis. Kasutamist on kirjel-
datud eelpool.

Eesmiste ja tagumiste EHR-viljavotete juht-
kangi valik

Juhtkangi valiku muutmiseks eesmistest EHR-idest tagu-
miste EHR-ideni ja vastupidi kibpsake simbolit (1).

[ N 2

Reconfig EHRs

O #

p it Work Condition
[Plough |[Dry |
Bl
E.
HEEEE
7 EEEE
[Default | [1 | N[ 3 ]

o B

SVIL17TRO1298AA

5

@‘}9‘%5& ’f10 ‘ ‘- . Renﬁg EHRs
vT () F it orl ondition
“‘ ?C\ & [Plough |[ory |
Joystick mode
Default | Cancel | OK
] R S PR Bt N et X
[Default | [1 | [ 3 |
@J Reconf

SVIL17TR01302AA

6

[ N 2

Reconfig EHRs

O #

Work Condition

[Plough |[ory |

(] (] (] [

Sl
L

[ Default ]

(3]

o B

SVIL17TR01298AA

7

Reconfig EHRs

Pe

O
O F

K Work Condition
[Plough |[Dry \

3

1
HEED |
]

FEEEE
Hmmqu

Default : 1 | 2 B

o R |

SVIL17TRO1304AA
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[Pere ja rihm pole maaratud]

Keskpaigalduse klapid

Keskasetusega hudrovaljavétte olivoolu re-
guleerimine

. Vajutage EHRIi seadete navigaatorit (1), joonis 3, kae-
toel. Ekraanil kuvatakse klapi valik rohelisena. Numbri-
tele lisatakse eesliide R (tagumine) voi F (eesmine).

« Keerake nuppu sobiva valjavotte valimiseks ja vajutage
siis nupule, et paaseda valitud valjavotte seadekuvale.

Navigeerimisnuppu kasutatakse valjavotete seadete vali-
miseks ja muutmiseks talitluskuval.

Elektrohudraulilise valjavotu talitluse regu-
leerimine

« Olivool, sissetbmbamine ja véljasirutamine (protsendi-
maar) (1).

« Taimeri seaded, sissetdmbamine ja valjasirutamine
(sekundid) (2).

» Taimer sees/valjas (3).
» Valjavotu lukustamine/avamine (4)

§810D212

1

@

©)

7

0

. d
N

&0

BRL6435C

unluul
000 &|00n &

@1@2

18

ok

| «
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40 2| 40]

N

Y

|

40
®><‘@/@
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Taieliku info keskpaigutusega elektrohtdrauliliste valjavdtete reguleerimise kohta leiate sellest jaotisest alates Ik Hii-

droviljavétted - elektrohiidrauliline (35.204).
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[Pere ja rithm pole maaratud]

Keskele paigaldatud EHRIi reguleerimine (koos monitoriga)

Keskpaigutusega elektrohtdraulilisi valjavétteid on véimalik mitmel moel seadistada ja reguleerida. Seda saab teha
navigaatori véi monitori abil (kui see on paigaldatud).

Reguleerimine ja seadistamine hdlmab jargmisi mo- _ ~
mente. ;ia\* wﬁg S ntEHRS
@Q\ I!I ﬁﬁ 5s X 5s

1. Olikoguse reguleerimine, langetamine ja tdstmine. = HJO L—ul

2. Taimeri ajaseaded, langetatud ja tostetud. [ Nljss}g{ss |

3. Taimer sees/véljas. = =

4. Valjavotte lukustamine vdi lukust vabastamine. i=N E] & 3${“SDD

5. Elektrohldraulilise valjavétte prioriteetsus. . ' ’ .
(o N o JUL erores Jrerme e | oo 2

SVIL17TR0O1301AA 4

Taieliku info keskpaigutusega elektrohidrauliliste valjavbtete reguleerimise kohta leiate sellest jaotisest alates Ik Hii-
droviljavotted - elektrohiidrauliline (35.204).

Elektrooniline juhtkang

Kui traktor on tehasepoolselt varustatud keskmise haakeseadmega, on traktoril juhtkang ja keskasetusega elektro-
hudraulilised valjavotted.
Liitkangi abil saab keskasetusega hudrovaljavétete kaudu juhtida keskmist haakeseadet.

MARKUS: Nii kesk- kui ka tagumise asetusega elektrohiidrauliliste véljavétetega traktoritel véib juhtimiskdepidemeid
ning elektroonilist juhtkangi kasutada mélema ventiiligrupi juhtimiseks.

O, O,

Lisainformatsiooni elektroonilise juhtkangi kasutamiseks leiate Hiidrovaljavotted - elektrohiidrauliline (35.204),
selle juhendi peatikist ,Elektrooniline juhtkang" (kui on olemas).

MOIL21TR02872EA 5
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[Pere ja rihm pole maaratud]

Juhthoova kasutamine

Keskpaigaldusega elektrohudraulilisi juhtklappe saab ka-
sutada juhthoovaga (1), (2) v6i (3).

MARKUS: Nii kesk- kui ka tagumise asetusega elektro-
hidrauliliste véljavétetega traktoritel véib juhtimiskdepi-
demeid kasutada mdlema ventiiligrupi juhtimiseks.

\

MOIL18TR02052AA 6

Lisainformatsiooni juhthoobade kasutamiseks leiate Hiidrovaljavotted - elektrohiidrauliline (35.204), selle juhendi

peatikist ,Juhthoova kasutamine".

107671004 - [Publication Number] [Publication Date]
[FamilyCode].[GroupCode] / 3



	310_105482523_CASE_CVT_WE_ET
	320_109438787_CASE_CVT_WE_ET
	330_105479443_CASE_CVT_WE_ET
	342_113849833_CASE_CVT_WE_ET
	610_105735145_CASE_CVT_WE_ET
	610_105761795_CASE_CVT_WE_ET
	615_105731974_CASE_CVT_WE_ET
	620_107669445_CASE_CVT_WE_ET
	630_107669800_CASE_CVT_WE_ET
	640_107670959_CASE_CVT_WE_ET
	650_107671004_CASE_CVT_WE_ET

