[Familie si grup nesetate]

Comutator principal sistem hidraulic
A AVERTISMENT

Piese in migcare!
Utilizati intotdeauna intrerupatorul hidraulic principal pentru a dezactiva cuplajul si comenzile supapei
telecomandate inainte de a circula pe drum.

Nerespectarea acestor instructiuni poate provoca accidente grave sau fatale.

W1587A

A AVERTISMENT

Deplasare neasteptata a utilajului!

Utilizati intotdeauna dispozitivele de blocare ale utilajului pentru a preveni migcarile neintentionate
ale acestuia (utilaj montat sau tractat) sau ale componentelor acestuia, care pot aparea in timpul con-
ducerii pe drum sau al servisarii (depliere, balansare sau altele). Cititi si respectati toate instructiunile
din manualul furnizat de producatorul utilajului.

Nerespectarea acestor instructiuni poate provoca accidente grave sau fatale.
W1789A

A AVERTISMENT

Pericol de utilizare incorecta!

Utilizati intotdeauna comutatorul hidraulic principal pentru a dezactiva dispozitivul de remorcare fron-
tal. O setare de 0% a vitezei de coborare nu este prevazuta pentru a fi un mecanism de blocare de
siguranta.

Nerespectarea acestor instructiuni poate provoca accidente grave sau fatale.
W1792A

A AVERTISMENT

Pericol de utilizare incorecta!

Pentru a dezactiva dispozitivul de remorcare posterior, utilizati intotdeauna intrerupatorul hidraulic
principal. O setare de 0% a vitezei de coborare nu este prevazuta pentru a fi un mecanism de blocare
de siguranta.

Nerespectarea acestor instructiuni poate provoca accidente grave sau fatale.
W1603A

Blocarea pentru transport EHC/EHR

In cazul deplasérii pe sosea, supapele de comand& cu operare de la distantd cu montaj in mijloc, cele electronica
din spate si dispozitivul de remorcare in trei puncte pot fi dezactivate, pentru a preveni coborarea neasteptata a
accesoriului, care poate cauza deteriorarea tractorului sau a suprafetei drumului.

NOTA: In functie de configuratia tractorului dumneavoastra, simbolul de pe comutator poate diferi.

Comutatorul de pe stalpul C din partea dreapta a cabinei
are trei pozi{ii posibile si asigura urmatoarele funcitii:

« (A) Sensibilizarea supapelor electronice telecoman-
date din spate si centru (daca exista in dotare) si
dispozitivului de remorcare n trei puncte este blocata

- (B) Blocarea supapelor electronice telecomandate si a
dispozitivului de remorcare n trei puncte

« (C) Sensibilizarea supapelor electronice telecoman-
date din spate si centru (daca exista in dotare) si
dispozitivului de remorcare in trei puncte din spate
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[Familie si grup nesetate]

Cu comutatorul principal in pozitie mediana (alimentarea
electrica oprita), luminile de avertizare de pe panoul de
comanda integrat se vor aprinde, confirmand blocarea su-
papelor EHR (2) si a dispozitivului de remorcare in trei
puncte (1).
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Joystick electronic (daca este echipat)
A AVERTISMENT

Piese in migcare!

Utilizati intotdeauna intrerupatorul hidraulic principal pentru a dezactiva cuplajul si comenzile supapei
telecomandate inainte de a circula pe drum.

Nerespectarea acestor instructiuni poate provoca accidente grave sau fatale.

W1587A

A AVERTISMENT

Deplasare neasteptata a utilajului!

Utilizati intotdeauna dispozitivele de blocare ale utilajului pentru a preveni migcarile neintentionate
ale acestuia (utilaj montat sau tractat) sau ale componentelor acestuia, care pot aparea in timpul con-
ducerii pe drum sau al servisarii (depliere, balansare sau altele). Cititi si respectati toate instructiunile
din manualul furnizat de producatorul utilajului.

Nerespectarea acestor instructiuni poate provoca accidente grave sau fatale.
W1789A

Sunt furnizare trei tipuri de joystick-uri avansate.

Toate joystick-urile avansate opionale sunt echipate cu:

« Un comutator de trecere intr-o treapta superioara (1)
« Un comutator de trecere intr-o treapta inferioara (3)

« Un comutator de schimbare a gamei de viteze (2).

SVIL17TR02659AA 1

NOTA: Funciile acestor comutatoare sunt aceleai ca cele descrise anterior pentru maneta Multicontroller (consultai
Controler multifunctional (55.640)).

in plus, joystick-ul din figura 2 ofers:

 Trei comutatoare (4)care actioneaza servicii hidraulice
la distanta prin intermediul releului si supapei suplimen-
tare.

Tn cazul in care sunt necesare servicii hidraulice suplimen-
tare:

« In prezenta unei unelte a instalate in ISOBUS, joys-
tick-ul poate oferi funciii optionale activate utilizand co-
mutatorul (5) care poate fi configurat prin intermediul
monitorului.
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in plus, joystick-ul din figura 3 ofera:

« Un comutator (6)care trebuie apasat si mentinut apasat
in combinatie cu o miscare a joystick-ului pe axa verti-
cala sau orizontala

« O rotita (7) pentru control:
- a treia supapa din fata in extensie si retragere atunci
cand joystick-ul este alocat supapelor electrohidraulice
telecomandate din fata
- a treia supapa din spate in extensie si retragere atunci
cand joystick-ul este alocat supapelor electrohidraulice
telecomandate din spate.

in plus, joystick-ul din figura 4 ofera:

« Un comutator (8)pentru a comuta intre directia inainte
si directia Thapoi

« O rotita (7) pentru control:
- a treia supapa din fata in extensie si retragere atunci
cand joystick-ul este alocat supapelor electrohidraulice
telecomandate din fata
- a treia supapa din spate in extensie si retragere atunci
cand joystick-ul este alocat supapelor electrohidraulice
telecomandate din spate.

in plus, joystick-ul din figura 5 ofera:

« Doua comutatoare (10) care actioneaza servicii hidrau-
lice la distanta prin intermediul unui releu si al unei su-
pape suplimentare.

Tn cazul in care sunt necesare servicii hidraulice suplimen-
tare, joystick-ul poate oferi funciii optionale care se acti-
veaza prin:

« Apasarea si mentinerea comutatorului (11)prin combi-
narea unei migcari a joystick-ului pe axa verticala sau
orizontala

« Apasarea comutatorului (12)pentru schimba intre direc-
tia inainte si directia inapoi.

NOTA: In cazul in care tractorul este dotat cu monitor
si functia de deblocare pentru supapele electrohidraulice
telecomandate (EHR) reconfigurabile sunt active, comu-
tatoarele (10) si (11) sunt disponibile ca si comutatoare
complet configurabile.

MOIL24TR0O0794AA 3
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NOTA: Functiile suplimentare ale joystick-urilor avansat descrise pe paginile urmétoare pot varia din cauza diferitelor
configuratii. Pentru o descriere detaliata a funciilor joystick-urilor, va rugdm sa consultai intotdeauna Supape teleco-

mandate - electrohidraulic (35.204).
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Panou de comanda integrat

SVIL17TRO3699FA

1

Tractorul dvs. este dotat cu un numar de comenzi electronice amplasate pe cotiera. Explicarea completa a
functionarii fiecarui buton se gaseste in capitolele corespunzatoare din acest manual.

Consola de comanda din partea dreapta

1.

© N o o~

10.

Indicatoare luminoase de avertizare pentru supapele
de comanda telecomandate electronic si pentru blo-
carea dispozitivului de remorcare cu trei puncte

Setari pentru turatia constanta a motorului (Constant
Engine Speed - CES)

Functionarea automata/manuala a inregistrarii/reda-
rii HMC

Functia de ghidare automata

Control automat priza de putere spate

Legatura superioara si tirant dreapta reglate hidraulic
Controlul deplasarii

Comanda pozitie dispozitiv de remorcare in trei
puncte spate

Comanda sarcina de tractiune dispozitiv de remor-
care in trei puncte spate

Comutatoare de ridicare/coborare si indicatoare lu-
minoase de functionare pentru dispozitivul de remor-
care in trei puncte spate

11.
12.

13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.

21.
22.

Butonul de control al patinarii

Cuplare automata/manualda a mecanismului de blo-
care a diferentialului

Cuplarea automata/manuala a tractiunii integrale
Blocare suspensie punte fata

Modul automat de deplasare pe camp al transmisiei
Modul automat de deplasare pe drum al transmisiei
Setare viteza de reactie inversor

Comutator selector joystick fata/spate

Control priza de putere automata fata

Comutatoare de ridicare/coborare si indicatoare lu-
minoase de functionare pentru dispozitivul de remor-
care frontal

Comanda ventilator reversibil pentru motor
Control pozitie dispozitiv de remorcare frontal
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Controler multifunctional

NOTA: in funcie de echiparea tractorului, va fi montaté una dintre urmétoarele manete Multicontroller. Imaginile din
acest manual prezintd numai maneta multifunctionala echipatéd complet.

Maneta Multicontroller de baza

Maneta Multicontroller de baza permite operarea cu o
singura mana a mai multor funcii ale tractorului, toate
fiind explicate in detaliu pe parcursul manualului.

1. Comutator inversor transmisie, pozitia Tnainte
Comutator de trecere intr-o treapta superioara
Comutator de trecere intr-o treapta inferioara
Comutator inversor transmisie, pozitia inapoi
Comengzile cilindrului comandat de la distanta
Comutatoare de ridicare/coborare a céarligului

N o akr~obd

Virare la capat de brazda (unde exista Tn dotare)
Maneta Multicontroller avansata

Maneta Multicontroller permite operarea cu o singura
mana a mai multor funcii ale tractorului, toate acestea
fiind explicate in detaliu pe parcursul manualului.

1. Comutator inversor transmisie, pozitia inainte
Comutator de trecere intr-o treapta superioara
Comutator de trecere intr-o treapta inferioara
Comutator inversor transmisie, pozitia inapoi
Comenzile cilindrului comandat de la distanta
Comutatoare de ridicare/coborare a céarligului
Rotita pentru gama de viteze

© N o RN

Virare la capat de brazda (unde exista in dotare)
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Comanda electronica a tragerii EDC

A AVERTISMENT

Pericol de utilizare incorecta!

Pentru a dezactiva dispozitivul de remorcare posterior, utilizati intotdeauna intrerupatorul hidraulic
principal. O setare de 0% a vitezei de coborare nu este prevazuta pentru a fi un mecanism de blocare
de siguranta.

Nerespectarea acestor instructiuni poate provoca accidente grave sau fatale.
W1603A

Sistemul descris aici este cunoscut cu numele Electro-
nic Draft Control (EDC) - comanda electronica a fortei de
tractiune. Acest sistem hidraulic controlat electronic sesi-
zeaza schimbarile de sarcina a tractiunii prin intermediul
senzorilor din stifturile articulatiei inferioare a cuplajului in
trei puncte si schimbarile in pozitia cuplajului, prin inter-
mediul unui senzor de pe arborele transversal. Sistemul
functioneaza in modul de control al pozitiei sau in modul
de control al tractiunii.

NOTA: Mentineti intotdeauna legéturile inferioare ale car-
ligului din spate complet ridicate in pozitia de transport
atunci cand va deplasati pe sosea fara unelte conectate
la legaturile inferioare.

Comanda pozitiei ofera control precis al uneltelor care lu-
creaza in mod obisnuit deasupra solului. Odata ce inalfj-
mea uneltei a fost setata, sistemul va mentine pozitia se-
lectata indiferent de orice forte externe care actioneaza
asupra sa.

Controlul tractiunii este destinat pentru unelte montate
sau semi-montate care actioneaza in sol. Comanda trac-
fiunii compenseaza automat modificarile rezisten{ei solu-
lui care cauzeaza marirea sau reducerea sarcinii de trac-
fiune asupra echipamentului.
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Panoul de comanda EDC

Butonul de comanda a pozitiei dispozitivului de remorcare
(1) este utilizat pentru a stabili inal{imea echipamentului,
n cazul functionarii in modul de control al pozitiei, respec-
tiv adancimea maxima a echipamentului in cazul functio-
narii in regim de control al tractiunii.

Indicatorul luminos de avertizare functionare defectuoasa
(4) are doua funciii:

« Lumina care clipeste indica o functionare defectuoasa
in circuitele sistemului.

« Lumina aprinsa continuu, lumina ramane aprinsa cand
dispozitivul de remorcare nu se afla la inaliimea pre-
setata cu limitatorul de Tnaltime. Acest lucru poate fi
cauzat de:

Utilizarea comutatoarelor de ridicare si coboréare (3).
EDC este oprit in timpul unui ciclu de ridicare.
Utilizarea comutatoarelor de pe aripi.

Deplasarea comenzilor dispozitivului de remorcare dupa
trecerea cheii de contact in pozitia OFF (oprit).

Luminile de mai sus vor fi insotite de simbolul de defectare
a dispozitivului de remorcare care apare pe afisajul de
functionare. Pentru eliminarea defectiunii, deplasati bu-
tonul de comanda a pozitiei cuplajului prin intreaga gama
de ridicare.

Comutatoare de ridicare si coborare pas cu pas (3). Cand
este necesara o modificare mica a nal{imii cuplajului n
trei puncte, prin apasarea repetata a acestor comuta-
toare, inaltimea cuplajului se va modifica in pasi mici.

Luminile indicatoare din comutatoarele de ridicare si de
coboréare (3) se aprind cand se roteste butonul de co-
manda a pozitiei pentru a ridica sau cobori echipamentul
sau cand sunt utilizate comutatoarele de ridicare si cobo-
rére pas cu pas. Deoarece coreciiile tractiunii se fac in
timpul utilizarii normale a tractorului, indicatorul luminos
de coboréare se va aprinde cand cuplajul coboara, iar cel
de ridicare se va aprinde cand cuplajul se ridica.

Butonul de comanda a fortei de tractiune (2) determina
forta de tractiune si astfel adancimea de lucru a uneltei,
prin setarea unei forte la senzorii de tractiune. Rotiti com-
plet Tn sens antiorar pentru a asigura sarcina maxima si,
prin urmare, adancimea maxima a uneltei.
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Comutatoare ridicare si coborare pas cu pas (5). Dupa
setarea pozitiei necesare de lucru a cuplajului in trei
puncte, comutatoarele pot fi utilizate pentru a ridica sau
a coborf cuplajul, fara a afecta setarile pentru controlul
tractiunii sau al pozitiei. Comutatoarele ofera, de aseme-
nea, o patrundere mai rapida in sol, daca este nevoie.
Pentru informatii detaliate, vezi textul de la pagina Func-
tionarea comenzii electronice a tragerii EDC (55.130)
si urmatoarele.

NOTA: Comutatorul de ridicare/coborére trebuie actionat
scurt. Comutatorul trebuie sa fie apasat si eliberat in cel
mult o secunda de functionare, fara a fi tinut in pozitia
apdsata. Nerespectarea acestei instructiuni poate avea
ca rezultat o defectiune la sistemul electronic.

Afisajul pentru pozitia cuplei

Afisajul digital de pe tabloul de bord indica pozitia legatu-
rilor inferioare (1) pe o scara de la ,0” pana la ,100”. Afi-
sarea cifrei 0 indica faptul ca legaturile sunt complet co-
borate. 100 indica faptul ca acestea sunt complet ridicate.
Atunci cand controlul tractiunii este activ si sistemul a re-
glat automat inaliimea dispozitivului de remorcare, sim-

bolul tractorului £87* va f afisat langa pozitie. Selectati
afisajul utilizand tastele corespunzatoare de pe tastatura.

SVIL17TRO3619AA
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Panoul EDC \\\ @)

Panoul EDC este amplasat sub cotiera; ridicai captueala
pentru a accesa comenzile.

1. Buton comanda patinare rofi spate.

2. Buton de programare a supapelor telecomandate e
electrohidraulic (EHR) (consultati capitolul EHR).

3. Limitator inaltime dispozitiv de remorcare in trei )
puncte fata (consultati sectiunea despre dispozitivul ‘a
de remorcare fata). A A

4. Buton comanda viteza de coborare dispozitiv de re- N7
morcare in trei puncte spate. BRLG4368 3

5. Setarea sensibilitatii pentru comanda tractiunii a dis-
pozitivului de remorcare in trei puncte spate.

6. Limitator de inal{ime pentru dispozitivul de remorcare
in trei puncte spate.

Butonul de comanda a limitei de patinare (1) disponibil nu-
mai cu unitatea de senzor radar optionala, permite ope-
ratorului sa selecteze un prag al patinarii rotii, peste care
unealta se va ridica pana cand patinarea rotii revine la
nivelul setat. Apasati butonul de control al limitei de pati-
nare de pe unitatea de pe cotiera pentru a activa.

Butonul de comanda a vitezei de coborare (4) regleaza
viteza cu care dispozitivul de remorcare cu trei puncte co-
boara pe durata ciclului de coborare. Pozitia 1 selecteaza
coborarea cea mai inceata si este scoasa in evidenta de
simbolul broastei testoase, iar pozitia 7 asigura coborarea
cea mai rapida.

Butonul de reglare a sensibilitatii la tractiune (5) este utili-
zat pentru a face sistemul mai mult sau mai putin sensibil
la modificarile fortei de tractiune. Sensibilitatea maxima
se obtine prin rotirea butonului complet in sens orar.

Butonul de comanda a limitei de Tnaliime spate (6) limi-
teaza nal{imea la care atelajul poate fi ridicat. Reglati
acest buton pentru a evita posibilitatea ca o unealta mare
sa deterioreze tractorul cand este complet ridicata.

Un indicator limita patinare activata se ,aprinde” in mo-
mentul in care este actionat butonul de comanda a limitei
de patinare.
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Dezactivarea si eliberarea cuplajului

O lumina de avertizare continua privind defectiunile (3)
semnifica faptul ca dispozitivul de remorcare a fost de-
zactivat si setarea butonului de comanda pentru pozitie
(1) nu corespunde cu inaliimea legaturilor inferioare.

Avertizarea ,hitch disabled” (carlig dezactivat) va fi afisata
daca:

« Maneta de comanda a pozitiei a fost deplasata cu mo-
torul oprit.

« Unul din butoanele externe de actionare a atelajului a
fost actionat pentru a ridica sau cobori atelajul in trei
puncte. Consultati ,Lampa de avertizare pentru defec-
tiuni”, figura [Referinta nevalida] sau pagina Comenzi
externe dispozitiv de remorcare (55.130).

Pentru a resincroniza comanda pozitiei cu legaturile in-
ferioare, porniti motorul si rotiti butonul (1) incet in orice
directie, pana cand pozitia butonului de comanda se po-
triveste cu inalimea dispozitivului de remorcare. Acest
lucru va fi confirmat de stingerea luminii de avertizare ,dis-
pozitiv de remorcare dezactivat”.

Alternativ, utilizati comutatoarele de ridicare si coborare
(5) pentru a ridica sau cobori dispozitivul de remorcare
pana cand lampa de dezactivare a dispozitivului de re-
morcare se stinge. Pe durata secventei de readucere in
concordanta de faza, legaturile inferioare se vor ridica in-
cet, dar dupa ce butonul de comanda a pozitiei si dispozi-
tivul de remorcare sunt in concordanta de faza, legaturile
inferioare vor functiona normal.

SVIL17TRO3619AA
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Conditii de lucru(cu monitorul)

Tractoarele cu monitoare ofera capacitatea de a inregistra
setarile de functionare pentru sistemul EDC si dispozitivul
de remorcare cu trei puncte. Aceste setari pot fi stocate in
memoria tractorului si reapelate pentru utilizare ulterioara.

NOTA: Pentru a parési ecranele pop-up fard a face mo-
dificari, apdsati X.

NOTA: Modificarea datelor uneltei sau conditiilor de lu-
cru in orice ecran va actualiza automat toate ecranele de
conditii de lucru.

Configurare utilaj remorcat
= Conditii de lucru
¥ Unealta

Ecranul uneltei permite operatorului sa selecteze, sa edi-
teze sau sa creeze descrieri ale uneltei si ale conditiilor
de lucru.

& Implement (Unealtd) (1)

Selectati un echipament din lista pop-up, modificati des-
crierea unui echipament curent sau adaugati la listd un
echipament nou.

& Work Condition (Stare de lucru) (2)
Selectati conditia de lucru curenta din lista pop-up, mo-

dificati conditia curenta sau adaugati la listd o categorie
noué de lucru.

@S Ao
VT .ﬁ.@

O,
O,

Implement setup
Implement

Work Condition
Dry

SVIL15TR02316AA
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Supape telecomandate supape

A AVERTISMENT

Deplasare neasteptata a utilajului!

Utilizati intotdeauna dispozitivele de blocare ale utilajului pentru a preveni migcarile neintentionate
ale acestuia (utilaj montat sau tractat) sau ale componentelor acestuia, care pot aparea in timpul con-
ducerii pe drum sau al servisarii (depliere, balansare sau altele). Cititi si respectati toate instructiunile
din manualul furnizat de producatorul utilajului.

Nerespectarea acestor instructfiuni poate provoca accidente grave sau fatale.
W1789A

A AVERTISMENT

Deplasare neasteptata!
La pornirea motorului utilajului, asigurati-va ca manetele supapelor telecomandate sunt in pozitia co-
recta INAINTE de a actiona contactul cu cheie. Aceastd actiune previne miscarea neintentionati a
unui accesoriu atasat.

Nerespectarea acestor instructiuni poate provoca accidente grave sau fatale.
WO0433A

A AVERTISMENT

Scurgere de lichid!
Daca un furtun hidraulic, o linie sau o conducta hidraulica prezinta semne de uzura sau deteriorare,
inlocuiti componenta IMEDIAT.

Nerespectarea acestor instructiuni poate provoca accidente grave sau fatale.
WO0297A

A AVERTISMENT

Scurgere de lichid!

Nu conectati sau deconectati cuplajul rapid hidraulic cand sistemul este presurizat. Asigurati-va ca
intreaga presiune hidraulica este eliminata din sistem inainte de a conecta sau deconecta cuplajul
rapid hidraulic.

Nerespectarea acestor instructiuni poate provoca accidente grave sau fatale.
W0095B

A AVERTISMENT

Sistem presurizat!

inainte de a deconecta cuplajele, este necesar:

-sa coborati dispozitivele atasate,

-sa opriti motorul,

-sa deplasati manetele de comanda inainte si inapoi pentru a depresuriza sistemul hidraulic.

Nerespectarea acestor instructiuni poate provoca accidente grave sau fatale.
WO0389A

A AVERTISMENT

Lichidul presurizat poate penetra pielea si poate cauza vatamari grave.

Nu apropiati mainile sau corpul de scurgerile sub presiune. NU folositi mana pentru a verifica daca
exista scurgeri. Utilizati o bucata de carton sau hartie. Daca lichidul penetreaza pielea, solicitati ime-
diat asistenta medicala.

Nerespectarea acestor instructiuni poate provoca accidente grave sau fatale.
WO0158A

A AVERTISMENT

Lichidul presurizat poate penetra pielea si poate cauza vatamari grave.

Asigurati-va ca toate furtunurile hidraulice sunt fixate corespunzator si nu se afla in pericol de blo-
care sau prindere. Aceasta poate duce la spargerea unui furtun, permitand scurgerea lichidului sub
presiune.

Nerespectarea acestor instructiuni poate provoca accidente grave sau fatale.
WO0439A
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NOTA: Consultati pagina Nivel ulei hidraulic la utilizarea echipamentului hidraulic controlat de la distanta (21)
pentru cantitatile de ulei disponibile cand se alimenteaza echipament hidraulic extern.

Supapele hidraulice telecomandate descrise aici sunt de tipul cu detectarea sarcinii. Prin detectarea automata a
cererii de ulei din partea uneltei, distribuitoarele cu detectarea sarcinii regleaza automat debitul de ulei de la tractor

pentru a se potrivi cerinelor uneltei.

Supapele de comanda sunt utilizate pentru operarea ci-
lindrilor hidraulici externi, a motoarelor etc. Pot fi instalate
pana la patru supape telecomandate (2 configurabile + 2
neconfigurabile), amplasate in partea din spate a tracto-
rului. Toate supapele telecomandate includ o supapa de
blocare automata in portul de Ridicare (Extindere) pentru
a preveni scurgerile accidentale ale utilajului.

Distribuitoarele sunt actionate de manete situate pe con-
sola din dreapta scaunului operatorului. Manetele si su-
papele corespunzatoare sunt codificate prin culori pentru
identificare.

Manete de comanda

SVIL14TR00158AB 1

Fiecare maneta pentru supape telecomandate are patru pozitii de functionare, dupa cum urmeaza:

+ (R) Ridicare (sau extindere)
Trageti maneta Thapoi pentru a extinde cilindrul la care
este conectata si pentru a ridica echipamentul.

« (N) Neutru
Impingeti maneta inainte din pozitia ridicat pentru a se-
lecta pozitia neutra si pentru a dezactiva cilindrul co-
nectat.

+ (L) Coborare (sau Retragere)
Impingeti maneta si mai mult Tnainte, dincolo de pozitia
neutra, pentru a retrage cilindrul si a cobori echipamen-
tul.

« (F) Flotatie
Impingeti maneta complet inainte, dincolo de pozitia de
coborare, pentru a selecta pozitia de flotatie. Aceasta
va permite cilindrului s& se extinda sau sa se retraga
liber, permitand astfel echipamentului, cum ar fi lame-
lele screperului, sa ,pluteasca” sau sa urmeze conturul
solului.

Pozitiile Ridicare, Neutru, Coborare si Flotatie sunt iden-
tificate de simboluri pe o eticheta (1) de langa manetele
de comanda.

SVIL18TR00246AA 2

SVIL18TR00246AA 3

Un opritor mentine maneta in pozitia selectata de ridicare (extensie) sau de coborare (retragere) pana cand cilindrul
auxiliar ajunge la limita de capat; acum readuceti supapa de comanda in pozitie neutra.
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Ca alternativa, maneta poate fi readusa manual la pozitia neutra.
NOTA: dacé este amplasata in pozitia de flotatie, maneta nu revine automat in pozitie neutr,

NOTA: nu mentineti maneta in pozitia de extensie sau de retragere dupd ce cilindrul auxiliar a ajuns la limita de capét:
in aceasta situatie, pompa hidraulica va aduce sistemul la presiunea maxima.

Mentinerea presiunii maxime a sistemului pe perioade extinse de timp poate supraincalzi uleiul si poate cauza defec-
tarea prematura a componentelor sistemului hidraulic sau ale transmisiei.

Comanda debitului

=P
Fiecare distribuitor are propriul sau control al debitului (1), @/’5&\7 0
ceea ce permite setari individuale ale debitului pentru fie- e W <
care supapa. ') g [?( \1\ S
L= S &
« Rotiti butonul de control al debitului in sens antiorar < S rr \} ~\ \
pentru a mari debitul de ulei. ‘X e €|’«o o
o 7
=Sy 3
‘ S
\\ )
A= N
\ T \/KL\%F \ \

BRE1562B 4

NOTA: Pentru informatii privind debitele, vezi capitolul Specificatii din acest manual.

Functionarea opritoarelor configurabile (daca exista in dotare)

Tractorul dvs. poate fi echipat cu zimti configurabili pe supapa cu operare de la distanta 1 si 2. Butonul rotativ (1)
este utilizat pentru a selecta una dintre cele cinci pozitii ale limitatorului de cursa.

Pentru a selecta o setare: K N N

- rotiti comanda pana cand numarul (2) de pe capacul de
capat este aliniat cu marcajul (1) de pe corpul supapei.

BRH3755B 5

NOTA: Daca numérul de pe butonul rotativ nu se aliniaza corect cu marcajul de referinté de pe corpul distribuitorului,
performantele acestuia pot fi afectate.

Tnainte de a roti selectorul, aveti grija s& evacuati toat presiunea reziduala din sistemul hidraulic, dupa cum urmeaza:

« opriti motorul tractorului
- deplasati maneta de comanda a supapei telecomandate in toate pozitiile
« readuceti-o Tn pozitia neutra.
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Fiecare pozitie ofera urmatoarele funcitii:

l.
Pozitiile disponibile sunt Ridicare (R), Neutru (N), Coboréare (L) si Plutire (F). Pozitia opritorului - numai Flotatie. Fara
revenirea automata a manetei in pozitia neutru (decuplare automata).

Il.
Numai pozitiile Ridicare, Neutru si Coborare. Fara pozitia Flotatie. Nu este disponibila nicio pozitie a opritorului. Fara
revenirea automata a manetei in pozitia neutru (decuplare automata).

Il
Pozitiile disponibile sunt Ridicare, Neutru, Coborare si Flotant. Opritoarele in pozitiile Ridicare, Coborare si Flotatie.
Revenirea automata a manetei in pozitia de neutru (decuplare automata) din pozitiile Ridicare si Coborare.

IV.
Pozitiile disponibile sunt Ridicare, Neutru, Coboréare si Flotant. Opritoarele in pozitile Ridicare, Coborare si Flotatie.
Fara revenirea automata a manetei in pozitia neutru (decuplare automata).

V.
Poziiile disponibile sunt Coboréare i Plutire. Opritoare in pozitiile Ridicare si Flotant. Fara revenirea automata a ma-
netei in pozitia neutru (decuplare automata).

Pentru a selecta pozitia V:
« treceti maneta de comanda a supapei telecomandate in pozitia neutra

- selectati pozitia | sau IV, apoi deplasati maneta in pozitia de flotatie.
« Cu maneta Tn pozitia Flotant, selectati pozitia V.

Pentru a deselecta pozitia V:

- Treceti maneta supapei telecomandate in pozitia de flotatie
« rotiti comanda selectorului Tn pozitia | sau IV

« trageti maneta supapei telecomandate in pozitia neutra.
Acum puteti selecta pozitiile de la | la IV.

NOTA: Cu selectorul in pozitiile de la I la IV - Neutru. Cu selectorul in pozitia V - Flotant
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Functionarea comenzii electronice a tragerii EDC

A AVERTISMENT

Piese in migcare!

Utilizati intotdeauna intrerupatorul hidraulic principal pentru a dezactiva cuplajul si comenzile supapei

telecomandate inainte de a circula pe drum.

Nerespectarea acestor instructiuni poate provoca accidente grave sau fatale.

W1587A

A AVERTISMENT

Deplasare neasteptata a utilajului!

Utilizati intotdeauna dispozitivele de blocare ale utilajului pentru a preveni migcarile neintentionate
ale acestuia (utilaj montat sau tractat) sau ale componentelor acestuia, care pot aparea in timpul con-
ducerii pe drum sau al servisarii (depliere, balansare sau altele). Cititi si respectati toate instructiunile

din manualul furnizat de producatorul utilajului.

Nerespectarea acestor instructiuni poate provoca accidente grave sau fatale.

W1789A

Comanda pozitiei

Asigurati-va ca intrerupatorul hidraulic principal este in
pozitia ,ON” (PORNIT) pentru a permite functionarea car-
ligului cu agatare n trei puncte, consultati pagina Comu-
tator principal sistem hidraulic (35.000).

Atasati unealta la dispozitivul de remorcare in trei puncte.

Rotiti butonul de reglare a fortei de tractiune (2) complet
in sens antiorar - aceasta este setarea de comanda a
pozitiei.

Porniti motorul si, cu ajutorul butonului de comanda a po-
zitiei (1), ridicati unealta in etape, asigurandu-va ca exista
o distanta de cel putin 100 mm (4 in) intre unealta si orice
parte a tractorului.

Observati cifra din partea inferioara a afisajului. Daca citi-
rea este mai mica de ,100”, inseamna ca unealta nu este
complet ridicata.

SVIL17TR00779AA

1
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Reglati butonul de comanda a limitei de inal{ime (6) pentru
a preveni ridicarea in continuare a cuplei si a evita astfel
posibilitatea ca unealta sa deterioreze tractorul cand este
complet ridicata.

Cand comutatorul de ridicare/coborare rapida sau butonul
de comanda a pozitiei este utilizat pentru a ridica unealta,
aceasta se va ridica numai pana la inal{imea setata de
comanda limitei de Tnaltime, asa cum s-a determinat la
pasul anterior.

Pozitia 0 permite céarligului sa fie ridicat doar la 50% din
inaltimea sa de ridicare, iar pozitia 10 permite ridicarea
acestuia la inal{imea maxima, aceasta putand fi reglata
intr-un interval variabil in mod continuu intre 0 si 10.

Reglati viteza de coborare pentru a se adapta la dimen-
siunea si greutatea uneltei atasate prin rotirea butonului
de comanda a vitezei de coborare (4). Rotiti butonul in
sens orar pentru a creste viteza de coborare sau in sens
antiorar pentru a incetini viteza de coboréare.

OBSERVATIE: Céand setali pentru prima oard unealta
pentru lucru, mentineti butonul de comanda a vitezei de
coborére in pozitia de coborére lenta (simbolul ,broasca
testoasa”).

Cand este utilizat comutatorul de ridicare/coborare pentru
a cobori unealta, o va cobori cu o viteza controlata asa
cum s-a determinat in pasul anterior.

N &
IS

(‘

R

BRL6436C

2
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Functionarea controlului pozitiei

Pentru functionarea in modul Comanda pozitiei, comanda
fortei de tractiune (2) ar trebui, in mod ideal, sa fie rotita
complet in sens antiorar.

Utilizati butonul de comanda a pozitiei (1) pentru a ridica
si coborf cupla in trei puncte. Unealta se va ridica si se va
opri la inaliimea setata de butonul de comanda a limitei
de Tnaltime.

NOTA: Viteza ridicérii va fi reglatd automat. Dacé este
efectuatd o migcare mai largd a butonului de comanda
a pozitiei, atunci bratele inferioare vor reactiona depla-
sandu-se rapid. Pe masura ce legaturile se apropie de
pozitia setata de butonul de comanda a pozitiei, miscarea
uneltei va fi mai lenta.

Daca trebuie sa ridicati unealta la capatul brazdei, apasati
scurt butonul de ridicare (5) pentru a ridica unealta la po-
zitia setata de butonul de comanda a limitei de Tnal{ime.
La reintrarea in zona de lucru, apasati scurt comutatorul
de coboréare (6) si unealta va reveni la indltimea setata
initial de butonul de comanda a pozitiei (1).

SVIL17TR00779AA

3

SVIL17TRO3619AA

4
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Comanda fortei de tractiune

Pentru a asigura cea mai buna performanta pe camp, este
necesara reglarea sistemului de comanda a fortei de trac-
tiune pentru a se adapta la starea uneltei si a terenului.

Cu butonul de reglare a fortei de tractiune (2) se stabileste
adancimea de lucru a uneltei prin setarea fortei necesare
la senzorii de tractiune. Rotiti butonul de reglare pe pozitia
mijlocie, Tnainte de a incepe lucrul.

Pozitia butonului de comanda a sensibilitatii tractiunii (7)
determina sensibilitatea sistemului. Setati butonul pe po-
zitia din mijloc Thainte de a coborf unealta pentru lucru.

Coborati unealta in pozitia de lucru prin rotirea in sens
antiorar a butonului de comanda a pozitiei (1).

Setati adancimea de lucru necesara a utilajului prin regla-
rea butonului de comanda a fortei de tractiune (2). Cand
s-a atins adancimea necesara, rotiti butonul de comanda
a pozitiei Tn sens antiorar pana cand unealta incepe sa
se ridice, apoi rotiti-l cate putin in sens orar pentru a seta
limita adancimii maxime.

Cand comanda pozitiei este reglata corect, se va preveni
»scufundarea” uneltei sau lucrul prea adanc daca este in-
talnitd o zona de pamant moale sau usor.

Odata setate forta de tractiune si adancimea de lucru ma-
xima, ridicati si coborati unealta utilizand butonul de ridi-
care rapida de pe maneta transmisiei.

Observati unealta pe masura ce trece prin sol si reglati bu-
tonul de comanda a sensibilitatii tractiunii (7), pana cand
tendinta de ridicare sau coborare, din cauza variatiilor in
rezistenta solului, este satisfacatoare. Odata setata, sis-
temul hidraulic al tractorului va regla automat adancimea
uneltei pentru a mentine o tragere uniforma (forta de trac-
tiune) a tractorului.

Setarea optima va fi obinuta prin respectare aprinderii si
stingerii indicatorilor luminoi (3), figura 5. Lumina de sus
se va aprinde de fiecare data cand sistemul ridica unealta,
pe masura ce se produc corectii normale ale tractiunii.
Lumina de jos se va aprinde cand unealta coboara.

5

S$S10D218

6
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Rotiti butonul sensibilitatii pozitie/tractiune (7) usor in sens
orar. Sistemul va raspunde cu miscari mai mici, mai ra-
pide, asa cum se va vedea la ambele lumini indicatoare
clipind. Tn acest moment, rotiti butonul usor in sens antio-
rar pana cand una dintre luminile indicatoare clipeste in-
termitent o data la fiecare 2 s sau 3 s sau dupa cum este
necesar, pentru a corespunde cu starea solului.

Dupa ce s-au stabilit conditiile de lucru necesare, nu mai
este nevoie sa rotiti din nou butonul de comanda a poziiei
pana la terminarea activitatii care trebuie sa fie efectuata.

Cand ajungeti la capatul brazdei, apasati scurt butonul de
ridicare rapida (1) pentru a ridica rapid unealta Tn pozi-
fia setata cu butonul de comanda a limitei de inaltime.
Atunci cand intrai din nou in zona de lucru, apasai mo-
mentan comutatorul de coborére (2); unealta coboara la
viteza setata cu butonul de comanda a vitezei de cobo-
rare, oprindu-se odatd ce adancimea setata cu butonul
de comanda a forei de traciune (2), figura 8 .

Tn timpul ciclului de ridicare, ap&sarea scurté a butonului
de ridicare/coborare va intrerupe ridicarea uneltei.

NOTA: Apdasarea butonului de ridicare rapida in timpul
ciclului de ridicare va dezactiva temporar cupla. Apasarea
din nou a butonului va reactiva functionarea cuplei, dar
miscarea initiala va fi inceata.

Este posibil sa fie nevoie de patrunderea mai rapida a
uneltei, de exemplu dupa intoarcerea la un capat de
brazda ingust. De asemenea, unele unelte patrund greu,
mai ales daca terenul este tare. Apasatii si tineti apasat
butonul de coborare (2) si unealta va cobori cu viteza
setatd de butonul de comanda a vitezei de coborare,
pana cand atinge solul.

Continuati sa apasati butonul de coborare, iar setarile vi-
tezei de coborére si cele ale comenzii pozitiei vor fi ig-
norate. Unealta va patrunde rapid in sol, ridicAndu-se la
adancimea de lucru presetata in momentul in care comu-
tatorul este eliberat.

3

7
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Comanda pentru limita de alunecare

Butonul de comanda a limitei de patinare (3) disponibil nu-
mai cu unitatea de senzor radar optionala, permite ope-
ratorului sa selecteze un prag al patinarii rofji care, daca
este depasit, adancimea de lucru a uneltei va fi ajustata
pentru a reduce patinarea rofii.

Cand este activat controlul patinarii, sistemul de comanda
a fortei de tractiune va reduce temporar adancimea de
lucru a uneltei. Pe masura ce patinarea se reduce, co-
manda fortei de tractiune va cobori unealta inapoila adan-
cimea de lucru initiala.

Trebuie avut grija sa nu se selecteze o limita de patinare
a rotii prea mare sau prea mica. Setarea limitei de pati-
nare la un nivel foarte redus, care nu poate fi realizata in
conditii de teren umed, poate avea efecte negative asu-
pra vitezei si adancimii de lucru.

NOTA: Functia de control a alunecérii rotii nu functio-
neaza in modul de comandé a pozitiei.

Indicatorul limitei de patinare activate (1) se va aprinde
cand functia de control al patinarii este activata prin
apasarea butonului de pe unitatea amplasata pe cotiera.
Cand sistemul de control al patinarii este in functiune,
lumina de avertizare (2) se va aprinde si unealta este va
fi ridicata pentru a reduce patinarea.

Cand patinarea rotilor se apropie de limita presetata, pe
afisajul cu matrice de puncte va aparea un avertisment.

Pentru a dezactiva functia de control al patinarii, apasati
butonul de pe cotiera.

Setarea limitei de patinare (cu monitorul)
[ Setari

= Implement (Unealtd). Utilizati ecranul pop-up pentru
a selecta, modifica sau adauga o categorie noua de echi-
pamente.

= Work Condition (Stare de lucru). Utilizati ecranul
pop-up pentru a selecta, modifica sau adauga o categorie
noua de conditii de lucru.

1. Valoarea alunecarii in procente; aceasta se modifica
pe masura ce alunecarea rotii creste sau se reduce.

2. Lafel ca la (1) de mai sus, dar in format bara indica-
toare.

3. [¥ pentru accesarea ecranului pop-up pentru setarea
pragului de alarmare pentru patinarea rofilor. Setat;
cifra folosind € sau P, apoi apasati pe Enter (Introdu-
cere). Cifra selectata va aparea in caseta de alarma
patinare.

DN

BRL6435D
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Sistem de control deplasare

Cand se transporta echipament folosind cupla in ftrei
puncte, vibratia uneltei poate duce la pierderea contro-
lului asupra directiei, in timpul transportului cu viteza
ridicata. Cu controlul deplasarii selectat, atunci cand
rotile din fata lovesc un obstacol, cauzand ridicarea partii
frontale a tractorului, sistemul hidraulic va reactiona ime-
diat pentru a contracara miscarea si a minimiza vibratia
uneltei, pentru a oferi o deplasare mai uniforma.

Utilizand butonul de ridicare rapida (1) ridicati unealta la
inalfimea setata de butonul de comanda a limitei de nal-
fime.

Apasati butonul de pe consola de comanda pentru a ac-
tiva functia de control al deplasarii . Pentru confirmarea
activarii, n buton se aprinde o lumina de avertizare.

Controlul deplasarii va functiona numai la viteze de
peste 8 km/h (5 mph). Cand viteza tractorului depaseste
8 km/h (5 mph), unealta va cobori cu 4 - 5 puncte (asa
cum se afiseaza pe panoul cu instrumente), pe masura ce
sistemul hidraulic efectueaza corectii pentru a contracara
vibratiile uneltei. Cand viteza tractorului coboara sub
8 km/h (5 mph), unealta se va ridica din nou la inaltimea
setatd de butonul de control al limitei de naltime, iar
controlul deplasarii va fi dezactivat.

SVIL17TR03619AA
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Operarea dispozitivului de remorcare

A AVERTISMENT

Pericol de utilizare incorecta!

Utilizati intotdeauna comutatorul hidraulic principal pentru a dezactiva dispozitivul de remorcare fron-
tal. O setare de 0% a vitezei de coborare nu este prevazuta pentru a fi un mecanism de blocare de
siguranta.

Nerespectarea acestor instructiuni poate provoca accidente grave sau fatale.
W1792A

Dispozitivul de remorcare optional frontal consta dintr-un
brat superior reglabil (1) si doua brate inferioare pliabile
(2). Bratul superior si bratele inferioare au capete cu
gheare deschise, care permit cuplarea si decuplarea ra-
pida a uneltelor.

Ghearele sunt echipate cu clicheti autoblocanti pentru a
asigura retentia fortata a dispozitivului de remorcare in trei
puncte la unealta.

SVIL18TR00542AA 1

OBSERVATIE: Extindeti tija de ridicare numai pana cand
orificiul (3) de pe filet este vizibil, pentru a evita deteriora-
rea filetului.

SVIL14TR00023AC 2

Atelajul fata poate fi actionat de o supapa montata in
spate sau la mijloc (unde exista in dotare). Inaltimea ate- ( 8 4‘
[

lajului (1) poate fi prezentata pe afisajul central ca un pro- E\
cent (%), mergénd de la 0 (complet coborat) pana la 100

(complet ridicat). <1
) 2 540
In conjunctie cu supapele cu comanda electronica, poate @ 1 OOO

fi folosit un dispozitiv de reglare circular pe panoul EHC
pentru a seta o limita a inal{imii de functionare a dispozi-

tivului de remorcare, daca este necesar. 75 0/0

BRK5803R 3
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Sunt furnizate trei bucse sferice pentru instalarea pe
unealta, daca este nevoie. Bucsa sferica cu margine
proeminenta (1) trebuie sa fie instalata pe stiftul cuplajului
superior pentru echipament.

Cele doua bucse sferice simple (2) si ghidajele lor deta-
sabile (3) trebuie sa fie instalate pe stifturile cuplelor infe-
rioare pentru echipament.

Utilizarea dispozitivului de remorcare fata

BRJ5352B

4

Carligul din fata poate fi actionat de la supapele mecanice de comanda de la distanta montate in spate, supapele
electrohidraulice de comanda de la distanta montate in spate sau de supapele electrohidraulice de comanda de la
distantd montate central daca exista in dotare.

Actionarea carligului cu ajutorul supapelor mecanice de comanda de la distanta montate
in spate

Una dintre supapele mecanice de comanda montate in spate poate fi utilizata pentru actionarea carligului din fata cu
ajutorul manetei de comanda (1).
Supapa de comanda predefinitd pentru actionarea cérligului din fatd este intotdeauna numarul (1).
Fiecare maneta pentru distribuitoare are patru pozitii de functionare, dupa cum urmeaza:

(R) Ridicare (sau extindere)
Trageti maneta Thapoi pentru a extinde cilindrul la care
este conectata si pentru a ridica echipamentul.

(N)Neutru

Impingeti maneta inainte din pozitia ridicat pentru a se-
lecta pozitia neutra si pentru a dezactiva cilindrul co-
nectat.

(L) Coborare (sau Retragere)
Impingeti maneta si mai mult Tnainte, dincolo de pozitia
neutra, pentru a retrage cilindrul si a cobori unealta.

(F) Flotare — impingeti maneta complet inainte, dincolo
de pozitia de coborare, pentru a selecta pozitia de flo-
tare. Aceasta va permite cilindrului sa se extinda sau sa
se retraga liber, permitand astfel echipamentului, cum
ar fi lame de raclor, sa ,floteze” sau sa urmeze conturul
solului.

SVIL18TR00246AA

Pentru a descriere detaliata a functionarii supapelor mecanice de comanda de la distanta montate in spate, consultati

Supape telecomandate supape (35.204) din acest manual.
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Actionarea dispozitivului de remorcare cu supape cu comanda electronica in spate:

Supapele electrohidraulice de comanda montate in spate pot fi utilizate pentru actionarea carligului din fata cu aju-
torul manerului multifunctional, al manetei de comanda (1) (daca exista in dotare) sau al joystick-ului (daca exista in
dotare).

Ca optiune montata din fabrica, supapa implicita pentru actionarea dispozitivului de remorcare va fi intotdeauna su-
papa numarul 1, indiferent daca sunt utilizate supapele montate in spate sau cele montate central.

« Cu carligul din fatd conectat la supapa numarul 1, tra-
geti spre Tnapoi maneta (R) pentru a ridica carligul.

« Deplasati maneta pe (N) pentru a opri deplasarea dis-
pozitivului de remorcare; acesta va ramane la inaltimea
la care a ajuns.
« Selectati (L) pentru a coborf dispozitivul de remorcare. _’ -
- Cu maneta in pozitia de flotare (F), atelajul se poate
deplasa in sus si in jos (flotare), permitand uneltei sa
urmeze contururile solului. \/
& @ G @ @

MOIL18TR02052AA 6

NOTA: Supapa nr. 1 de comanda de la distantd este programaté sé& functioneze impreuné cu limitatorul de inéltime
al cérligului din faté care a fost descris anterior.

Functionarea carligului cu manerul multifunctional si supapele electrohidraulice de co-
manda montate in spate sau montate central

In functie de specificatiile autovehiculului, cand aceasta
este configurata pentru a accepta carligul din fata, comen-
zile de pe maneta multifunctionala (EHR) (1) ale supapei
electrohidraulice de comanda sunt realocate conform ta-
belului de mai jos.

SVIL17TR03619AA 7

Comanda multifunctionala Numarul supapei de comanda
de la distanta
Cu supapa de comanda montata central F1
Cu doua supape de comanda montate central F1
Cu 3 supape de comanda montate central si supape electrohidraulice de F1
comanda montate in spate
Cu 3 supape de comanda montate central si supape electrohidraulice de F1

comanda si cu incarcator frontal

F se refera la supapele telecomandate montate central,
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Actionarea dispozitivului de remorcare cu ajutorul joystick-ului si al supapelor cu comanda
electronica montate central sau in spate:

Unul dintre joystick-urile disponibile, poate fi utilizat pentru a controla dispozitivul de remorcare fata cu ajutorul supa-
pelor cu comanda electronica spate sau, unde exista in dotare, cu ajutorul supapelor cu comanda electronica montate
la mijloc.

Tn cazul in care un dispozitiv de remorcare fati este montat ca optiune din fabrica, tractorul va fi dotat cu joystick si
supape cu comanda electronica montate central. Supapa nr. 1 va fi utilizat pentru actionarea atelajului.

NOTA: La tractoarele echipate cu supapelor montate atéat in spate cét si la central, joystick-ul poate fi utilizat pentru
a comanda oricare grup de supape.

.

=
o

O,

MOIL21TRO1554EA 8

Un buton de selectare (1) de pe consola permite ope-
ratorului sa comute comanda joystick-ului intre supapele
montate central si cele montate in spate.
Prin apasarea repetata a butonului, se va comuta intre su- I I
papele montate central si cele montate in spate. Luminile ——
din comutatoarele (2) si (3) confirma care dintre supape 1 1
sunt activate. O (% O

H

BRK5676E 9

NOTA: Daca joystick-ul este configurat pentru a comanda incarcétorul frontal, atunci nu este posibild comutarea
joystick-ului pentru a comanda supapele spate.

OBSERVATIE: inainte de a comuta functionarea joystick-ului intre grupurile de supape montate central si cele mon-
tate in spate sau vice-versa, aveli grija ca toate manetele supapelor cét si joystick-ul sa fie in pozitia neutru.

Cand cheia de contact este in pozitia oprit, functia joystick-ului este dezactivata. Pentru a activa joystickul, operatorul
trebuie sa fie in scaun, iar motorul sa fie in functiune de cel putin trei secunde.

Cand joystick-ul este dezactivat, luminile de avertizare din butonul de selectare fatd/spate se vor aprinde intermitent.

NOTA: Functionarea joystick-ului va fi dezactivatd daca se opreste motorul tractorului.

In cazul in care este necesara utilizarea dispozitivului de remorcare fata cu ajutorul supapelor spate si al joystick-ului,
apasati butonul, iar indicatorul luminos pentru supapa spate (2) va incepe sa lumineze intermitent.

Dupa cinci secunde, lumina indicatoare din spate nu se va mai aprinde intermitent si va ramane aprinsa, confirmand
activarea controlului joystick-ului asupra supapelor de comanda de la distanta din spate.
Functionarea atelajului fata poate fi acum controlata de joystick prin intermediul supapelor spate.

Ambele supape cu comanda electronica, montate central si in spate, ofera urmatoarele functii cand sunt actionate
de joystick.
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Supapa electrohidraulica de comanda de la distantd montata central/in spate nr. 1:

- Deplasatj joystick-ul inainte sau Thapoi pentru a selecta pozitia de ridicare, neutra, de coborare sau plutire pentru
dispozitivul de remorcare fata.

Supapa electrohidraulica de comanda de la distanta montata central/in spate nr. 2:

- Deplasatj joystick-ul la stdnga sau la dreapta pentru a asigura debitul de ulei la cuplajele frontale (unde exista in
dotare).

NOTA: Butoanele galbene si verzi pot fi utilizate pentru a comanda supapele de derivatie montate pe o unealtd ce
este conectata la dispozitivul de remorcare fata, daca este conectata in acest scop.

NOTA: Joystick-ul nu trebuie utilizat pentru functionarea motorului hidraulic.

MOIL21TRO1554EA 10

MOIL21TRO1555EA 11
. Deplasati joystick-ul inapoi (R) pentru a ridica unealta. Tn momentul in care cuplajul frontal atinge pozitia setat& de
butonul de limitare a naltimii, cuplajul se va opri.

« Impingerea joystick-ului ihainte pe pozitia ,coborare” (L) va produce coborarea uneltei la sol la o viteza controlats
de coborére.

- Deplasarea in continuare inainte a joystick-ului va selecta pozitia ,de flotare ” (F) care permite uneltei s& coboare
datorita greutatji sale proprii.

- Pozitia de flotare poate fi utilizata de asemenea pentru a permite extinderea sau retragerea libera a cilindrului de
ridicare a atelajului, permitand astfel ca echipamentul montat in fata sa urmeze conturul solului.

NOTA: intotdeauna utilizati pozitia ,Plutire” pentru a cobori un cilindru cu actiune simpld. Pozitia ,Coborare” este
numai pentru cilindrii cu actiune dubla.

NOTA: in cazul in care joystick-ul actioneazéd supapele electrohidraulice de comandé de la distantd montate in spate,
pozitia de flotare pentru supapa de comanda 2 si (deplasare laterald a joystick-ului) nu este disponibila.

- Joystick-ul poate fi deplasat de asemenea lateral, (R) si (L) (dreapta si stdnga), pentru a furniza debitul de ulei
pentru echipamentul conectat la dispozitivele de cuplare fata optionale.

« Prin deplasarea joystick-ului in diagonala, pot fi actionati simultan doi cilindri.
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Operarea carligului cu ajutorul comutatorului extern (daca exista in dotare) si al supapelor

de comanda montate central:

Comutatorul extern optional este conectat la supapa de comanda montata central F1.

Functionarea comutatorului:

« (A)Functia de ridicare. Apasati comutatorul pentru a
ridica sau extinde cilindrul conectat la carligul aferent.

« (B)Functia de coboréare. Apasati comutatorul pentru a
cobori sau retrage cilindrul conectat la céarligul aferent.

MOIL19TRO0340AA
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Reglarea carligului din fata

Cérligul din fata are doua moduri de functionare:

« Efect simplu (B): presiunea este aplicata numai pe par-
tea inferioara a cilindrilor.

« Efect dublu (A): presiunea este aplicata pe ambele pari
ale cilindrilor.

&

MOIL19TR00322AA 13

Setarea inaltimii dispozitivului de remorcare fata doar cu supapele cu comanda electronica

Un buton de limitare a inaltimii permite operatorului sa se-
teze o limita predeterminata a inaltimii maxime de ridicare
adispozitivului de remorcare. Comanda de limitare a inal-

« Rotiti in sens orar pentru a seta inal{imea maxima, rotiti
antiorar pentru a reduce Tnaltimea.

- Pozitia atelajului va fi prezentata pe afisaj ca un procent
(%), intre O (complet coborat) si 100 (complet ridicat).

« Rotiti comanda complet in sens antiorar pentru a de-
zactiva functia de limitare a Tnaltimii.

Pentru a reactiva controlul manetei asupra supapelor
spate, apasati butonul de selectare pentru a activa su-
papele montate central. Indicatorul luminos spate se va
stinge si indicatorul luminos montat central (1) va incepe
sa lumineze intermitent.

Dupa 2 s, lumina de la mijloc va ramane aprinsa, con-
firmand faptul ca functionarea joystick-ului a fost comu-
tata inapoi la supapele montate central (unde exista in
dotare).

Functionarea supapelor spate este acum controlata de
propriile lor manete.

timii se realizeaza prin intermediul unui buton (1) aflat pe
consola EHC.

ss10koe6 14
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Ecranul funcionalitaii joystick-ului (cu monitorul)

La tractoarele dotate cu monitor, operatorul poate accesa ecranul joystick-ului care ofera detalii privind functionalitatea
joystick-ului.

¥ Supape de la distanta

Utilizati butoanele AY pentru a derula meniul pana cand
este afisat mesajul ,Reconf’ (Reconfigurare).

I==""Reconf" (Reconfigurare)

‘%{\53& &S Reconfig EHRs
= > vt we mp! it Work Condition
Pe ecranul pentru functionalitatea joystick-ului este identi- YO ¥ [piougn |[Dry ]
ficat numarul de supape controlate de joystick si migcarea
corespondenta necesara pentru a actiona fiecare supapa el
de comanda. Supapele marcate cu o margine albastra Bl 100 ] |

pot fi actionate prin simpla miscare a joystick-ului, supa-
pele cu 0 margine neagra necesita apasarea comutatoru-
lui (1) Tnainte de a misca joystick-ul.

SHERE

]

Cand butonul este apasat, pe ecran va fi afisat un simbol, Default . =
in partea din dreapta jos. 2 [~

SVIL17TRO1298AA 16

Pe masura ce supapa este actionata, fundalul alb se schimba in portocaliu.

Cand actiunea joystick-ului este transferata intre supapele spate si cele montate central, identificarea supapelor se
va modifica de la R1, R2 etc. la F1, F2. Aceasta caracteristica nu este disponibila la supapele actionate mecanic.

Daca utilajul este dotat cu atelaj fata, pe ecranul pentru functionalitatea joystick-ului este identificata si supapa de
comanda utilizata pentru actionarea atelajului fata.

114152715 - [Publication Number] [Publication Date]
[FamilyCode].[GroupCode] / 8



[Linija i grupa nisu postavljene]

Ventili za daljinsko upravljanje - elektrohidraulicki
A UPOZORENJE

Pokretni dijelovi!

Uvijek upotrijebite glavni prekida¢ za hidrauliku kako biste onemogucili vuéni priklju¢ak i komande
daljinskih ventila prije voznje cestom.

Nepostivanje ovih uputa moze dovesti do smrti ili teSkih ozljeda.

W1587A

A UPOZORENJE

Neocekivano kretanje stroja!

Uvijek koristite uredaje za zaklju€avanje stroja kako biste sprijecili nenamjerno pomicanje stroja (mon-
tiranog ili vu€enog) ili njegovih dijelova koji se mogu dogoditi tijekom voznje ili servisiranja (raskla-
panje, zaokretanje ili drugo). Procitajte i slijedite sve povezane upute u priruéniku proizvodaca stroja.

Nepostivanje ovih uputa moze dovesti do smrti ili teSkih ozljeda. .

A UPOZORENJE

Neocekivano kretanje!

Kod pokretanja motora stroja, provjerite jesu li ru€ice za izdvojeni ventil u ispravnom polozaju PRIJE
nego Sto pokrenete prekidaé s kljuéem. Time se spre¢ava slué¢ajno pomicanje spojenog prikljuénog
stroja.

Nepostivanje ovih uputa moze dovesti do smrti ili teSkih ozljeda. ossan

A UPOZORENJE

Curenje tekucine!
Nemoijte prikljucivati brzu spojnicu hidraulike ako je prisutan tlak. Prije priklju€ivanja brze spojnice
hidraulike iz sustava se mora ispustiti sav hidraulicki tlak.

Nepostivanje ovih uputa moze dovesti do smrti ili teSkih ozljeda. oo

A UPOZORENJE

Sustav pod tlakom!

Prije iskop€avanja spojnica morate uciniti sljedece:

-spustite prikljuéene strojeve,

-zaustavite motor,

-pomicite upravljacke poluge prema naprijed i prema natrag kako bi se iz hidraulickog sustava ispustio
tlak.

Nepostivanje ovih uputa moze dovesti do smrti ili teSkih ozljeda. ossen

A UPOZORENJE

Tekucina pod tlakom mogla bi prodrijeti u kozu i uzrokovati teSke ozljede.
Ruke i tijelo drzite podalje od curenja pod tlakom. Za provjeru curenja NEMOJTE koristiti Saku. Kori-
stite komad kartona ili papira. Ako tekucina prodre pod kozu, odmah potrazite pomo¢ lije€nika.

Nepostivanje ovih uputa moze dovesti do smrti ili teSkih ozljeda. orson

A UPOZORENJE

Nekontrolirano kretanje opreme!

Buduéi da elektroni¢ki upravljani izdvojeni ventili imaju blokirane polozaje ru¢ice ne preporucuje se
njihova upotreba za radove s prednjim utovarivaéem. Obratite se svom ovlastenom distributeru.
Nepostivanje ovih uputa moze dovesti do smrti ili teSkih ozljeda.

WO0428A

NAPOMENA: Na traktor se mogu montirati dva, tri ili etiri upravljacka ventila koji koriste isto ulje kao krug hidrauli¢kog
podizanja na koji su spojeni, a sluze za daljinsko upravijanje jednoradnih i dvoradnih hidraulickih cilindara.
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NAPOMENA: Na str. Razina hidrauli¢kog ulja kod koriStenja hidraulicke opreme za daljinsko upravijanje (21)
pogledajte raspolozZive koli¢ine ulja pri ukljuCivanju vanjske hidrauliCke opreme.

NAPOMENA: Upotreba traktora pri niskoj razini ulja mozZe prouzrociti o§tecivanje straznje osovine i komponenti pri-

Jjenosa.

Prilikom rada u ruénom nacinu rada, upravljacki ventili
(EHR) Electronic Hydraulic Remote rade kao i mehanicki
upravljacki ventili koji omogucavaju podizanje, postavlja-
nje u neutralni polozaj, spustanje i funkciju plivaju¢eg po-
loZaja ovisno o odabiru operatera.

Medutim, ako prikljuéni uredaj zahtijeva ponovljena hi-
drauli¢ka pomicanja, kao $to je izvladenje i uvladenje hi-
drauli¢kih cilindara, (EHR) Electronic Hydraulic Remote
upravljacki ventili operateru omogucuju stvaranje auto-
matskog programa tih pomicanja.

Svaki program podrzavaju vizualni prikazi na zaslonu
(ICU) Integrated Control Unit i na zaslonu IntelliView™
IV (EHR) Electronic Hydraulic Remote (ako je ugraden).

Dok je glavni prekida¢ u srediSnjem polozaju (isklju¢eno
napajanje), ukljuéuju se kontrolna svjetla upozorenja na
upravljackoj jedinici na (ICP) Integrated Control Panel
(pogledajte Integrirana upravljacka plo¢a (90.151)):

« za potvrdu isklju€ivanja elektrohidraulicki ventila za da-
liinsko upravljanje (EHR) Electronic Hydraulic Remote

(1)

« za potvrdu isklju€ivanja vuénog priklju¢ka s ucvrsce-
njem u tri tocke (2).

Kod pokretanja motora traktora, sve rucice daljinski
upravljanih ventila i upravljacka palica (ako je stroj oprem-
lien) moraju biti u neutralnom poloZaju. Svi upravljacki
elementi koji nisu u neutralnom poloZaju dovode do
onemogucéavanja odgovarajuéeg ventila.

Za ponovno aktiviranje onemogucéenog regulacijskog ven-
tila:

« provjerite je li glavni prekida¢ hidraulickog sustava u
polozaju ON (uklju¢eno)

« pomaknite rucicu daljinskog upravljanja ventilom u ne-
utralni polozaj.

SS10K051
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NAPOMENA: Ako se ventil prilikom pokretanja ne nalazi u neutralnom poloZaju, na zaslonu (ICU) Integrated Con-
trol Unit pojavit ¢e se broj odgovarajuceg ventila. Ako vise od jednog ventila nisu u neutralnom poloZaju, zaslon ¢e
uzastopno prikazivati svaki broj ventila.

NAPOMENA: Prilikom pokretanja rad elektrohidraulic¢kog ventila za daljinsko upraviljanje onemogucen je sve dok
sustav ne poSalje informaciju da je broj okretaja motora veci od 500 RPM otprilike 3 s.

Ako ventil za daljinsko upravljanje postane neupotrebljiv ili zaglavi u jednom polozZaju, ventil ¢e biti onemoguéen dok
kvar nije otklonjen ili ventil elektronicki odvojen od sustava. U takvom slucaju obratite se ovladtenom CASE IH distri-
buteru.
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Rukovanje polugama za upravljanje

Rucice (1), (2), (3) i (4) se zajedno s odgovarajuéim upravljackim ventilima mogu prepoznati po istoj boji.

U najpotpunijoj konfiguraciji, rucice (1), (2), (3) i (4) sluze
za upravljanje s Cetiri straznja upravljacka ventila (EHR)
Electronic Hydraulic Remote.

Rucice (1) (2), (3) i (4) elektrohidraulickih upravljackih
ventila imaju Cetiri polozaja:

+ (R) rucica natrag, podizanje prikljucka

« (N) neutralni polozaj

(L) rucica naprijed, spustanje prikljucka

(F) rucica do kraja naprijed, plivajuéi polozaj

MOIL22TR03302AA 5

Oznaka na slici 6, postavljena na upravljackoj rugici, po-
kazuje operateru dostupne radne poloZaje za svaku ru-
cicu.
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« Pomaknite rugicu prema natrag iz neutralnog polozZaja,
(N), u polozaj za podizanje, (R).

« |z neutralnog polozaja gurnite prema naprijed u polozaj
za spustanje, (L).

« Pomaknite ru€icu potpuno prema naprijed u plivajudi
polozaj, (F). Zapor ¢e drzati ru€icu pri€¢vrséenu u pliva-
juéem polozaju.

Plivajuéi polozaj znaci da se krakovi slobodno pokrec¢u
duz Citavog hoda, $to znadi da prikljuéni uredaiji, primje-
rice nozevi strugaca, mogu pratiti konture tla.

MOIL22TR03302AA 7

NAPOMENA: Kad se izdvojenim cilindrima upravija u ruénom nacinu rada, pazite da ne ostavite upravijacku rucicu
razdjelnika u poloZaju protezanja ili uvlacenja.

Kad cilindar dostigne kraj hoda, upravijacku rucicu potrebo je ru¢no vratiti u neutralni poloZaj.

U suprotnom, moglo bi doCi do pregrijavanja hidraulickog ulja Sto moZe uzrokovati kvar hidraulickih dijelova ili dijelova
pogonskog sklopa.

NAPOMENA: Nemojte nikada prelaziti u neutralni polozaj iz poloZaja izvialenja ili uvladenja kako biste zaustavili
hidrauli¢ki motor. I1znenadno hidrauli¢ko blokiranje sustava moZe dovesti do ozbiljnih o$te¢enja motora. Prilikom rada
s hidraulickim motorima UVIJEK upotrijebite nadin rada motora. pogledajte stranicu Stvaranje programa mjeraca
vremena (35.204) i sliedece stranice.
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Rad visefunkcijske rucice

Na visefunkcijskoj rucici nalaze se dvije sklopke koje se koriste za aktiviranje daljinski upravljanih elektrohidrauli¢kih

ventila.

Sklopke nude izvu€eni i uvuceni polozaj te plivajuci polo-

Za;.

- pritisnite gornji dio prekidaca (1) za izvlaenje hidrau-
lickog cilindra

- pritisnite donji dio prekida¢a (2) za uvlagenje cilindra.

Ukljucivanje plivajuée funkcije:

- pritisnite i drzite funkcijski prekida¢ (3) na straznjoj
strani ru€ice za voZznju, a zatim pritisnite ili otpustite
prekidaC za uvlaCenje. To ¢e ventil staviti u plivajudi
polozaj.

Ako zelite ponistiti plivajuci polozaj:
« dvaput pritisnite sklopku za izvlagenje ili uvlaenje; na

taj nacin, pomocni hidrauli¢ki upravljacki ventil preba-
cuje se u neutralni polozaj (N).

Za ponovno uklju€ivanje nacina rada za izvlaenje ili uvlacenje:

« dvaput pritisnite prekida¢ za izvlaenje ili uvlaCenje.

MOIL18TR02342AA 9

« Na drugi pritisak, drzite prekida¢ pritisnutim sve dok se simbol plivaju¢eg polozaja ne izbriSe sa zaslona.

» Otpustite prekidac i ventil dobiva protok ulja.

Ti se prekida¢i mogu upotrijebiti i za uklju€ivanje nacina mjeraca vremena za upravljacki ventil 1.

Za ukljucivanje nacina mjeraCa vremena za upravljacki ventil 1 pogledajte odlomak 3 u radionickoj knjizi. Pritisnite
prekidac za izvlaCenje ili uvlacenje kako biste pokrenuli i zaustavili mjera€ vremena.

105500059 - [Publication Number] [Publication Date]
[FamilyCode].[GroupCode] / 5



[Linija i grupa nisu postavljene]

Rukovanje elektronickom upravljacékom palicom (ako je ugradena)

Dodatna elektronic¢ka upravljacka palica (1) upotrebljava se za upravljanje upravljackim ventilima (EHR) Electronic
Hydraulic Remote koji su postavljeni na sredinu ili straga. Ako se upravljacka palica upotrebljava za rukovanje straz-
njim upravljackim ventilima (EHR) Electronic Hydraulic Remote, rad upravljackih ventila koji su postavljeni na sredinu
prebacuje se na rucice s upravljackim ventilom (EHR) Electronic Hydraulic Remote.

Na traktorima na kojima su upravljacki ventili (EHR) Electronic Hydraulic Remote postavljeni na sredinu i straga,
prekida¢ na ugradenoj upravljackoj plo€i omogucuje upravljanje upravljackim ventilima (EHR) Electronic Hydraulic
Remote koji su postavljeni na sredinu ili straga putem upravljacke palice.

Ovisno o razli¢itim konfiguracijama, elektronic¢ka palica moze biti uparena na sljedeci nacin za svaku palicu:

« (B) okomita os / (A) vodoravna os

« F upravljacki ventili (EHR) Electronic Hydraulic Remote koji su postavljeni straga / R straznji upravljacki ventili (EHR)
Electronic Hydraulic Remote.

NAPOMENA: Sljedeci opisi radnih postupaka upravijacke palice odnose se na traktore koji nisu opremlijeni s tvor-
ni¢ki ugradenim kompletom utovarivaca. Vise informacija o funkcijama utovarivaéa potrazite u prirucniku za korisnike
utovarivaca ili na stranici Upravljanje prednjim utovarivacem pomocéu upravljacke poluge (90.151).

Konfiguracija Hidrauli¢ki razvodnik
——— =5
Bez prednjeg utovarivaca F1/R1 F2/R2 °
S prednjim utovarivacem F1 F2 T
S precjnjlm u’govaimvacem [ F2 3 N
prednjim podizaem
/ -
MOIL20TRO1563AA 10
Konfiguracija Hidrauli¢ki razvodnik
B A B+ A+
diver- | diver-
ter ter
CAN CAN

Bez prednjeg F1/R1 | F2/R2 F3 -

utovarivaca
S prednjim F1 F2 - F3
utovarivacem
S prednjim
utovarivacem F2 | F3 | Fi1 .
i prednjim
podlzacem MOIL21TRO1833AA 11
Konfiguracija Hidrauli¢ki razvodnik
B A okretni G
kotaéié ’i\y.
Bez prednjeg FIRT | F2R2 | F3 S \
utovarivaca
S _prednjim F1 F2 F3
utovarivacem
S prednjim
utovarivacem i prednjim F2 F3 F1
podizaem

MOIL21TR02570AA 12
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Konfiguracija Hidrauli¢ki razvodnik
B A B+ A+
diver- | diver-

N
ter ter
CAN | CAN @)
Bez prednjeg FIRT | F2R2 | F3
N

utovarivaga )
S prednjim F1 F2 ; F3
utovarivacem
S prednjim
utovarivaem F2 | F3 | F1
i prednjim

podizaem

MOIL21TR02565AA 13

Kontrolna svjetla (1) i (2) potvrduju kojim se ventilima (EHR) Electronic Hydraulic Remote upravlja putem upravljacke
palice.

NAPOMENA: na traktorima s upraviljackim ventilima (EHR) Electronic Hydraulic Remote koji su postavijeni na sre-
dini i straznjim upravijacki ventilima (EHR) Electronic Hydraulic Remote s mehani¢kim upravijanjem, prekidac¢ (1) je
onemogucen, a kontrolno svjetlo (2) ostaje ukljuceno.

Nakon davanja kontakta, ako je upravljacka palica postav-
liena za regulaciju srednje montiranih (EHR) Electronic
Hydraulic Remote upravljackih ventila, ukljucit ¢e se kon-

trolno svjetlo (1). I I
N - o . —

Za prebacivanje komande upravljacke palice iz polozaja 1 1

upravljackih ventila (EHR) Electronic Hydraulic Remote

koji su postavljeni na sredinu u polozaj upravljackih ventila O %

koji su postavljeni straga:

« pritisnite i zadrzite prekida€¢ 2 s sve dok se kontrolno
svjetlo (1) ne iskljuci, a kontrolno svjetlo (2) po¢ne tre-
periti.

. otpustite prekidac i svjetlo (2) ¢e prestati treperiti i ostat sstos123 14
¢e ukljuéeno. Upravljanje je sada prebaceno na straz-
nje (EHR) Electronic Hydraulic Remote ventile.

Prije prijenosa upravljanja s upravljacke palice izmedu (EHR) Electronic Hydraulic Remote upravljackih ventila, pro-
vjerite jesu li svi (EHR) Electronic Hydraulic Remote upravljacki ventili u neutralnom polozZaju. Svi (EHR) Electronic
Hydraulic Remote ventili koji nisu u neutralnom polozaju iskljucit ¢e se i zaslon (EHR) Electronic Hydraulic Remote
upravljackih ventila prikazat ¢e broj i "R" (straznji) ili "FR" (prednji). Ako pokusSajte prebaciti upravljanje na upravljacku
palicu, a jedan od ciljanih ventila (EHR) Electronic Hydraulic Remote nije u neutralnom polozaju, kontrolno svjetlo ¢e
treperiti sve dok se iskljuéeni ventil ponovno ne ukljudi.

Ponovno uklju€ivanje upravljackog ventila:

- upotrijebite komandu upravljac¢kog ventila (EHR) Electronic Hydraulic Remote koja je tek dodijeljena (rucicaiili uprav-
ljacka palica) i pomaknite je iz neutralnog poloZaja u polozaj za podizanje ili spustanje;

« pomaknite je u neutralni polozaj.
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Dok je kontakt iskljuCen, trenutna postavka upravljacke palice (upravljanje srednjim ili straznjim (EHR) Electronic
Hydraulic Remote upravljackim ventilima) zadrzat ¢e se u memoriji (EHR) Electronic Hydraulic Remote upravljackih
ventila kako bi se ponovo ukljucila pri davanju kontakta.

Ako traktor nije opremljen upravljackim ventilima (EHR) Electronic Hydraulic Remote koji su postavljeni na sredini,
prekida¢ se upotrebljava za odabir rucice ili upravljacke palice samo za straznji upravljacki ventil (EHR) Electronic
Hydraulic Remote. Ako su isklju¢ena kontrolna svjetla upozorenja u prekidacu, upravlja¢kim ventilima upravlja se
preko rucice; ako je uklju¢eno svjetlo (2), upravlja se preko upravljatke palice.

Upravljacka palica radi u dva smjera, naprijed/natrag i desno/lijevo:
- pomicanjem upravljacke palice prema naprijed/natrag omogucuje se podizanje, neutralni polozaj, spustanje i pliva-
juéi polozaj na upravljackom ventilu 1;

« pomicanjem upravljacke palice bo€no omogucuje se podizanje, neutralni polozaj i spustanje na upravljatkom ven-
tilu 2;

« pomicanjem upravljacke palice unatrag ili ulijevo (R) moze se izvuéi hidrauli¢ki cilindar;

- pomicanjem upravljacke palice prema naprijed ili udesno u polozaj za spustanje (L) cilindar se uvlaci. Daljnjim
pomicanjem upravljatke palice prema naprijed odabire se “plivajuéi polozaj” (F) u kojem se cilindar slobodno uvlaci
i izvladi;

Dijagonalnim pomicanjem upravljacke palice moguce je istodobno rukovanje dvjema funkcijama.

Kada su potrebne dodatne hidrauli¢ke funkcije upravljacka palica pruza dodatne funkcije koje se aktiviraju pritiskom
i zadrzavanjem sklopke (1) na vrhu upravljacke palice.

Prvi pomocni upravljacki ventil:

» pomaknite upravljacku palicu prema naprijed ili unatrag za rukovanje podizanjem, neutralnim poloZajem, spusta-
njem i plivajuéim polozajem.

Drugi pomoc¢ni upravljacki ventil:

« pomaknite upravljacku palicu ulijevo ili udesno za rukovanje podizanjem, neutralnim polozajem i spustanjem.

NAPOMENA: Za spustanje cilindra s jednostrukim djelovanjem uvijek Koristite “plivajuci” poloZaj. Donji poloZaj na-
mijenjen je iskljucivo cilindrima s dvostrukim djelovanjem.

NAPOMENA: Kada je kljuc postavijen u iskljuceni poloZaj, funkcija upravijacke palice je deaktivirana. Kako bi aktivi-
rao upravijacku palicu, operater se mora nalaziti u svojem sjedalu, a motor mora raditi dulje od 3 s.

Zaslon funkcionalnosti upravljacke rucice (s monitorom)

& (EHR) Electronic Hydraulic Remote ventili

@ﬁib&&“ A Reconfig EHRS)

B VT g|Impl it Work Condition

Upotrijebite A¥za kretanje kroz izbornik dok se ne prikaze O & Prougn |[Dry |

"Reconf" (Ponovno konf.). A

[Z"Reconf" (Ponovno konf.) el 0r ]l ]
ZENEE

Zaslon funkcionalnosti upravljatke palice prikazuje broj ﬂ‘“’

(EHR) Electronic Hydraulic Remote upravljackih ventila L]

kojima se upravlja pomocu upravljacke palice i njezin od-

g.ovarajum.p?njak potreban za rukovanje svakim pojedi- Cooat] ] e o]

nim upravljackim ventilom.

Lo B

Tijekom rukovanja ventilom, bijela pozadina mijenja se u
naranéastu. MOIL21TRO1965AA 16
Zbog promjene rada upravljacke palice izmedu straznjih i srediSnjih (EHR) Electronic Hydraulic Remote upravljackih
ventila, identifikacija ventila promijenit ¢e se iz R1, R2 u F1 F2. Ova znacajka nije dostupna na upravljackim ventilima
(EHR) Electronic Hydraulic Remote s mehanickim upravljanjem.

Ako na traktoru postoji prednji vuéni priklju€ak, zaslon funkcionalnosti upravljacke palice prikazuje i upravljacki ventil
koji se koristi za rukovanje prednjim vuénim priklju¢kom.
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Plivajuéi polozaj upravljacke palice

MOIL21TRO1554EA 17

Kad se iz straznjih (EHR) Electronic Hydraulic Remote

upravijadkin ventila treba ispustiti hidraulieki tiak ili prie 4\ UPOZORENJE

odspajanja hidrauli¢kog crijeva od traktora, moze se izve- Opasnost od prignjeéenja!

sti sljededi postupak dok motor radi: Kada iz sustava ispustate tlak najprije provje-
rite postoji li rizik da nekoga mozete povrije-
diti. Prije odvajanja cilindara ili opreme pro-
vjerite jesu li opremaiili prikljuéni stroj sigurno
poduprti.

Nepostivanje ovih uputa moze dovesti do
smrti ili teskih ozljeda.

« Za upravljacki ventil upravljan na okomitoj osi pomicite
upravljacku palicu prema naprijed u plivajuéi polozaj, a
zatim iskljucite motor (upravljacki ventil 1).

W0424A

Ako Zelite prekinuti plivajuci nagin rada, upravljacku palicu pomaknite u smjeru prema polozaju za podizanje ili spu-
Stanje, a zatim je vratite u neutralni poloza;.

« Ako je traktor opremljen upravljackom palicom (3) ili (5),
za upravljacki ventil upravljan na okomitoj osi pomicite
upravljacku palicu udesno, u plivajuéi polozaj i iskljucite
motor.

« Ako je traktor opremljen upravljatkom palicom (1), (2)
ili (4) da biste ispustili hidrauli¢ki tlak iz straznjih (EHR)
Electronic Hydraulic Remote upravljackih ventila, mo-
rate pritisnuti prekida¢ (A), pored upravljacke palice, a
upravljacku palicu morate pomaknuti u plivajuci polozaj.

SVIL18TR00215AA 18
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Functionarea joystick-ului cu un incarcator frontal
A AVERTISMENT

Piese in migcare!

Utilizati intotdeauna intrerupatorul hidraulic principal pentru a dezactiva cuplajul si comenzile supapei
telecomandate inainte de a circula pe drum.

Nerespectarea acestor instructiuni poate provoca accidente grave sau fatale.

W1587A

A AVERTISMENT

Deplasare neasteptata a utilajului!

Utilizati intotdeauna dispozitivele de blocare ale utilajului pentru a preveni migcarile neintentionate
ale acestuia (utilaj montat sau tractat) sau ale componentelor acestuia, care pot aparea in timpul con-
ducerii pe drum sau al servisarii (depliere, balansare sau altele). Cititi si respectati toate instructiunile
din manualul furnizat de producatorul utilajului.

Nerespectarea acestor instructiuni poate provoca accidente grave sau fatale.
W1789A

A AVERTISMENT

Pericol de strivire!
Coboréati toate componentele, dispozitivele atagate sau utilajele inainte de a parasi cabina.

Nerespectarea acestor instructiuni poate provoca accidente grave sau fatale.
WO0419A

n cazul in care un incarcator frontal este instalat ca optiune din fabrics, este furnizat un joystick electronic pentru a
comanda distribuitoare electronice (EHR) utilizate pentru actionarea incarcatorului si a echipamentelor. Pot fi actio-
nate simultan cu joystickul pana la trei distribuitoare.

NOTA: in cazul in care un tractor este echipat cu incércétor frontal si distribuitoare EHR spate, joystick-ul este dedicat
numai utilizarii distribuitoarelor centrale, nu este posibil sa se controleze distribuitoarele EHR spate utilizadnd joystick-
ul.

Joystick pentru 2 supape telecomandate

MOIL21TRO1554EA 1
Supapa telecomandata 1:

» Deplasati joystick-ul Tnainte (L) sau inapoi (R) pentru a ridica si a cobori bratul incarcatorului.

. Impingerea joystick-ului inainte, in pozitia ,coborare” (L), va permite coborarea catargului inc&rcatorului pe sol cu
o viteza de coborére controlata.

« Prin deplasarea joystick-ului complet inainte, in pozitia ,Flotatie” (F), bratul incarcatorului va cobori rapid sub propria
sa greutate. Cand este cuplata flotatia cu bratul in pozitia complet coborata, cupa sau unealta va urma conturul
solului.

NOTA: Pozitia ,Flotatie” nu este disponibild la supapele telecomandate 2 si 3.

Supapa telecomandata 2:

105817158 - [Publication Number] [Publication Date]
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- Deplasati joystick-ul in pozitia (R) pentru a actiona bascularea inapoi a cupei sau deplasati joystick-ul in pozitia (L)
pentru a actiona descarcarea cupei.

NOTA: Prin deplasarea joystickului in diagonald, ambele actiuni ale bratului incércétorului si ale cupei pot fi utilizate
simultan.

In cazul in care sunt necesare servicii hidraulice suplimentare, joystick-ul poate oferi functii optionale care se acti-
veaza prin apasarea si mentinerea comutatoarelor (1) si (2) de pe joystick.
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Functiile comutatoarelor

Joystick standard
=
comuta- Functie —
tor ®\> T

1 cilindri | Actioneaza serviciul hidraulic la distanta &) @
prin intermediul releului si al unui distribuitor
suplimentar

2 cilindri | Actioneaza serviciul hidraulic la distanta

prin intermediul releului si al unui al doilea
distribuitor suplimentar
/X =
RPN

SS10M165 2

NOTA: pentru o descriere a functiilor joystick-urilor avansate, consultati Joystick electronic (daca este echipat)
(55.024)

Joystick pentru 3 supape telecomandate

MOIL21TRO1554EA 3
Supapa telecomandata 1:

» Deplasati joystick-ul Thainte (L) sau inapoi (R) pentru a ridica si a cobori bratul incarcatorului.

« Impingerea joystick-ului inainte, in pozitia ,coborare” (L), va permite coborarea catargului incarcatorului pe sol cu
o viteza de coborére controlata.

« Prin deplasarea joystick-ului complet inainte, in pozifia ,Flotatie” (F), braful incarcatorului va cobori rapid sub propria
sa greutate. Cand este cuplata flotatia cu bratul in pozifia complet coborata, cupa sau unealta va urma conturul
solului.

NOTA: Pozitia ,Flotatie” nu este disponibild la supapele telecomandate 2 si 3.
Supapa telecomandata 2:

- Deplasatij joystick-ul in pozitia (R) pentru a actiona bascularea Thapoi a cupei sau deplasati joystick-ul in pozitia (L)
pentru a actiona descarcarea cupei.

NOTA: Prin deplasarea joystickului in diagonald, ambele actiuni ale bratului incdrcatorului si ale cupei pot fi utilizate
simultan.
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Distribuitorul 3 (daca exista in dotare):

Daca este necesar un al treilea serviciu hidraulic pentru
operarea unei unelte, de exemplu, a unei placi de ejectare
a furcii pentru baloti sau a unei falci de cupa 4 in 1, co-
mutatorul (1) este utilizat pentru controlul celei de-a treia
supape.

Comanda acestei supape consta intr-un comutator bas-
culant progresiv cu autocentrare. Acest tip de comutator
permite operatorului sa controleze viteza cu care este ex-
tins sau retras un cilindru hidraulic.

Prin apasarea usoara a comutatorului, este generat un
debit minim de ulei pentru a furniza o viteza redusa, apa-
sarea in continuare a comutatorului va mari debitul si, prin
urmare, viteza.

MOIL19TR00427AA 4

Activarea si configurarea joystickului

Cand cheia de contact este n pozitia oprit, functia joys-
tick-ului este dezactivata. Pentru a activa joystick-ul, ope-
ratorul trebuie sa fie pe scaun, cu motorul in functiune timp
de cel putin 5 s. 1 I
incepe sa clipeasca.

Cand joystick-ul este dezactivat, lumina de avertizare (2) 1 E l

BRK5676D 5

NOTA: Dacé operatorul pardseste scaunul in timp ce motorul este pornit, functionarea joystick-ului va fi dezactivats,
iar lumina de avertizare (2) incepe sé clipeascd. Dacd utilizatorul revine in scaun, functionarea joystick-ului va fi
reactivata dupa 2 s. Lumina de avertizare se va opri din clipit $i va raméne aprinsa.

OBSERVATIE: In cazul in care un incarcétor a fost montat ulterior pe un tractor care are distribuitoarele configurate
pentru functionarea cu dispozitivul de remorcare frontal sau cu o cupla frontala, este extrem de important ca distribui-
toarele sa fie reconfigurate de dealerul dvs. autorizat pentru utilizarea incarcatorului.

Aceasta va activa caracteristicile avansate disponibile cand incarcatorul este utilizat impreuna cu monitorul si, de
asemenea, va dezactiva functia automata, motiv pentru care actionarea joystick-ului nu poate fi inclusa in programele
HMC .

Procedura de reconfigurare necesita utilizarea unor instrumente speciale si trebuie sa fie efectuata de un dealer au-
torizat.

NOTA: Comutarea joystick-ului de la controlul distribuitorului central la cel al distribuitorului din spate va suspenda
automat functionarea manetei pentru distribuitoarele spate.

OBSERVATIE: Inainte de a comuta functionarea joystick-ului intre grupurile de distribuitoare centrale si spate sau
invers, avetli grijé ca atdt manetele supapelor telecomandate, céat si joystick-ul sé se afle in pozitia neutra.

105817158 - [Publication Number] [Publication Date]
[FamilyCode].[GroupCode] / 4



[Familie si grup nesetate]

Afisajul pentru functiile joystick-ului cu joys-
tick standard (daca exista in dotare)

Pentru a accesa ecranul joystick-ului:

I Back (inapoi)

¥ Supape de la distanta

& ,Reconf’ (Reconfigurare)

Monitorul afiseaza setarile pentru supapele de comanda

si atelajul din fata pe joystick. Modul joystick poate fi
selectat intre

« Normal (Normala)
. Stop

Faceti clic pe modul joystick-ului pentru a alege doua
optiuni diferite pentru mod:

« Normal (Normala)
. Stop

Modul Normal

in mod implicit, joystick-ul este setat pe modul Normal.
Functionarea sa este cea deschisa anterior.

Selectarea joystick-ului la EHR fata/spate

Faceti clic pe simbolul tractorului (1) pentru a schimba
selectarea joystick-ului de la EHR din fata la cele din spate
si invers.

@‘,§§&‘& L /10 e Reconfig EHRs
Implement Work Conditi
O #Piough HDTV S |
-~
fi]_]«r [l ]
ST
-
E
[Default | [ 1 | N[ 3 |
@ﬂ Reconf
SVIL17TR01298AA 6

@‘E‘biw ) f10 ' . I Work C e
BT & [Piougn |[ry |

Joystick mode

¥

—

7

[Default | [1 || 3 |
@J Reconf
SVIL17TR01302AA
o /10 - Reconfig EHRs
Impl it Work Condition
O\VT '!'B\Plough |[Dry |
i AR
el ] ©v ][]
SHEEE
=
[Default | [1_ | N[ 3 |
@ﬂ Reconf

SVIL17TRO1298AA

8

Reconfig EHRs

ON-igm
O F

Work Condition

Pe

[Plough |[Dory ]

(0]l
K e ) [ | |l <00 Lol
FEEES
SEBL( )

Default 1 | 2 B

(oo

SVIL17TRO1304AA
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?fllfajm penttr: futicgulletj?yst(;clt(-ulm cu joys- e e
XI N { Impl Work Condition

ick avansat (daca exista otare) XA T ‘
Pentru a accesa ecranul joystick-ului: A
I Back (inapoi) 9
5" Supape de la distanta

" ?
& ,Reconf’ (Reconfigurare) Rearromete vave §

[Custom [ ] I ]

Monitorul afiseaza setarile pentru supapele de comanda = . Custon | . - :
si atelajul din fata pe joystick. 3

SVIL18TRO0692AA
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[Familie si grup nesetate]

Supape montate central

A AVERTISMENT

Piese in migcare!

telecomandate inainte de a circula pe drum.

Utilizati intotdeauna intrerupatorul hidraulic principal pentru a dezactiva cuplajul si comenzile supapei

Nerespectarea acestor instructiuni poate provoca accidente grave sau fatale.

W1587A

A AVERTISMENT

Deplasare neasteptata a utilajului!

din manualul furnizat de producatorul utilajului.

Utilizati intotdeauna dispozitivele de blocare ale utilajului pentru a preveni migcarile neintentionate
ale acestuia (utilaj montat sau tractat) sau ale componentelor acestuia, care pot aparea in timpul con-
ducerii pe drum sau al servisarii (depliere, balansare sau altele). Cititi si respectati toate instructiunile

Nerespectarea acestor instructiuni poate provoca accidente grave sau fatale.

W1789A

Setarea debitului de ulei al supapei montate
la mijloc

Apasati navigatorul pentru setarea EHR (1), din figura 3,
de pe cotierd, iar afisajul se va modifica pentru a prezenta
ecranul de selectare a supapei. Numerele vor avea pre-
fixul R (spate) sau F (fata). Rotiti butonul de programare
pentru a selecta distribuitorul adecvat si apoi apasati bu-
tonul de programare pentru a accesa ecranul de setari
pentru distribuitorul respectiv.

Butonul de programare este utilizat pentru a selecta si a
modifica setarile distribuitorului Tn ecranul pentru perfor-
mante.

Reglarea performantelor CDEH

1. Debitul uleiului la retragere si extindere (procentaj).

2. Setarile temporizatorului pentru retragere si extindere
(secunde).

3. Pornire/Oprire temporizator.

4. Blocare sau deblocare distribuitor.

Detaliile complete privind reglarea supapelor EHR mon-
tate la mijloc sunt disponibile in aceasta sectiune, ince-

pand de la pagina Supape telecomandate - electrohi-
draulic (35.204). .

2 20.2
M= 9N
Re= 39N
B (9N

ss1op212 1

BRL6435C 2

012
olE=y =
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[Familie si grup nesetate]

Reglari EHR montate central (cu monitorul)

Mai multe setari si reglaje se pot face la distribuitoarele
EHR montate la mijloc. Aceasta operatiune se face cu
butonul de programare sau cu monitorul (unde exista in
dotare).

Setarile si reglajele vor include:

Reglarea debitului de ulei, retragerea si extinderea.
Setari perioada cronometru, retragere si extindere.
Pornire/Oprire temporizator.

Blocare sau deblocare distribuitor.

o bk N =

Setarea prioritatii distribuitorului EHR.

Detaliile complete privind reglarea supapelor EHR mon-
tate la mijloc sunt disponibile ih aceasta sectiune, ince-
pand de la pagina Supape telecomandate - electrohi-
draulic (35.204).

Functionare joystick electronic
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Tn cazul in care este montat din fabrica un dispozitiv de remorcare optional cu montare la mijloc, tractorul va fi dotat
cu unul dintre joystick-urile disponibile si cu supapele electrohidraulice de comanda montate la mijloc.

Joystick-ul poate fi utilizat pentru a comanda dispozitivul de remorcare montat la mijloc folosind supapele de comanda

cu operare de la distanta montate la mijloc.

NOTA: La tractoarele echipate cu supape de comandé electrohidraulice cu operare de la distantd montate atét la
mijloc céat si in spate, joystick-ul electronic poate fi utilizat pentru a comanda oricare grup de supape.

Pentru mai multe informatii privind functionarea joystick-urile electronice, consultati Supape telecomandate - elec-

trohidraulic (35.204) din acest manual.
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[Familie si grup nesetate]

Operarea manetei de comanda

Supapele de comanda electrohidraulice montate la mijloc
pot fi actionate cu ajutorul manetei de comanda (1) (daca
exista in dotare) sau cu joystick-ul (daca exista in dotare).

MOIL18TR02051AA 6

NOTA: La tractoarele echipate cu supape de comandé electrohidraulice cu operare de la distantd montate atét la
mijloc céat si in spate, manetele de comanda pot fi utilizate pentru a comanda oricare grup de supape.

Pentru mai multe informatii privind functionarea manetelor de comanda, consultati Supape telecomandate - elec-
trohidraulic (35.204) din acest manual.

105731924 - [Publication Number] [Publication Date]
[FamilyCode].[GroupCode] / 3



	310_105482523_CASE_DCT_WE_RO
	320_107070525_CASE_DCT_WE_RO
	330_107059630_CASE_DCT_WE_RO
	342_113850104_CASE_DCT_WE_RO
	610_105735145_CASE_DCT_WE_RO
	610_105761795_CASE_DCT_WE_RO
	615_105731974_CASE_DCT_WE_RO
	620_105501663_CASE_DCT_WE_RO
	630_105500059_CASE_DCT_WE_RO
	640_105817158_CASE_DCT_WE_RO
	650_105731924_CASE_DCT_WE_RO

