EvVO

E505C EVO
ESCAVADEIRA HIDRAULICA

A Brand of CNH Industrial

1. MOTOR TIER 3

Tipo Refrigeracéo liquida, ciclo diesel 4 tempos,
6 cilindros em linha, sistema common

rail de alta presséo (controle elétrico),

turbocompressor com intercooler refrigerado a ar.

Modelo ISUZU GH-6UZ1XKSS-0D

Poténcia nominal no volante

(ISO 14396) 362 hp (270 kW) a 2.000 rpm
325 hp (245 kW) a 2.000 rpm

Cilindrada 9.839 cc

Torque maximo

(ISO 14396) 1.363 Nm a 1.500 rpm

(sem bomba de ventilador)
Diametro e curso 120 mm x 145 mm
Tensao 24V
Alternador 50 A

Motor de partida 24\ 55 KW

2. SISTEMA HIDRAULICO

2 bombas de pistéo axial e deslocamento
variavel com sistema de regulagem.

2 x 400 L/min. a 2.000 rpm
314 bar (4.554 psi)

343 bar (4.975 psi)

com Auto Power Up

294 bar (4.409 psi)

343 bar (4.975 psi)

Bombas principais

e \/azao max. de 6leo
e Pressao de trabalho do circuito
e Langa/Brago/Concha

e Circuito de giro
¢ Circuito de deslocamento

Bomba piloto
e \/azdo max. de Oleo
® Presséo de trabalho do circuito

1 bomba de engrenagem
30 L/min
39 bar (565 psi)

Com vaélvula de retencéo langa/brago.
Uma vélvula de 4 seces para a esteira
direita e aceleragéo da concha, langa e brago.
Uma valvula de 5 seg¢des para a esteira

esquerda e aceleragéo auxiliar, giro, langa e brago.

Valvulas de controle

Dispositivo de giro
* Motor Motor de pistéo axial e deslocamento fixo
 Freio Freio mecanico a disco
* Redutor final Reducéo por engrenagem planetaria
* Mancal do giro da mesa Rolamento tipo esfera com
engrenagem interna
 \/elocidade max. de giro 9,0 rpm

® Torque de giro 150.000 Nm
Cilindros Qte. de cilindros — didm. x didm. haste x curso
e Lanca 2-@170mm x @ 115 mm x 1.550 mm
® Braco 1-0200 mmx @ 140 mm x 1.820 mm
e Concha 1-0170 mm x @ 115 mm x 1.335 mm

3. CONTROLES HIDRAULICOS

Langa/Brago/Concha/Giro  Alarme de controle por pressao piloto
(controle padrao I1SO)
Deslocamento Alarme de controle por pressao piloto
Selegéo do modo de trabalho
* Modo - SP
* Modo - H

¢ Modo automatico

Selecdo do modo de deslocamento (2 velocidades
de deslocamento)



Controle de amortecimento para langa e brago

Blogueio hidraulico (bloqueio de porta, console de inclinagéo lado
esquerdo)

Sistema de reversao da rotagéo do ventilador

4. SISTEMA ELETRICO

Controle do motor
e Controle de aceleracao tipo quadrante
® Marcha lenta com um toque/Desaceleracao automatica/
Sistema de desligamento automatico de marcha lenta
e Parada de emergéncia

Sistema de monitoramento
¢ Tela de mensagens
¢ Tela modo de trabalho:
- MODO SP (Speed Priority Mode): utilizado em aplicagbes
em que velocidade e produtividade sdo importantes.
A velocidade de giro apds a descarga do material € maior
- MODO H (Heavy Mode): utilizado em aplicagdo de escavagéo
e com menor consumo de combustivel
- MODO A (Adjuntment Mode): utilizado em aplicacdes em
geral, de acabamento e eleva¢do ou manipulagao de objetos.
Nesse modo, o Power Boost esta sempre ativado.
¢ Condigao de maquina
¢ Tela de alarme e cigarra
e Temperatura da agua
e Temperatura do 6leo hidraulico
¢ Nivel de combustivel
e Sistema de diagnoéstico
Fiacao
e Conector a prova d'agua
Seguranca
® Alarme de deslocamento

e Buzina dupla

¢ Bateria 2X12V 128 Ah/5 HR
Luzes
e | uzes de trabalho Superior 24V 70W x1

Langa 24V70W x2
Cabine 24V70W x2

e Cabine do operador 24V10W x1

5. AMBIENTE DO OPERADOR

Cabine do operador
e Cabine com desenho suave de formato redondo, fabricada
por estampagem

¢ \/idros de seguranca em todas as janelas

e Suspensao da cabine por meio de 4 amortecedores
hidraulicos

¢ Janela dianteira corredica com bloqueio automatico

® Monitor colorido com tela LCD

e Interruptor de membrana na tela do monitor

e | impador de para-brisa e lavador de para-brisa

¢ Radio AM/FM com sintonizador automatico

® Piso acarpetado

e Teto solar de policarbonato e para-sol

¢ Ar-condicionado automatico

e Estrutura de protecdo contra capotamento (ROPS)

¢ Protecédo superior OPG nivel 1 (na estrutura da cabine)

Assento do operador
Suspensdo mecanica de baixa frequéncia com molas em espiral
e amortecedor hidraulico de dupla agdo (conforme ISO7096,
categoria EM6) com as seguintes caracteristicas:
¢ Ajuste de altura manual
¢ Ajuste de altura do assento
® Encosto com ajuste de angulo
* Encosto pivotante ajustavel unido aos consoles
® Apoio de brago ajustavel
¢ Cinto de seguranca retratil
® Ajuste dos consoles de controle independente do assento
e Suporte lombar ajustavel

Outros
® Espelho retrovisor (lateral cabine e lado direito)

6. MATERIAL RODANTE

Motor de deslocamento Motor de pistao axial de deslocamento

variavel
Freio Freio mecéanico a disco
Freio de servi¢o hidraulico Valvula do freio
Redutor final Reducgao por engrenagem planetaria

Velocidades de deslocamento

e Alta 5,3 km/h (cdmbio automatico
da velocidade de deslocamento)
* Baixa 3,2 km/h
Empuxo na barra de tragéo 339 kN
Quantidade de rolos superiores 2 (cada lado)
Quantidade de rolos inferiores 9 (cada lado)
Quantidade de sapatas 50 (cada lado)
Tipo de sapata Sapata de garra tripla
Passe de elo 228,6 mm
Largura da sapata 600 mm (std.)
Capacidade de subida 70% (35°)
7. PESO
Peso de operacao
49.300 kg Com brago de 2,53 m, concha de

3,2 m3, sapata com garra de 600 mm, operador, lubrificante, liquido
de arrefecimento e tanque de combustivel cheio

Contrapeso 10.000 kg
Pressao sobre o solo
0,84 bar (12,2 psi) (com Brago de 2,53 m, Concha

de 3,2 m®, Sapata garra 600 mm)

8. FORCA DE ESCAVACAO

(COM CONCHA 3,2 md)

(ISO 6015) (Brago 2,53 m)
Forga de escavacao no braco 251 kN
Com Auto power up 274 kN
Forga de escavacao na concha 274 kN
Com Auto power up 300 kN



9. DIMENSOES 10. DADOS DE DESEMPENHO

Brago 2,53 m Brago 2,53 m
Altura total (sem acessorio) 6.445 mm Comprimento da langa 6.550 mm
Comprimento total (com acessorio) 11.680 mm Raio da concha 1.950 mm
Altura total (com acessorio) 3.770 mm Rotacao da concha 160°
Altura da cabine 3.280 mm Alcance méaximo ao nivel do solo 10.670 mm
Largura total da estrutura superior (sem passarelas) 3.060 mm Alcance maximo 10.920 mm
Largura total da estrutura superior (com passarelas) 3.590 mm Profundidade méxima de escavagéo 6.600 mm
Radio de giro (atras) 3.730 mm Altura maxima de escavagéo 10.560 mm
V&o livre sob a estrutura superior 1.330 mm Altura maxima de descarga 7.080 mm
Distancia minima do solo 540 mm
Distancia entre-eixos (centro a centro das rodas) 4.400 mm
Comprimento total da esteira 5.450 mm
Bitola 2.750 mm
Largura total do material rodante (com sapatas de 600 mm) 3.350 mm
Altura das esteiras 1.240 mm
3590
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11. CAPACIDADES DE SERVICO A
E ESPECIFICAQOES & T :’ I C. L(ROTATION] |
Capacidades Especificacbes ; | A
Sistema hidraulico 460 litros ISO VG 46 11 A e |
Reservatorio hidraulico 230 litros ISO VG 46 “’ ‘ [
Tanque de combustivel 650 litros (diesel) od -
Sistema de arrefecimento 47 litros Refrigerante 55%, E 4— M
agua 45% ——
Caixa redutor final (por lado) 15 litros API GL-4 90 - il
Caixa acionamento giro (por lado) 10,5 litros API GL-5 90 Ho 1 11
Cérter do motor - ‘ ("_m
(com filtro de dleo remoto) 36 litros  API CD SAE 10W-30 ‘ ‘iz'i -2 ‘
| |
1 T
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Fabrica:

Contagem — Minas Gerais — Brasil n

Av. General David Sarnoff, 2.237 w c M £3 HEW HOLLAND

Cidade Industrial — CEP 32210-110 CAPITAL TR 0800 777 6423
INDUSTRIAL

Telefone: +55 31 2104-3111

www.newholland.com.br

A Brand of CNH Industrial

BRBE5115




